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Uvod, vysvétleni vychodisek

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahti objektt

UML schéma kontejneru; popis rtiznych typd popisd polohy

Popis procesu / funkce / zptisobu pouziti

Popis rozhrani / APl / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

definice rdmce DAB a TPEG

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

definice struktury kontejneru aplikace; definice elementl kontejneru; priklady zprav

Definice konstant / rozsahtu / omezeni

definice identifikatord typd popisu polohy; &¢iselniky kédl zemi, mén, magnitudy, smérQ, priority, atp.

Uvod

Jedenéacta a posledni ¢ast technické specifikace je souldsti technickych specifikaci zamérenych na inteligentni dopravni
systémy a poskytovani dopravnich informaci. ISO/TS 18234 se skldda z nasledujicich dil¢ich ¢asti, pod obecnym nazvem
Inteligentni Dopravni Systémy - Dopravni a cestovni informace (TTI) - Zpravy TTI preddvané oznacovacim jazykem

s moznosti rozsifeni Expertni skupiny protokoll pro dopravu (TPEG)

o Céast 1: Uvod, ¢islovani a verze (TPEG-INV)

o Cast 2: Syntax, sémantika a rdmovani struktura (TPEG-SSF)

o Cast 3: Aplikace sluzeb a informaénf sité& (TPEG-SNI)
o Cast 4: Pouziti zprav silni¢ni dopravy (TPEG-RTM)

o Céast 5: Informace o verejné dopravé(TPEG-PTI)
o Cast 6: Odkazovani na polohu, pouzivané v souvislosti s ostatnimi zplsoby vyuziti (TPEG-LOC)

o Cast 7: Informace o parkovani (TPEG-PKI)
o Cast 9: Aplikace pokryvajici dopravni udélosti (TPEG-TEC)
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o Cast 11: Zasobnik odkazovani na polohu (TPEG-LRC)

Hlavnimi d@vody pro vyvoj norem v této oblasti je zvyseni interoperability koncovych zafizeni uzivateld, jimiz jsou
Ucastnici silni¢niho provozu. Protokolova standardizace, kterou je popisovany dokument, je zdkladem pro samotnou
technologickou standardizaci vybaveni pro prijem a poskytovani informaci.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima ptvodni ¢islovani kapitol.
Uziti
Technickd specifikace predklddd moznost zasilani informaci o dopravnich udalost na pozemnich komunikacich a je

komunikacich a dokdze zaroven eliminovat vznik dopravnich kongesci.

Pro vyrobce vozidlovych systém( a palubnich jednotek je norma nepostradatelnd, protoZe definuje strukturu zasilanych
zprav do vozidlovych jednotek a definuje podminény pristup ke zpravam.

data predavana ve standardizovaném formatu.

Technicka specifikace je urc¢ena spravcdim a provozovateldm telematickych systém@ na pozemnich komunikacich. Tato
aplikace je také prioritné uréena pro dopravné informaéni centra a pro spravni organy jako je PCR, ktefi mohou pfi

v¢asném zadani mimoradné udalosti ¢i dopravni nehody a predani dalsim Gcastnikim provozu snizit miru nebezpeci
bé&hem nastalych udélosti.

Hlavnim predpokladem je nahrazeni systémU na bazi RDS-TMC vyuzivajici ALERT-C kéd. TPEG naproti RDS-TMC lépe

popisuje vzniklé nebezpecné situace na pozemnich komunikacich.

1. Pfredmét normy

Tato technickd specifikace stanovuje metodu signalizace odkazovani na konkrétni misto, které pouzivaji vSechny TPEG1
aplikace vyzadujici detailni informace o poloze, které maji byt dodany do klientskych zarizeni, jako jsou TPEG1-RTM,

2. Souvisici normy

Nasledujici dokumenty jsou nepostradatelné pro pouzivani této technické specifikace:

e |ISO 639-1:2002, Part 1: Alpha-2 code

e |SO 3166-1:2006, Part 1: Country codes

e |ISO 17572-2:2008, Part 2: Pre-codedlocationreferences (pre-coded profile)

e |SO 17572-3:2008, Part 3: Dynamiclocationreferences (dynamic profile)

e ISO/TS 18234-2:2006, Part 2: Syntax, Semantics and FramingStructure (SSF)

e ISO/TS 18234-3:2006, Part 3: Service and Network Information (SNI) application
e ISO/TS 18234-6:2006, Part 6: Locationreferencingapplications

e |IEC 60559:1989

¢ ISO 4217:2008

3. Terminy a definice

Kapitola obsahuje 6 termind a definic souvisejicich s touto normou.

3.1 dynamicky oznacend pozice (dynamic location reference) DLR

oznacena pozice vygenerovana ,za pohybu” v zavislosti na geografickych vlastnostech digitalnich mapovych databazi,
také znama jako DLR1, nebot se jedna o prvni LRM metodu s dynamickym profilem
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3.2 oznaceni pozic (location referencing)
metoda oznacovani pozic za Gcelem snadné vymény informaci o pozicich mezi rliznymi systémy

3.3 schrdnka oznacovani pozic (location referencing container)

seskupeni vsech umisténi odkazujici na prvky TPEG zpravy v jednom misté

3.4 zprava (message)

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Kapitola obsahuje 12 zkratek. Nasledujici jsou nad rdmec zdkladni terminologie TPEG.

EBU- EuropeanBroadcasting Union Evropska vysilaci unie

Terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsahem slovniku terminologie ITS terminology (www. ITSterminology.org).

5 Schranka oznacovani pozic
5.1 Uvod

Technickd specifikace popisuje zakladni principy technologie TPEG vyZadujici pfenos dat, které umozni klientovi

predlozit takové podrobnosti, aby ¢lovék, primo z textu, reci, grafiky nebo kombinaci téchto, docilil srozumitelnosti
reprezentovaného mista.

Jsou zavedeny tfi rlizné typy odkazovani na polohu:

e pre-kédovani, kde jsou mista, stanovené v seznamu a stejny seznam musi mit poskytovatel sluzeb, tak
i dekodér klientského zarizeni;

o dynamicky, kde jsou definovdna umisténi v redlném case a dekdduji se pomoci klientského zarizeni bez
nutnosti dalsSich predchozich znalosti;

e hybrid, kombinace predchozich typ0.

Technickd specifikace generuje 7 moznych metod specifikace umisténi, které jsou vyuzivany po celém svété.
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Obrazek 2 - Location Referencing Container construct

5.2 TPEG-LRC metody

Zde je popsano vsech sedm metod pro ur¢ovani pozice (odkazovani na polohu). Jsou popsany jak statické tak

ve specifikaci DATEX Il. Doporucuje se pouziti kombinace statické a dynamické lokalizace pro rlizné typy udalosti
a zarizeni
5.2.1 DLR1 Location

Jedné se o dynamickou metodu odkazovéni na polohu, ktera je dale popsana v ISO 17572-3

5.2.2 Korean Node Link Location

Referencni (statickd) metoda odkazovani na polohu, definovana pro jihokorejskou silni¢ni sit”.

5.2.3 TMC Location

Jedné se o zavedeny protokol vyuZivajici ALERT-C tabulky, ktery je vyvinuty pro pfenos pomoci radiového FM signalu v

v normé I1SO 17572-2.

5.2.4 TPEG Location

TPEC1-LOC poskytuje strojové citelné Udaje, které mohou byt prevedeny jednoduse do srozumitelného jazyka metodou
text-to-speech.

5.2.5 VICS Link Location

Jedné se o rozsirenou metodu TMC Location. Definuje narozdil od TMC Location také zacatek a konec silnice.

5.2.7 GLR Location

<L gl i il P ]
<IntuUnTi=(x). : Identifier, is defined by the instance
<IntUnLoMB=>{lengthComp), : Length of component in bytes, excluding the id and length
indicator
<IntUnLoMB={lengthAttr), : Length of atiributes, always 0 since this companent has
no attributes
unordered {
t * <TPEGLocationReference>{tpegloc)[0..1], e the number of between 0 and 1
d * <DLR1LocationReference=(dir1Loc)[0.1], d represents the number of occumences between 0 and 1
m* =TMCL ec)[0..1]. - m rep! the number of between 0 and 1
v * <VICSLinkReference=(vicsLoc)[0.. 1] v the number of between 0and 1
<k MNaodeLinkl kirLocj0.1],  :krep the number of between 0 and 1
e * <ETLLocationReference>{letLoc)[0..1], . & represents the number of occumences between 0 and 1
g " <GLRLocationReference>{vicsLoc)0..1], : g represents the number of occumences between 0 and 1
X
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Obrazek 1 - Ukazka specifikace komponenty TPEG

Normativni priloha A

Zde je popsana obecné struktura datové zpravy, ktera neni v soucasné technické specifikaci presné identifikovana.

Priloha obsahuje popis protokolu.

Konvence a symboly

Tato kapitola vymezuje "bytové" usporadani, zplisob popisu byte-orientovaného protokolu, implicitni a variabilni
symboly pouzité v protokolu

Reprezentace syntaxe

Toto ustanoveni zavadi terminologii a syntaxi, kterd se pouziva k definovani TPEG datové prvky a struktury.

TPEG popis datového toku

Zde jsou popsany dle hierarchie vsechny komponenty datového proudu dle nésledujiciho obrazku.
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Figure A.3 — TPEG Frame Structure, Frame Type = 1 (i.e. conventional data)

Obrazek 2 - Ramcova struktura TPEG (obr. A.3 normy)

Obecné binarni datové typy

Tato kapitola popisuje jednoduché a sloZzené prvky, které jsou pouzivany TPEG aplikaci CAI. Pouzivané datové prvky jsou

representovany a definovany pomoci stanoveného protokolu s hodnotami, které mohou nabyvat.

Souvisici terminy

e vozidlovy informacni a komunikaéni systém
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