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Obrazek 1 - MoZnosti popisu polohy v kontejneru Obecna struktura zpravy TPEG (obr. 2 normy)

7 LRC komponenty zpravy

Tato kapitola (rozsah 2 strany) nejprve popisuje strukturu samotného kontejneru pro odkazovani na polohu (tedy to, Ze se
sklada z jednoho ¢i vice popist polohy pomoci réiznych metod) a potom kratce popisuje kazdou z moznych metod popist
polohy i s uvedenim zdrojové normy:

DLR1LocationReferenceLink - dynamicky popis polohy stanoveny v ISO 17572-3
TMCLocationReferencelink - pfeddefinovany popis polohy dle ISO 14819-1 a ISO 17572-2
KoreanNodelLinkLocationReferencelink - prfeddefinovany popis polohy dle ISO 17572-2
VICSLinkReferencelink - pfeddefinovany popis polohy dle ISO 17572-2
ExtendedTMCLocationReferencelLink - pfeddefinovany popis polohy dle ISO 14819-1 a ISO 17572-2
GeographicLocationReferencelLink - dynamicky popis polohy dle ISO/TS 21219-21
UniversalLocationReferencelLink - dynamicky popis polohy dle TISA spec. SP13008

OpenlLRLocationReferenceLink - dynamicky popis polohy dle ISO/TS 21219-22

PFiloha A (normativni) TPEG-bin reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu

Pfiloha o rozsahu 2 stran je soucasné s nasledujici prilohou klicovou ¢asti normy, stanovuje binarni reprezentaci Kontejneru
pro odkazovani na polohu v pseudokédu.

V této pfriloze jsou jednotlivym metodam pridéleny identifikatory (1 = DLR1LocationReferencelink az 8 =
OpenLRLocationReferencelLink) nezbytné pro signalizaci pouzitych metod popisu polohy. Dale je zde pevné stanovena struktura
kontejneru (viz Obrazek 2) a abstraktni tfida “metoda”, ke které jsou potom stanoveny instance pro jednotlivé metody.

Obrazek 2 - Ukazka struktury Sablony binarni reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu (ne€islovana tabulka
Prilohy A)

PFiloha B (normativni) TPEG-ML reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu

Priloha o rozsahu 2 stran je soucasné s PFilohou A klicovou ¢asti normy, stanovuje XML reprezentaci Kontejneru pro odkazovani
na polohu formou XML schématu.

Identifikatory metod byly pfidéleny v pfedchozim dodatku (viz vySe), tento se jimi jiz nezabyva a stanovuje strukturu kontejneru
(viz nasledujici vypis kédu na obrazku 3) a komplexni tfidu “metoda”, a nasledné uvadi celé XML schéma.

<¥s:ielement name="LocaticnReferencingContainer” type="LocationReferencingContainer™/>
<xa:complexType name="LocationReferencingContainer">

L 4 H !-'-F:G:HEL‘I’.'.‘E}

<xs:choice maxOccurs="unbounded":>

<usielement name="method" type="Method" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded" />
<fxg:ichoice>

</xs:sequence>

</xs:complexTypeas

Obrazek 3 - Ukazka struktury Sablony (XML schéma) XML reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu (vyfez XML
kédu z PFilohy B)

XML schémata jednotlivych metod popisovani polohy jsou odkazovana pomoci instrukce schemalocation. Tedy nejsou soucasti
popisovaného dokumentu, existuji v jinych ¢astech této normy (¢ast 21 a 22) ¢i v jinych zdrojovych normach (ISO 17572), viz
nasledujici vypis kédu na obrazku 4.

Schémata je zapotfebi bud opatrlt nebo pfFi sestavovani Sablony vypustit, jinak neni mozné Sablonu pouZit.

s /wwe.tisa.org/TPEG/DLE 4 0" schemaLocation="DLE 4 0.xsd"/>
p: S fwww.tisa.org/TPEG/TLE 2 0" schemalocation="TLR 2 0.xzd" />
02 f fwww.tisa.org/TPEG/ETL_1_0" ‘PhﬁmJLdbdtluW—"ETL.l_U.HSd"f>
o: S/ fwww.tisa.org/TPEG/GLE_1 0" schemalocation="GLE 1 0.xsd"/>
<Hs:import r ':Ifwww,tisa.orgITPEGIULH_l_D" ‘rhemaL cation="ULR_1_0.xsd"/>
<Hsiimport namesp: 0/ fwww.tisa.org/TPEG/OLR_1 0" schemalocaticn="OLR 1 0.xsd"/>
<xsielement name="LocationReferencingContainer™ type="LocationReferencingContainer®™/>
<xsrcomplexType name="LocationReferencingContainer™>

<Hs:import ¥
<xs:import

<xs:import namw
<xs:import I

Obrazek 4 - Ukazka casti XML schématu Kontejneru pro odkazovani na polohu s odkazy na specifikace poloh (vyrez XML
kédu z Pfilohy B)
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Tato pfiloha obsahuje 19 normativnich odkazd.

Souvisici normy

® [SOTS 21219-1 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny,
druhé& generace (TPEG2) - Cast 1: Uvod, &islovani a verze

® |SO TS 21219-2 - ITS - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny, druha generace (TPEG2) -
Cast 2: Pravidla modelovani pomoci UML

e CENISOTS 21219-3 - ITS - Zpravy TTI predavané oznacovacim jazykem s moznosti rozsireni Expertni skupiny protokol(
pro dopravu, druhd generace (TPEG 2) - Cast 3: Pravidla pro konverzi z UML do binarniho kédu

e CENISOTS 21219-4 - ITS - Zpravy TTl predavané oznacovacim jazykem s moznosti rozsiteni Expertni skupiny protokol(
pro dopravu, druhd generace (TPEG 2) - Cast 4: Pravidla pro konverzi UML do XML

® |[SOTS 21219-5 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny,
2. generace (TPEG2) - Cast 5: Rdmec pro sluzby TPEG

® [SO/TS 21219-22 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni
skupiny, 2. generace (TPEG2) - Cast 22: Odkazovani na polohu metodou OpenlR (TPEG2-OLR)

J CEN ISO TS 18234 11 - Intellgentm dooravm svstemv Dopravni a cestovni informace Dredavane Drostredmctwm
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