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Aplikacni oblast: Dopravni a cestovni informace

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2017, 20 stran

Rok zpracovani extraktu: 2017

Skupina témat: TPEG2

Téma normy: kontejner pro popis polohy

Charakteristika tématu: TPEG2, definice kontejneru pro odkazovani na polohu.

’ Uvod, vysvétleni vychodisek

‘ Popis architektury, hierarchie, roli a vztahti objektd

‘ Popis procesu / funkce / zplisobu pouZiti

Popis rozhrani / API / struktury systému

UML schéma kontejneru; popis lokalizacnich metod s odkazem na definici v jinych normach

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

; definice XML schématu kontejneru; definice binarni podoby kontejneru;

Definice konstant / rozsahti / omezeni

identifikatory metod

Uvod

uzivatelm. TPEG je urcen pro média s vysokou prenosovou kapacitou, umoziiuje informace clenit strukturované se zvysujici se
mirou detaild a komplexné popisovat polohu.

Jednotlivé oblasti dopravnich udalosti jsou v TPEG popsany oddélené, pomoci platformé nezavislého modelu (UML) a dvou
odvozenych platformé zavislych model@ (binarni a XML). Casti specifikace stanovuji pravidla tvorby modelu jeho pfevodu do
platformé zavislé podoby.

Vice informaci o kontextu TPEG je obsazeno v Uvodu extraktu k ¢asti 1 normy TPEG (21219-1).

Technicka specifikace ISO 21219 se zabyva druhou generaci protokolu TPEG, ozna¢ovanym zkratkou TPEG2. RozliSenf
TPEG/TPEG1/TPEG2 se vétsSinou uvadi pouze v Uvodni ¢asti norem/specifikaci, zatimco ostatni kapitoly jiz mezi TPEG a TPEG2
nerozliSuji - to je implicitni dle kontextu.

Tento extrakt (dale jen “popisovany dokument”) popisuje ¢ast 7 normy TPEG, ktera specifikuje jednu ze tfi dUleZitych casti
zpravy, tzv. Kontejner pro odkazovani na polohu a souvisejici zplsob indikace typu popisu polohy. Zpravy TPEG dle typu
aplikace mohou ¢&i nemusi obsahovat tento kontejner (LRC), kazdy takovy kontejner mlze obsahovat jeden ¢i vice rliznych
metod popisu polohy jednoho fyzického mista.

Poznamka: Extrakt uvadivybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pavodni ¢islovani kapitol.
UzZiti

Popisovany dokument stanovuje strukturu kontejneru pro odkazy na polohu, jednotlivé metody zavadi identifikdtorem a externf{
referenci. Dokument je ddileZity pouze jako specifikace obalky s indikaci obsahu, ktery je stanoven v jinych normach, vétinou
pro kazdou metodu jina norma. Dokument ke kazdé metodé uvadi jeji zdrojovou normu, kde by mél existovat jeji
standardizovany popis. Kontejner pro odkazovani na polohu nelze pouZzit samostatné, je vzdy soucasti zpravy obsahujici dle

typu aplikace kontejner pro management zprav a kontejner pro popis aplikace.

Kontejner pro odkazy na polohu je dlleZitou soucasti pfedavanych zprayv, proto je tato norma nezbytna pro poskytovatele
i pfijemce dopravnich informaci, jejich programatory, ktefi pracuji se samotnym formatem XML ¢i programuji datové proudy
pro DAB. Identifikator pouzitych metod, obsazeny pravé v LRC, je zasadni pro spravnou interpretaci obsahu LRC a tedy spravné

dekodovani polohy v prijimaci a pro prezentaci uzivateli.

1. PFfedmét normy

Popisovany dokument stanovi zpUsob signalizace (klientskému zafizeni) pouzité metody odkazovani na polohu ve viech
aplikacich TPEG2, které pozaduji pfenos podrobnych informaci o poloze do klientskych zafizeni, jako je napFiklad TPEG2-TEC.
Dale popisuje kontejner pro odkazovani na polohu TPEG2-LRC a jeho pouZiti k signalizaci pouZzité metody odkazovani na polohu
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pro danou zpravu TPEG. LRC obsahuje informace umoziujici dekodéru urcit typ popisu polohy a pouZit spravny algoritmus
dekédovani.

2. Souvisici normy

Tento dokument uvadi 11 normativnich odkaz(, 8 na normu TPEG2 ISO 21219 &asti 1-5, 15 a 21 (geografické odkazovani na
polohu) a 22 (odkazovani na polohu metodou OpenLR) ISO 17572 ¢asti 2 (preddefinovany popis polohy) a 3
(dynamicky popis polohy) a normu TPEG1 18234-11 stanovujici kontejner pro odkazovani na polohu.

3. Terminy a definice

Popisovany dokument stanovuje 8 termind. Kli¢ovymi jsou tyto terminy:

kontejner pro odkazovani na polohu (location referencing container) - koncept slouzici pro seskupeni vSech komponent
odkazovani na polohu v ramci jedné zpravy TPEG na jednom misté

dynamicky odkaz na polohu (dynamic location reference) - odkaz na polohu vygenerovany nezavisle na mapovych
podkladech, vychazejici z geografickych vlastnosti/atributl digitadlni mapové databaze

preddefinovany odkaz na polohu (pre-coded location reference) - odkaz na polohu pouZzivajici jedinecny identifikator, ktery je
dopredu dohodnuty v pfijimacich a vysilacich systémech za Ucelem vybéru polohy ze souboru dohodnutych preddefinovanych
poloh

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Tato kapitola dale stanovuje 24 zkratek reprezentujicich jednotlivé ¢asti / kontejnery zpravy:
ADC- kontejner pro popis udalosti (Application data container)
LRC- kontejner pro popis mista (Location referencing container

V popisovaném dokumentu je uvedena vétSina zkratek ¢asti specifikace [[3336699 | VFBFRw==]], zabyvajicich se odkazy na
polohu. Tyto zkratky i jejich vysvétleni uvadime jako soucast vyctu €asti specifikace v ivodu tohoto extraktu, proto je zde déle
neuvadime.

5 Podminky a omezeni toolkitu

Kapitola (rozsah 2 odstavce) obsahuje ujisténi o pouZiti vSech popisl polohy z TPEG1, kromé téch, které byly v mezidobfi
vyfazeny, a zaroven pridava nové popisy. Dale kapitola informuje o povaze obsahu dokumentu, ktery nenfi ,aplikaci”, je
dllezZitou soucasti aplikaci, ale nema vlastni identifikator aplikace (AID).

6 Struktura kontejneru LRC

Kapitola (rozsah 1 strana) informuje o moZnostech kontejneru pro odkazovani na polohu:
® pouzit dynamické popisy polohy, pfeddefinované popisy polohy ¢i jejich kombinaci
® pouZit vice neZ jeden popis polohy uvnitf kontejneru jedné TPEG zpravy
® pouzit nové metody popisu polohy (stanovené v dalSich verzich tohoto dokumentu)

Popisovany dokument nestanovuje konkrétni metody popisu polohy, ty jsou stanoveny v jinych normach. Nicméné umoznuje
tyto externé stanovené datové koncepty pouzit v kontejneru pro odkazy na polohu (viz. Obrazek 1).
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Obrazek 1 - MoZnosti popisu polohy v kontejneru Obecna struktura zpravy TPEG (obr. 2 normy)

7 LRC komponenty zpravy

Tato kapitola (rozsah 2 strany) nejprve popisuje strukturu samotného kontejneru pro odkazovani na polohu (tedy to, Ze se
sklada z jednoho ¢i vice popist polohy pomoci réiznych metod) a potom kratce popisuje kazdou z moznych metod popist
polohy i s uvedenim zdrojové normy:

DLR1LocationReferenceLink - dynamicky popis polohy stanoveny v ISO 17572-3
TMCLocationReferencelink - pfeddefinovany popis polohy dle ISO 14819-1 a ISO 17572-2
KoreanNodelLinkLocationReferencelink - prfeddefinovany popis polohy dle ISO 17572-2
VICSLinkReferencelink - pfeddefinovany popis polohy dle ISO 17572-2
ExtendedTMCLocationReferencelLink - pfeddefinovany popis polohy dle ISO 14819-1 a ISO 17572-2
GeographicLocationReferencelLink - dynamicky popis polohy dle ISO/TS 21219-21
UniversalLocationReferencelLink - dynamicky popis polohy dle TISA spec. SP13008

OpenlLRLocationReferenceLink - dynamicky popis polohy dle ISO/TS 21219-22

PFiloha A (normativni) TPEG-bin reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu

Pfiloha o rozsahu 2 stran je soucasné s nasledujici prilohou klicovou ¢asti normy, stanovuje binarni reprezentaci Kontejneru
pro odkazovani na polohu v pseudokédu.

V této pfriloze jsou jednotlivym metodam pridéleny identifikatory (1 = DLR1LocationReferencelink az 8 =
OpenLRLocationReferencelLink) nezbytné pro signalizaci pouzitych metod popisu polohy. Dale je zde pevné stanovena struktura
kontejneru (viz Obrazek 2) a abstraktni tfida “metoda”, ke které jsou potom stanoveny instance pro jednotlivé metody.

<LocationReferencingContainer(x)=:=

<IntUnTi=(x), : id of this component
<IntUnLoMB=(lengthComp), : number of bytes in component
<IntUnLoMB=(lengthAttr), : number of bytes in attributes

unordered {
* <Method={method)

I

Obrazek 2 - Ukazka struktury Sablony binarni reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu (ne€islovana tabulka
Prilohy A)

PFiloha B (normativni) TPEG-ML reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu

Priloha o rozsahu 2 stran je soucasné s PFilohou A klicovou ¢asti normy, stanovuje XML reprezentaci Kontejneru pro odkazovani
na polohu formou XML schématu.

Identifikatory metod byly pfidéleny v pfedchozim dodatku (viz vySe), tento se jimi jiz nezabyva a stanovuje strukturu kontejneru
(viz nasledujici vypis kédu na obrazku 3) a komplexni tfidu “metoda”, a nasledné uvadi celé XML schéma.

<¥s:ielement name="LocaticnReferencingContainer” type="LocationReferencingContainer™/>

<xa:complexType name="LocationReferencingContainer">

QXR:!-'-F:G:'IJEL'IC‘F!}

<xs:choice maxOccurs="unbounded":>

<usielement name="method" type="Method" minOccurs="0" maxOccurs="unbounded" />

<fxg:ichoice>

</xs:sequence>

</xs:complexTypeas

Obrazek 3 - Ukazka struktury Sablony (XML schéma) XML reprezentace Kontejneru pro odkazovani na polohu (vyfez XML
kédu z PFilohy B)

XML schémata jednotlivych metod popisovani polohy jsou odkazovana pomoci instrukce schemalocation. Tedy nejsou soucasti
popisovaného dokumentu, existuji v jinych ¢astech této normy (¢ast 21 a 22) ¢i v jinych zdrojovych normach (ISO 17572), viz
nasledujici vypis kédu na obrazku 4.

Schémata je zapotfebi bud opatrlt nebo pfFi sestavovani Sablony vypustit, jinak neni mozné Sablonu pouZit.

tion="DLR 4 0.xsd"/>
tion="TLR Z 0.xsd" />
tion="ETL_1_0.xad"/>

S fwwW.tisa.org/TPEG/DLE 4 0" schemaloc
t//www.tisa.org/TPEG/TLE_ 2 0" schemalo
ot/ fWWW.tisa.org/TPEG/ETL_1_0" schemal
p: S fwww.tisa.org/TPEG/GLE_1_0" tien="GLR 1 0.xsd"/>
':Ifwww,tisa.orgITPEGIULH_J_D" sct tion="ULR_1_0.xsd"/>
<Hsiimport r o/ fwww.tisa.org/TPEG/OLR_1 0" schemalocaticn="OLE_1 “0.xsd"/>
<xsielement name= cationReferencingContainer™ type="Locati uﬂRéf‘lPhG-]q(ohtalnPV"f>
<xsrcomplexType name="LocationReferencingContainer™>

<Hs:import ¥
<xs:import

<xs:import namw
<xs:import I
<Xs:import ¥

Obrazek 4 - Ukazka casti XML schématu Kontejneru pro odkazovani na polohu s odkazy na specifikace poloh (vyrez XML
kédu z Pfilohy B)
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Tato pfiloha obsahuje 19 normativnich odkazd.

Souvisici normy

® [SOTS 21219-1 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny,
druhé& generace (TPEG2) - Cast 1: Uvod, &islovani a verze

® |SO TS 21219-2 - ITS - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny, druha generace (TPEG2) -
Cast 2: Pravidla modelovani pomoci UML

e CENISOTS 21219-3 - ITS - Zpravy TTI predavané oznacovacim jazykem s moznosti rozsireni Expertni skupiny protokol(
pro dopravu, druhd generace (TPEG 2) - Cast 3: Pravidla pro konverzi z UML do binarniho kédu

e CENISOTS 21219-4 - ITS - Zpravy TTl predavané oznacovacim jazykem s moznosti rozsiteni Expertni skupiny protokol(
pro dopravu, druhd generace (TPEG 2) - Cast 4: Pravidla pro konverzi UML do XML

® |[SOTS 21219-5 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny,
2. generace (TPEG2) - Cast 5: Rdmec pro sluzby TPEG

® [SO/TS 21219-22 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni
skupiny, 2. generace (TPEG2) - Cast 22: Odkazovani na polohu metodou OpenlR (TPEG2-OLR)

J CEN ISO TS 18234 11 - Intellgentm dooravm svstemv Dopravni a cestovni informace Dredavane Drostredmctwm
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