CEN TS 14821-3 - Dopravni a cestovni informace (TTI) - Zpravy
pfedavané celuldarnimi sitémi - Cast 3: Zakladni informaéni prvky

NORMA ZRUSENA

Aplikacni oblast: Dopravni a cestovni informace

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2005, 91 stran

Rok zpracovani extraktu: 2008
Uvod

Tato specifikace je Uzce zamérena na aplika¢ni vrstvu bezdratového prenosu pomoci celuldrni radiové sité, Typickym
prikladem takovéto sité je burikova (celularni) radiova sit GSM. Popisuje datovou specifikaci pri obou zakladnich druzich
datovych prenost charakterizujicich tento typ komunikace: downlink, uplink (viz predeslé ¢asti ¢. 1 a 2). V Gvodni, prvni

¢asti je naznacena architektura systému, kterou se rozumi klient-server s vyuzitim sité GSM. Dalsi ¢asti, ocislované
v radé 2 az 8, se postupné zabyvaji jednotlivymi detaily této datové komunikace.

Tato norma se zabyva zakladnimi prvky, které musi kazda informace tohoto, v predeslych kapitoldch definovaného
stylu, obsahovat. K témto obrazné rfe¢eno zakladnim kamendm kazdé zpravy patfi informace o aktualnim c¢ase a Udaje,

které definuji zemépisnou oblast vztahujici se k predavané zpraveé.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pdvodni ¢islovani kapitol.
Uziti

Vyrobci zafizeni mohou vyvijet termindly kompatibilni se sluzbami zalozenymi na této technické specifikaci, coz umozni

interoperabilitu a konkurenceschopnost mezi vyrobci i poskytovateli sluzeb a pouziti sluzeb na mezinarodni Grovni.

1. PFredmét normy

Tato norma definuje funkce i rozhrani dopravnich telematickych sluzeb, zalozenych na pouziti burikové radiové sité.
Vyrobclm terminall je timto umoznéno, aby vyrabéli zarizeni kompatibilni s timto systémem prenosu dopravnich

informaci, coz mé dllezity vliv na interoperabilitu réznych vyrobcd koncovych zafizeni.

2. Terminy a definice

Kapitola 3 obsahuje velmi stru¢né vysvétleni terminologie a zkratek pouZzitych v této ¢asti. Je zde uvedeno strucné
vysvétleni 38 termind pouZitych v této ¢asti a 61 zkratek: % ott, ADP, AM, ASN.1, BC, BCS, CA, CAS, CB, CBC, CLI, CRM,

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www. ITSterminology.org).

4 Hlavni definice informaénich prvka

4.1 informace o Case (Absolute Time) zde je uveden tabulkovy popis kédovani absolutniho ¢asu v polozkach roku,
meésice, dne, hodiny, minuty az vteriny. Kédovani roku ma rozsah platnych hodnot od r. 1990 do 2053, poté by se musel
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zmeénit systém kédovani. Zakladem pro odkazy na ¢asové znacky je UTC (Universal Time Co-ordinated), ¢asova pasma
se v tomto pripadé nerozlisuji.

Nésledujici souhrnna tabulka popisuje bitové orientovany systém kdédovani ¢asové informace. Poradi jednotlivych bit(
v celkové spravé je popsano v Gvodni ¢asti CEN TS 14821-1.

Tabulka 1 - Stanoveni kédovani casové informace

Zacatek intervalu Konec intervalu
Polozka Poznéamka
Hodnota | Kédovani | Kédovany Udaj | Hodnota | Kédovani | Kédovany udaj
Rok 0 000000 |[1990 63 111111 | 2053
Mésic |0 0000 Rezerva 12 1100 Prosinec 1101 az 1111 v rezervé
Den 0 00000 Rezerva 31 11111 31
Hodina | 0 00000 0 23 10111 23 11000 az 11111 v rezervé
Minuta [0 00000 0 59 111100 |59 111101 a7 111111 v rezervé
Vterina | 0 000000 |O 59 111100 |59 111101 az 111111 v rezervé

5 Stanoveni polohy

5.1 Urceni polohy a jeji kédovani ve zpravé

Seznam pouzivanych typl systémd a systém jejich kédovani je v dale uvedené tabulce.

Tabulka 2 - Rozsah hodnot systému pro urceni polohy (tabulka ¢. 5.1 normy)

Hodnota | Kéd Typ systému pro uréeni polohy

0 00 |ILOC (Intersection Locations - kiiZzovatky, odpovida WGS 84, kédovani pomoci bitl)

1 01 [WGS 84 (nizka rozlisovaci schopnost kolem 50m)

2 10 [ WGS 84 (vysoka rozliSovaci schopnost kolem 1m)

3 11 [Urceni polohy pomoci systému TMC (viz normy tykajici se systému ALERT - C, viz EN ISO 14819-3

5.2 WGS 84

uvadéno bitové kédovani daného typu):
Bod (0000), kruh (0001), elipsa (0010), ¢tverec (0011), obdélnik (0100), polygon (0101), koridor (0110) a kruhova vysec
neboli sektor (0111). Ke kazdému uvedenému geometrickému tvaru je uvedena definice jeho atributd (bod méa jako

vice. Nepouzité hodnoty v rozsahu 1000 az 1111 jsou pro dalsi pripadné tvary.

5.5 ILOC

V tomto ¢ladnku je uveden stru¢ny popis tohoto systému geografického kédovani. Tato metoda, vyvinuta v letech 1995
az 1997, se pouziva pro stanoveni polohy v pripadech, kdy se setkavaji nebo krizi dvé cesty s rozdilnym identifika¢nim

podle metodiky WSG 84 bod, ktery se nachazi v prlseciku os téchto pozemnich komunikaci. Nasleduji 3 ¢asti o délce 5
znaku, které identifikuji tyto komunikace. Jako identifikdtory se nejcastéji pouzivaji ¢iselnd oznaceni komunikaci nebo
jejich nazvy.

6 Komunikacni adresa


/cen-ts-14821-1/t82
/svetovy-geodeticky-system-1984/d2651
/svetovy-geodeticky-system-1984/d2651
/svetovy-geodeticky-system-1984/d2651
/en-iso-14819-3/t76
/en-iso-14819-3/t76
/svetovy-geodeticky-system-1984/d2651
/svetovy-geodeticky-system-1984/d2651

V této kapitole je obsazena v aplikacnim protokolu a pouzivé se pro komunikaci ze zafizenimi tzv. ,tfetich stran“. Sklada
se z nékolika ¢asti. Prvnimi jsou identifikator sité (6.2 Network ID) o délce 5 bitl a Gdaj o délce adresy (6.5 Address
Lenght), ktery se pohybuje v rozsahu 0 az 255 bitl. Pokud zprava neobsahuje zddnou komunika¢ni adresu, je ¢ast
vyhrazend pro identifikator sité nastavena na hodnotu nezndma sit (00000) a datova oblast, ve které se nachazi udaj

o délce adresy, obsahuje nulovou hodnotu. DalSimi Gdaji jsou definovani platného rozsahu adres (6.3 Validity Range of
Address) o délce 2 bitd, které mdze nabyvat vyznamu nezndmy rozsah (kédovani 00), mezinarodni adresa (01),
vnitrostatni adresa (10) a rezervni pozice ma posledni zbyvajici bindrni hodnotu (00). Jednobitovy priznak BCD/ASCII (
6.4 Flag BCD/ASCII) udava, zdali nasledujici adresa pouziva kédovani BCD (0) nebo ASCII (1). Teprve po téchto
pomocnych Udajich nasleduje vlastni adresa zpravy (6.6 Address). VSechny tyto polozky jsou podrobné tabulkoveé

popséany v této kapitole ¢.6.

7 Textové zpravy a transparentni data

Zde je popsana specifikace formatu prendseného textu, pripadné transparentnich (minéno nezakédovanych, jednoduse
¢itelnych) dat pomoci dale uvedenych prvkd: Jsou to druh a typ textové informace/dat (Text Representation) o délce 2
bitll, kterd mize nabyvat vyznami textova informace (00, pro jednotliva pismena pouziva 6 bitl), text dle ISO 8859-1
(01, kazdé pismeno ke kédovano 8 bity), transparentni data (11) nebo neobsahuje Zadna data (bitova informace 00).
Déle je to Udaj o délce tohoto textu ¢i dat Length), Za témito Uvodnimi Gdaji jiz nasleduje text (Text) ¢i vlastni
transparentni data. Posloupnosti bitl prvkd jsou definovany v ISO 8859-1. Prvky informace (IE - Information Element)

a kédovani jsou specifikovany pomoci tabulek a popisd v textu. V kapitole 7.1.5 kédovaci tabulka 1ISO 8859-1 (ISO 8859-
1 Character set) je uvedena tato tabulka pro znaky s kédovanim od 128 vyse, kédovani v rozsahu hodnot 0 az 127
z(stava dle ASCII.

8 Popis rozsireného bloku dat pro lokalizaci (Extended Location Block)

Rozsireny lokacni blok slouzi k popisu polohy vozidla na digitdlni mapé. Obsahuje fetézec podrobnych informaci

konce celého bloku jsou uvedena data systému GPS. V nasleduji tabulce je uvedena jeho skladba.

Tabulka 3 - Kédovani blokt dosud nezpracovanych dat GPS (tabulka €. 8.3 normy)

Prvek Informace Format dat Délka (bit) Poznamka

Pocet projetych bod@ -1 Predepsany 4

Cas, ktery uplynul od préjezdu
poslednim bodem k vygenerovani Predepsany 10 Zakdédovany udaj je ve vtefinach.
této zpravy

Monost volnéh Tyto informace jsou kédovany systémem tabulek a obsahuji informace o poloze, vzdalenosti od

oznostvolného | .| T T T T T T e e e T

Préjezdny bod 1 (posledni) . st 117 minulého priijezdného bodu (jednotka m), rychlosti vozidla (jednotka kmh-1), azimutu (v severnim
ormatu

sméru, jednotka 0) a dalsi doplnujici informace.

Mo3nost volnéh Tyto informace jsou kédovany systémem tabulek a obsahuji informace o poloze, vzdalenosti od

oznostvolného | .| T T T T T T T T e e e e

Prdjezdny bod N (prvni) . 4t 117 minulého prijezdného bodu (jednotka m), rychlosti vozidla (jednotka kmh-1), azimutu (v severnim
ormatu

sméru, jednotka 0) a dalsi doplniujici informace.

Priznak, zda zprava obsahuje GPS . ,
Gata 7 Predepsany 1
ata

Moznost volného [ Nenf
GPS data ,
formatu stanovena

Informace, Ze se ve zpravé nachazi takovyto rozsireny blok pro lokalizaci, je jiz obsazena v hlavi¢ce zpravy. Blizsi

podrobnosti obsahuje predchozi ¢lanek 4.3 Identifikator aplikace, popisujici tuto hlavicku.

9 Divody zavady na vozidle

V pripadé zavady na vozidle je velmi uzite¢nd informace, proc k této poruse doslo, pripadné jaky druh servisu je
pozadovan ¢i jakou uzite¢nou nosnosti musi disponovat vozidlo pro pripadny odtah. V kapitole je uvedena tabulka
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poruch, které se mohou zobrazovat na zafizeni ve vozidle (OBU - Onboard Unit). Clenéni prvk{ informace a jejich
zobrazovani je strukturovano do dvou uUrovni (druha je volitelnd). Prvni Groven definuje oblast zavady (1 znamené
motor, 2 zavadu v elektroinstalaci vozidla), 3 na podvozku, 4 zavadu v brzdovém systému, 5 na karosérii, 6 v palivovém
systému, 7 pozadavek na odtah vozidla, pozice 8 a 9 jsou rezervovany pro budouci pouziti a znak A znamena globalni
poruchy, kdy je problematické urcit presnou pric¢inu (napr. nefunkcni startér). Druha Uroven jiz definuje presnou pricinu
zavady (napf. kéd 13 znamena zavadu na motoru/ presné urceni pfilis vysokd teplota motoru).

10 Matricni data vozidla

Kapitola obsahuje popis a kédovani matri¢nich dat vozidla (Master data). Témito Udaji jsou barva vozidla (10.1 Colour of
vehicle), ¢islo VIN (Vehicle Identification Number - VIN), model vozidla (Vehicle Model, obsahuje informace o vyrobci
a modelu vozidla), rok vyroby (Year of Construction) a poznavaci znacce (License Plate).

11 Geokddy - obsah a skladba tabulek pro terminaly

Rozsahla kapitola pomoci rfady tabulek popisuje moznosti skladby dopravnich informaci, které jsou pristupné vyrobci
terminalu. Tyto tabulky vyuzivé terminal k dekédovani dopravnich zprdv o poloze (CEN TS 14821-6) a zobrazi je ridici

formou textové informace.

11.4 Geokdédovani (Geocoding

predstavuje moznost urceni polohy jinak nez pomoci systému WGS84. Vyuziva referencniho bodu v Evropé o pevnych

s vy

souradnicich 52,50 severni Sitky a 13,50 zdpadni délky. K tomuto referen¢nimu bodu se potom v rozsahu + - 3250 km
vztahuji vSechny pozice, viz nasledujici obrazek.

3250 km gﬂ))j’:) %

"

" znamych soufadnicich i
©52,5117.5 stupil s

Obrazek 1 - Evropsky referencni bod (obrazek ¢. 11-1 normy)
Souradnice geokddu jsou udavany ve formatu 2 x 16 bitl (tj. 2 x 65536). Prepocet mezi souradnicemi udavanymi ve
forméatu geokdédu a WGS84 je jednoduchy a jednoznacny.

12 Kédy udalosti

Tato kapitola se zabyva kédovanim udélosti (Event Codes). Toto kédovani probihd pomoci dvourozmérné tabulky.
Sloupce tabulky jsou pfifazeny jednotlivym kvantifikatordm, kterych je celkem 7 typl (viz ndsledujici tabulka).

Tabulka 4 - Typy kvantifikatoru (tabulka ¢. 12-2 normy)

Typ kvantifikatoru | Vyznam nebo jednotka

1 Km

2 H

3 M
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Typ kvantifikatoru | Vyznam nebo jednotka

4 %
5 Vyraz (Phrases)
7 min.

Radky v tabulce jsou o&islovany v rozsahu 0 az 255. Vysledny vyznam poté lezi v burice, kterd se nachéazi na préseciku
konkrétniho raddku a sloupce tabulky.

7

13 Prepocitavani cisel

V kapitole je popséana metodika, s jakou se prevadi bitovd informace na Cisla ve formatu Integer (se znaménkem nebo
bez znaménka) a binomicky kéddované cislo ur¢ené dvéma parametry.

PFiloha A (informativni) PFiklady zdrojovych programu

V pfiloze A jsou uvedeny ¢asti zdrojovych programi popisujicich problematiku definovanou v této ¢asti.

© Silmos, s.r.o0. 2018 - 2026. PomUiZzeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit sprédvnou normu.



