CEN TS 15213-3 - Pokradezové systémy pro navraceni odcizenych vozidel - Cast 3: Rozhrani
a systémové pozadavky v systému spojeni kratkého dosahu

Aplikacéni oblast: Pokrddezové systémy pro navraceni odcizenych vozidel

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2007, 38 stran

Zavedeni normy do €SN: endorsement

Rok zpracovani extraktu: 2008

Skupina témat: ATSVR (Pokréddezové systémy pro navraceni odcizenych vozidel)
Téma normy: Rozhrani a systémové pozadavky v systému spojeni kratkého dosahu

Charakteristika tématu: Definice rozhrani pro systémy kratkého dosahu (do 100m)

Uvod, vysvétleni vychodisek

Podminky pro zafazeni zafizeni do systémd kratkého dosahu

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objekta

Definice roli jednotlivych soucdsti systému (OBU, detekéni zafizeni, komunikacni jednotka)

Popis procesu / funkce / zptisobu pouziti

Specifikace funkci

Popis rozhrani / API / struktury systému

Rozhrani mezi OBU a detekénim zafizenim, definice statického diagramu detekce

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Definice konstant / rozsahti / omezeni

Uvod

Tato predbéznd norma byla zpracovéna pro definovani architektury v rdmci pokynt CEN/TC 278, kterou Ize dosédhnout urcité trovné interoperability mezi
jednotlivymi komponentami pokrédeZovych systém(, Operacnimi centry pokréadezovych systéml (SOC) a Organy cinnymi v trestnim a prestupkovém fizenf (

LEA), jak na narodni, tak i mezinarodni trovni.

s Europolem a Pracovni skupinou pro spolupréci evropskych policejnich sborl (EPCWG).

Komunikace na kratkou vzdalenost je charakteristickd nedostatkem ¢asu na pfenos dat z palubniho zafizeni OBE na detekéni zafizeni z ddvodu rychlosti
projizdéjicich vozidel. Proto tato specifikace stanovuje délku dat na absolutni minimum. Datové prvky, jako je c¢as, datum nebo souradnice polohy vozidla se

).
Nékterd rozhrani nespadaji do pfedmétu této specifikace, jako napf. rozhrani komunikace do a ze snimacQ, ovladac¢l a lidskych operator(, a dale zdroje uréujici
polohu jakym je napr. GPS nebo interni rozhrani orgdnu LEA.

Pozndmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima plvodni ¢islovani kapitol.
Uziti

Tato predbéznd norma je urena zejména pro provozovatele a projektanty pokradezovych systémd (zejména lokaliza¢nich, detek¢nich a identifika¢nich typ(),
provozovatel&im SOC, ale i pracovnik(im statni spravy (pFedevsim z fad PCR, méstské policie, ale i MV CR event. MDCR).

1. Pfedmét normy

Tato technickéa specifikace popisuje strukturu, poradi bitd, ¢islovani a kédovani prvkl zprav, které jsou typicky pfenaseny jako data. Dlraz je predevsim kladen
na srozumitelnost a jednozna¢nost zprav, nikoliv jejich stru¢nost. Specifikace se nezabyva pozadavky nebo kroky réiznych lidskych prvk( pokradezového
systému, ale ma za cil identifikovat interakce a rozhrani, kterd existuji mezi zarizenim a lidskymi operatory v rdmci systému.

2. Souvisici normy

Tato specifikace se technologicky opird o normy vyhrazeného spojeni krétkého dosahu (DSRC) - EN 13372, EN 12253, EN 12795 a EN 12834. Déle souvisi s normou

3. Terminy a definice

Pro Ucely této normy plati terminy a definice uvedené v CEN/TS 15213-1 a tyto:
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3.5 struktura datového prvku (data element structure) jedna se o konstrukci obsahujici nékolik datovych prvkl v pfedepsaném formatu

3.6 identifika¢ni funkce (identification function) komunikaéni funkce kratkého dosahu mohou byt také pouzivany pro jednoznacnou identifikaci vozidel,

3.9 zakladni identifikator (primitive identifier) identifikace jako samostatnd identita nepozaduje zadné kvalifikdtory, jakymi jsou datum platnosti atd.;
vSechny prvky identifikatorl maji byt postaveny z vice nez jednoho zakladniho identifikatoru

3.10 funkce dalkové aktivace (remote activation) nastaveni elektronického spinace (nékolika bitd informace ve vozidle) mlze byt pouzito pfi komunikaci do

pri nastavovani této funkce

3.13 pokradezovy systém pro navraceni vozidel se systémem na kratkou vzdalenost (short range after theft system for vehicle recovery (ATSVR SR))

zahrnuje rlizné ¢asti komunikujici a vzajemné pUsobici ve shodé se standardnimi postupy a pfenosovymi protokoly za G¢elem usnadnéni navraceni odcizeného
vozidla

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Tato kapitola uvadi 31 zkratek, mezi nejvyznamnéjsi patri:

4.3 ATSVR -pokradezovy systém pro navraceni odcizenych vozidel

4.13 DE -detekeni zafizeni

4.15 DSRC- vyhrazené spojeni kratkého dosahu

4.18 EFC -elektronicky vybér poplatkd

4.21 LEA- organ ¢inny v trestnim rizeni

4.24 OBE- palubni zarizeni

4.29 SOC- operacni centrum pokradezového systému

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology ( www. ITSterminology.org).

5 Pozadavky na operace kratkého dosahu

5.1 Podrobné diagramy a sekvencni diagramy architektury

Tento ¢lanek popisuje architekturu systému ATSVR kratkého dosahu (¢lanek 5.1), a to dvou druh(l detekce, detekci konzultaci a detekci signalizaci. Kazda je

zndzornéna ve své statické podobé diagramem a ve své dynamické podobé sekvencnim diagramem. Pro blizsi predstavu je uveden staticky diagram detekce
konzultaci, jak jej ilustruje obrazek 1 doprovazeny prislusnymi vysvétlivkami.
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Vysvétlivky:

1. Odcizeni se musi nahldsit orgdnu LEA skrze operac¢ni centrum pokradezového systému SOC

2. Informace ,nahlaseno jako odcizené” je opera¢nim centrem uloZena.

3. Poté, co bylo nahlaseno odcizeni, je aktivovano detekéni zafizeni (aktualizaci jeho dat), a to pfimo organem LEA pred zadanim informace do systému,
a nebo pomoci sit dlouhého dosahu.
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5. OBE odpovida zaslanim identifikacniho ¢isla vozidla (VIN) a statusem odcizeni vozidla (nebo zasifrovanou informaci, ze které Ize odvodit status odcizeni
a VIN).

8. Potvrzeni, ze OBE bylo aktualizovano, je nahlaseno a nahrano do DE.

9. Data detekovaného vozidla spolu se statutem jsou zaslédna organu LEA.

10. Tato informace je nasledné smérovana operacnimu centru SOC pro aktualizaci jejich dat.

11. Na zékladé téchto ,technickych” pozadavkl mohou orgén LEA nebo operaéni centrum SOC provést prislusné kroky.

Obrazek 1 - Diagram architektury systému pfi detekci konzultaci

5.2 Funkce identifikace

Tento ¢lanek popisuje funkci identifikace, ktera umoznuje jednoznacnou identifikaci vozi

napr. VIN, SPZ, status odcizeni, model a barva vozidla. Tato funkce se typicky vyuzije autorizovanou osobou pfi pouziti ru¢niho skeneru.

5.3 Funkce aktivace na dalku

Tento ¢lanek popisuje funkci aktivace na dalku. Tato funkce je ¢asti detekce signalizaci a detekce konzultaci. Funkce aktivace prepne status odcizeni vozidla na

regi
signdl do palubniho zafizeni OBE.

5.4 Funkce deaktivace na dalku

Tento ¢lanek popisuje funkci deaktivace na dalku. Po navraceni vozidla se musi status odcizeni znovu nastavit na OFF. Tato funkce musi byt zabezpecena

Sifrovacim mechanismem a pouze specificky akreditované osoby tak mohou ucinit.

5.5 Funkce znehybnéni na dalku (nepovinnd)

Tento clanek popisuje funkci znehybnéni na dalku, kterd poskytuje moznost na dalku ovlivnit funkéni charakteristiky vozidla; zde se preferuje koncept

spusti.

5.6 Funkce indikace odcizeni

5.7 Sekvence interakci

Tento ¢lanek popisuje formy sluzeb pokréadezového systému a odvolava se na prilohu B, kterd uvadi prislusné priklady.

6 Provozni charakteristiky

Kapitola 6 popisuje provozni charakteristiky detekcniho zafizeni DE a palubniho zafizeni OBE. V ¢lanku 6.1 uvadi spolecné charakteristiky obou zafizeni, jakymi
jsou definice zprav vymeénovanych mezi DE a OBE, schopnost vyhnuti se kolizi pfi komunikaci DE s vice OBE nebo naruseni komunikace s vice OBE signalizaci
jednoho OBE, Ze vozidlo je odcizené, a dale pozadavky na frekvenci, Sitku pasma, modulaci a jiné charakteristiky radiového vysilani. Pro ilustraci je uvedena
¢ast tabulky 8.

Tabulka 8 - Pfiklad pozZzadované Sifrky pasma

Parametry Znacka Rychlost 80 km/h Rychlost 200 km/h Velikost dat
Hodnota Hodnota

o délce 50 m (dalnice o 2x3 jizdnich pruzich)
Pfi rychlosti 80 km/h: nejvyssi hustota dopravy,

. . . \% 12 3 -
vozidla jezdi v rozestupech 1 s
PFfi rychlosti 200 km/h: nejvyssi hustota dopravy,
vozidla jezdi v rozestupech 1 s
Odhadnuty pocet prendsenych bytl ve zpravé rychlé
identifikace: Néhodny pocet, ID pro Sifrovani, VIN,
B 128 128 byty

status OBE, 2x autentiza¢ni byty, aktualizace statusul
OBE
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V ¢lanku 6.2 jsou definovany charakteristiky palubniho zafizeni OBE, jakymi jsou prenosova rychlost, baterie, ukladani dat, stdla a prepisovatelna kapacita pro
uloZeni dat a spojeni do interni sbérnice vozidla.

byt stacionarni nebo mobilni.
Clének 6.4 definuje komunika¢ni vzdalenost mezi OBE a DE ve tfech pfipadech, stacionarni DE a OBE, mobilni DE a OBE a ru¢ni DE a OBE.

Clének 6.5 se zabyva omezeni rychlosti vozidel, které je 250km/h.

OBE odpovédéla v diskrimina¢nim médu.
7 Datové prvky

Kapitola 7 uvadi v ¢lanku 7.1 pozadavky na datové prvky, Sifrovani, referen¢ni seznamy odcizenych vozidel a signalizaci. Clanek 7.2 obsahuje pozadavky na
datové prvky spolecné DE a OBE.

Pfiloha A (informativni) Legislativni otazky
Tato pfiloha uvéadi pozadavky na zafizeni, kterd musi mit schvéleni typu a splfiovat pozadavky

evropské smérnice EMC atd. Dale uvadi seznam smérnic a pfedpisd na radiové pienosy.
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Obrazek B.1 - Procesy ATSVR

Souvisici terminy

o dalkové omezeni provozu motoru

e systém automatické identifikace

o sestaveny identifikator

* provozovatel
o nepfima identifikace

o funkce detekce signalizaci systému kratkého dosahu

o funkce detekce konzultaci systému kratkého dosahu

o délkova aktivace
o zakladni identifikdtor

o rozhrani dlouhého dosahu
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