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vymeénného formatu DATEX Il pro rizeni dopravy a dopravni informace
- Cast 2: Oznacovani pozice

Aplikacni oblast: Silni¢ni dopravni data

Rok vydani normy a pocet stran: Vyddna 2011, 103 stran

Zavedeni normy do €SN: prekladem
Rok zpracovani extraktu: 2012
Skupina témat: Dopravni informace
Téma normy: Oznacovani pozic

Charakteristika tématu: Datovy model pro popisovani pozice v publikacich.

Uvod, vysvétleni vychodisek

Vyuziti jinde definovanych metod popisovani poloh (ALERT-C, TPEG, staniceni); Priklad tabulky preddefinovanych pozic v
XML.

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahti objektt

Pozice; preddefinovand sada pozic/cestovnich planl a odkazy na né;

Popis procesu / funkce / zptisobu pouziti

Popis rozhrani / APl / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Publikace PredefinedLocationsPublication v¢. XML schématu; Oznaceni pozice (location reference); Model pro Pozice
popsand metodou ALERT-C, TPEG, stani¢eni; Model pro bodova, linearni, oblastni pozice a usporddanou/neusporaddanou
skupinu pozic, odkaz do sady predem definovanych pozic; Model pro cestovni plan a sadu predem definovanych pozic

Definice konstant / rozsahtl / omezeni

Ciselniky Smé&rovosti pro ALERT-C, prostorového uspotradani jizdniho pasu, smérd jizdy, relativniho vy$kového usporadani
pozemni komunikace, typl jizdnich pruhf, povah lineédrnich prvkd (komunikace, Gsek, najezd...), smérovosti dopravniho
proudu vaci definici linedrniho prvku, upresnujici konkrétni pozici, typl vyznaénych referenencnich bodd podél linedrniho
prvku, ¢iselniky pro pouziti v metodé TPEG

Uvod

Tato technicka specifikace stanovi spole¢ny soubor specifikaci vymény dat, ktery podporuje vizi bezproblémové
interoperabilni vymény dopravnich a cestovnich informaci pres réizné hranice, a to narodni, méstské, meziméstské,
spravci silnic, poskytovateld infrastruktury a poskytovatell sluzeb. Normalizace je v tomto kontextu délezitou slozkou
pro zajisténi interoperability, sniZzeni rizika, snizeni hlavnich naklad{, podporu otevieného trhu a mnoha sociélnich,
ekonomickych a spole¢enskych prinost, které Ize ziskat od |épe informovanych cestujicich, spravci sité a provozovatel@
dopravy.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pavodni ¢islovani kapitol.

Uziti


/vysledky-vyhledavani?appgroups=7

CEN TS 16157-2 je soucasti sady norem pro DATEX Il a resi problematiku oznacovani pozic (popis polohy popisovanych
uddlosti). Praktické vyuziti ma vyznam vzdy ve spojeni s jinymi typy publikaci z rodiny DATEX I, které jsou popsany v
CEN TS 16157-3 a nasledujicich ¢astech.

Tato technickd specifikace je tak nezbytna pro veskeré soucasné i budouci subjekty poskytujici dopravni informace
v CR, v&etné dopravnich center i komerénich poskytovatel(l. EasyWay Deployment Guidelines 2012, pfedpoklada, , ze
kazda ITS aplikace v Evropé by méla mit své rozhrani v DATEX I, nebot jen tak se stane panevropskou a slouzici
milion@m globalnich uzivatell, nikoliv tisicGm lokalnich.

Vzhledem k o¢ekavané panevropské regulaci bude tato TS i pfedmétem zajmu organa statni spravy, které se na ni
mohou odvolavat pfi realizaci vybérovych fizeni v oblasti ITS.

1. Pfedmét normy

Tato technickd specifikace (CEN/TS 16157-2) stanovi struktury informaci, vztahy, role, atributy a souvisejici datové typy
potrebné pro implementaci systémd oznacovani pozic pouzivané ve spojitosti s riznymi publikacemi definovanymi

v ramci DATEX Il. Také definuje publikaci DATEX Il pro vymeénované predem definované sady pozic. Toto je soucasti
platformné nezdvislého datového modelu DATEX II.

Tato technicka specifikace plati pro:

e dopravni a cestovni informace, které se vztahuiji k silni¢ni siti (mimoméstské a méstské);
e informace o verejné dopravé, kterd je v primé spojitosti s pouzivanim silni¢ni sité (napriklad silni¢ni spojeni
vlakem nebo prevozem).

Tato technickd specifikace stanovi specifikace pro vymeénu dat mezi jakymikoli dvéma instancemi téchto aktérQ:

e dopravnimi informacnimi centry (TIC);
e dopravnimi ridicimi centry (TCC);
¢ poskytovateli sluzeb (SP).

Tato technickd specifikace mlze byt vyuzitelna také jinymi aktéry.
Tato technicka specifikace rfesi oznacovani pozic pro nasledujici typy informacniho obsahu:

e informace o udalosti v silni¢ni dopravé - planované i neplanované situace vyskytujici se jak na silni¢ni siti, tak
i v prilehlém okoli;

e Cinnosti iniciované spravcem;

« data méreni dopravniho provozu, stavova data a data o dobé jizdy;

e cestovni informace relevantni pro uzivatele pozemnich komunikaci véetné informaci o pocasi a klimatickych
podminkéch;

¢ informace o rizeni dopravniho provozu a instrukce vztahujici se k uzivani silni¢ni sité.

2. Souvisici normy

Technickd specifikace se odkazuje na stdvajici normy nebo technické specifikace na oznacovani pozic, CEN TS 18234-6,
CEN TS 24530-2, EN ISO 14819-3 a ISO 19148.

Technickd specifikace respektuje koncepcni pristup, popsany v prvni ¢asti (CEN/TS 16157-1).

V praxi se ocekava soubézné pouziti s publikacemi (definice viz Terminy nize), popsanymi v ¢asti treti (CEN/TS 16157-3)
a nasledujicich (které se pripravuji k vydani).

3. Terminy a definice
Klicovym pojmem je v popisovaném dokumentu nezavedeny termin publikace


/cen-ts-16157-3/t997
/cen-iso-ts-18234-6/t96
/cen-iso-ts-24530-2/t98
/en-iso-14819-3/t76
/en-16157-1/t1175
/cen-ts-16157-3/t997

obecnd struktura k pfenaseni ucelené sady dil¢ich informaci na obdobné téma a s obdobnym Zivotnim cyklem zmén.
Realizuje se formou vymeénovanych zprav a musi byt vzdy jednoho konkrétniho typu (napr.
PredefinedLocationsPublication, SituationPublication, MeasuredDataPublication apod.)

Samotna technicka zprava definuje celkem 21 termind, z nichZ uvadime nékteré.

linearni oznaceni (linear referencing)

specifikace pozice vzhledem k linedrnimu prvku vyjadrend jako vzdalenost podél tohoto prvku [prEN ISO 19148]

pozice (location) identifikovatelné geografické misto [EN ISO 19112:2005]

POZNAMKA Nachéazi se bud na siti (jako bodova nebo linearni pozice), nebo jako oblast. Méze byt poskytnuto v jednom nebo vice
referencnich systémech.

kod pozice (location code) tabulkovd adresa predem ulozenych podrobnosti o pozici v tabulce pozic pouzivané

poskytovatelem informaci [EN ISO 14819-3:2004]

oznaceni pozice, odkaz na pozici (location reference); oznaceni (reference)

datova sada, jez je pridélena ke konkrétni pozici

POZNAMKA Oznaceni musi definovat jednoznacné a presné pravé jednu pozici v polohovém referenénim systému. Odkazem je
datovy retézec, ktery je zasilan mezi rdznymi implementacemi polohového referenéniho systému, aby pozici identifikoval.

systém oznacovani pozic (/ocation referencing system) LRS; referenc¢ni systém

kompletni systém, kterym jsou oznaceni pozic generovana a vyménovana a to v souladu s metodou oznacovani pozic,
v€etné norem, definic, software, hardware a databazi [ISO 17572-1:2008]

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Tato kapitola obsahuje 7 zkratek pouzitych v dokumentu.

ALERT-C

identifikace pro upozornéni a oznaceni probléma v silni¢nim provozu na evropskych pozemnich komunikacich, verze C
(Alert and problem Location for European Road Traffic, version C)

ey

ILOC-pozice na kFizeni (Intersection Location)

,TPEG-Loc“.
LR-linedrni oznacovani (Linear Referencing)
LRM-metoda linedrniho oznacovani pozic (Linear Referencing Method)

TPEG-protokol prenosu dat (Transport Protocol Expert Group)

7 Model oznacovani pozic DATEX Il

Kapitola 7 vysvétluje koncept celého modelu oznacovani pozice, ktery je pro pochopeni celé normy stézejni a je
ilustrovén jednim prikladem, opirajici se o konkrétni Gdaje z tabulek v priloze A.

Skupina pozic je mnozinou jedné nebo vice pozic a je popsdna abstraktni tfidou
,GroupOfLocations”, ktera je hlavnim vstupnim bodem odpovidajiciho bali¢cku popisujiciho pozici.

Tato skupina pozic mze byt bud pouzivana jako mnozina pozic, které Ize vnimat jako na sobé nezavisle a bez
usporadani (tfida ,NonOrderedLocations”), nebo jako cestovni pldn (nebo trasa) (tfida ,Itinerary”). V pripadé cestovniho
planu musi rizné sekce, které ji definuji, byt definovany v uréitém poradi, nebo navaznosti, nebo jedinou pozici
(popsané tridou ,Location”), kterd je nejzakladnéjsi jednotkou pro urcovani pozic.
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Jakakoliv skupina pozic (tj. konkrétni cestovni plan, nebo skupina nefazenych pozic nebo jedna pozice) mdze byt
predem kdédovana, tj. predem definovéna, oznacena a vyménéna, a poté mUze byt pouzita prostfednictvim odkazu
(respektive tridou , ItineraryByReference*, tfidou ,NonOrderedGroupOfLocationsByReference” a tridou
,LocationByReference”).

Pozice mUze byt bud:

e prvek silni¢ni sité (trida ,,NetworkLocation”),
e oblast (trida , Area”).

Pozice silni¢ni sité mohou byt bud'linedrni, nebo bodové (resp. tridy ,Linear” a ,Point“). Jejich mozny popis je realizovan
v odpovidajicich bali¢cich. Popis oblasti je realizovan v bali¢ku ,Area*“.

V pfipadé cestovniho planu mohou byt k nému pfidany cil(e) prostfednictvim tfidy ,Destination”.

Aby se pozice mohla zobrazit na mapé, mohou byt pridany geodetické souradnice (ve smyslu geodetické délky a

geodetické Sirky) (trfida , PointCoordinates”). Geodetické souradnice jsou definovany podle Evropského zemépisného

Vnéjsi odkazy mohou byt pridany na pozice, pokud je tfeba pridat odkaz na vnéjsi/jiny referenc¢ni systém (trida
,ExternalReferencing”) s uvedenym nazvem pouzivaného vnéjsiho referencniho systému. Toho Ize vyuzit napf. pfi
tvorbé rozsireni stdvajiciho modelu dle CEN/TS 16157-1.

Pro ilustraci je uveden néasledujici UML diagram balicku ,PointAlongLinearElement”, ktery poskytuje tfidy a atributy pro
definovani bodové pozice pouZzivajici rzné linearni referen¢ni metody.
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Obrazek 1 - Model tfidy balicku PointAlongLinearElement (Obrazek 7 normy)
Jednotlivé tridy balicku ,PointAlongLinearElement” jsou pak popsany podrobné v priloze A, konkrétné v ¢lanku A.2.12,
tabulce 21. VSechny zde uvadéné tabulky jsou pro ilustraci ponechany v plném znéni.
Priloha A: Datovy slovnik (normativni)
Priloha A popisuje vsechny atributy a mozné hodnoty modelu v celkem 54 tabulkach.

Tabulka 1 - TFidy balicku , PointAlongLinearElement* (Tabulka A.21 normy)

Trida Urceni Definice | Stereotyp |Abstraktn|’



/cil/d277
/geodeticke-souradnice/d769
/delka-zemepisna-delka/d433
/sirka-zemepisna-sirka/d2706
/evropsky-zemepisny-souradnicovy-system-89/d694
/en-16157-1/t1175

Vzdélenost bodu podél linedrniho prvku mérend bud od pocatecniho uzlového
. . vzdalenost podél bodu, nebo od definovaného referentu na tomto linedrnim prvku, kde se
DistanceAlongLinearElement L, L, . ) . L . . ano
linedrniho prvku pocatecni uzlovy bod odvozuje od definice prvku a nikoliv od sméru dopravniho
proudu.
vzdalenosti od Vzdalenost bodu podél linearniho prvku mérena z ,,od referentu” na linedrnim
DistanceFromLinearElementReferent referentu linedrniho prvku, ve smyslu odvozeném od definice linedrniho prvku a nikoliv od sméru ne
prvku dopravniho proudu nebo pripadné od sméru k ,do referentu”.
vzdalenost od Vzdalenost bodu podél linedrniho prvku mérend od pocatecniho uzlového bodu
DistanceFromLinearElementStart pocatku linedrniho linedrniho prvku, kde se pocatec¢ni uzlovy bod odvozuje od definice prvku, ne
prvku a nikoliv od sméru dopravniho proudu.
. L Linearni prvek podél jednoho linedrniho objektu, v souladu s definicemi
LinearElement linearni prvek ne
v prEN ISO 19148.
Linedrni prvek podél jednoho linedrniho objektu definovany svym identifikatorem
. linedrni prvek pomoci | nebo kédem v referen¢nim modelu silni¢ni sité (stanovenym ve tridé
LinearElementByCode B i e o, ) ne
kédu LinearElement), ktery déli silni¢ni sit na segmenty podle specifickych obchodnich
pravidel.
. . linedrni prvek pomoci | Linearni prvek podél jednoho lineadrniho objektu definovany svym pocate¢nim
LinearElementByPoints N ; ne
bodl a koncovym bodem.
procentudlni Vzdélenost bodu podél linedrniho prvku mérend od pocatecniho uzlového bodu
PercentageDistanceAlongLinearElement [ vzdalenost podél vyjadrena jako podil na celé vzdalenosti linedrniho prvku, kde je poc¢atecni uzlovy ne
linedrniho prvku bod odvozen od definice prvku, a nikoliv od sméru dopravniho proudu.
o Bod na linedrnim prvku, kde je linedrni prvek bud ¢asti nebo celkem daného
X . bod podél linearniho L, . . B . . X
PointAlongLinearElement K linedrniho objektu (tj. pozemni komunikace), v souladu s definicemi preN ISO ne
rvku
P 19148.
Referent na linedrnim objektu, ktery mé znamou pozici jako uzel, referen¢ni
Referent referent L o o v ne
oznacnik (napriklad stani¢nik), krizovatka atd.
V témze ¢lanku pak nasleduji popisy asociac¢nich roli (tabulka A.22) a atributd (tabulka A.23)
Tabulka 2 - Asociace balicku ,,PointAlongLinearElement” (Tabulka A.22 normy)
Trida Role Urceni Definice Nasobnost | Cil
Znédma pozice podél linedrniho prvku, od které se
DistanceFromLinearElementReferent | fromReferent referent Od méri distanceAlong, a kterd se v prEN I1SO 19148 1.1 Referent
nazyvé ,fromReferent".
Znadma pozice podél linedrniho prvku, od které se
towardsReferent referent Do mérfi distanceAlong, a kterd se v prEN ISO 19148 0.1 Referent
nazyva ,towardsReferent”.
. . . . koncovy bod Referent na zndmé pozici na linedrnim objektu, ktery
LinearElementByPoints endPointOfLinearElement o, L L 1.1 Referent
linedrniho prvku | definuje konec linedrniho prvku.
. . . . mezilehly bod na | Referent na znamé pozici na linedrnim objektu, ktery
intermediatePointOnLinearElement | =~ L, . L 1.1 Referent
linearnim prvku neni ani pocatkem, ani koncem linearniho prvku.
. . pocatecni bod Referent na znédmé pozici na linedrnim objektu, ktery
startPointOfLinearElement L, o L L 1.1 Referent
linearniho prvku [ definuje pocatek linearniho prvku.

Tabulka 3 - Atributy balicku ,,PointAlongLinearElement” (Tabulka A.23 normy)

Trida Atribut Urcenf Definice Nésobnost | Typ
i . . vzdalenost Mira vzdalenosti podél
DistanceFromLinearElementReferent distanceAlong , L, 1.1 MetresAsFloat
podél linedrniho prvku.
. . . vzdalenost Mira vzdalenosti podél
DistanceFromLinearElementStart distanceAlong , L, 1.1 MetresAsFloat
podél linedrniho prvku.
. . povaha Oznaceni povahy linearniho .
LinearElement linearElementNature L 0.1 LinearElementNatureEnum
linearniho prvku | prvku.
Identifikator referencniho
referenc¢ni modelu silni¢ni sité, ktery
linearElementReferenceModel model segmentuje silni¢ni sit podle 0.1 String
linedrniho prvku | specifickych obchodnich
pravidel.
verze
L Verze identifikovaného
. . referen¢niho L L .
linearElementReferenceModelVersion del referencniho modelu silni¢ni 0.1 String
modelu
o sité.
linedrniho prvku




Trida Atribut Urcenf Definice Nésobnost | Typ
, . | Nézev pozemni komunikace,
Nazev pozemni . L, . .
roadName X které je dany linedrni prvek 0.1 MultilingualString
komunikace L
casti.
. B Identifikator/¢islo pozemnf
Cislo pozemni . L. . )
roadNumber ) komunikace, které je dany 0.1 String
komunikace L, L.
linedrni prvek casti.
Identifikator nebo kéd
linedrniho prvku (nebo
. . o identifikator spojnice) v referencnim .
LinearElementByCode linearElementldentifier L, L = 1.1 String
linedrniho prvku | modelu silni¢ni sité, ktery je
stanoven ve tfidé
LinearElement.
Mira vzdalenosti podél
procentualni linedrniho prvku od pocatku
PercentageDistanceAlongLinearElement | percentageDistanceAlong vzdalenost prvku vyjadrena jako podil 1.1 Percentage
podél celkové délky linearniho
objektu.

Tabulka 4 - Atributy balicku , PointAlongLinearElement” (dokonceni) (Tabulka A.23 normy)

Trida Atribut Urcenf Definice Nasobnost | Typ
. . . . . spravni oblast | Identifikace oblasti silni¢ni spravy, kterd obsahuje . .
PointAlongLinearElement | administrativeAreaOfPoint , 0.1 MultilingualString
bodu stanoveny bod.
. . . smér vazany [Smér dopravniho proudu na konkrétnim bodé . .
directionBoundAtPoint B ) . . . 0.1 DirectionEnum
na dany bod v pojmech obecného sméru k cili.
smér relativni . ) . . o
. . . . | Smér dopravniho proudu v konkrétnim bodé relativni . . . .
directionRelativeAtPoint k danému . L, . , .1 LinearReferencingDirectionEnum
ke sméru, ve kterém je linearni prvek definovan.
bodu
Identifikace, zda bod na linedrnim prvku je na, pod
nebo nad vyskovou Urovni, kterd je pro dany typ
. . vyskovy linedrniho prvku tohoto typu bézna (napriklad .
heightGradeOfPoint . B X L B 0.1 HeightGradeEnum
stupen bodu pozemni komunikace nebo ¢asti pozemni
komunikace) v daném misté, typicky pouzivana pro
odliseni ,naduroviové” komunikace.
- popis . . " .
Referent referentDescription Popis daného referentu. 0.1 MultilingualString
referentu
. o Identifikator daného referentu, jedine¢ny na
. identifikator L X B .
referentldentifier stanoveném linearnim prvku (tj. pozemni 1.1 String
referentu L PR
komunikaci, nebo jeji ¢asti).
nazev
referentName Néazev referentu, napriklad ndzev dané krizovatky. 0.1 String
referentu
referentType typ referentu [ Typ daného referentu. 1.1 ReferentTypeEnum

Clanek A.4.6 pak k tu¢né vyznac¢enému atributu , LinearElementNatureEnum*, vybraného jako pfiklad, uvadi mozné

vyctové hodnoty, tedy seznam prizna¢nych povah linearnich prvkd, v tabulce A.40.

Tabulka 5 - Hodnoty obsazené ve vyctu , LinearElementNatureEnum“ (Tabulka A.40 normy)

Nézev vyctové hodnoty | Urceni Definice
othertakto jiny Jiny nez jak je definovany v tomto vyctu.
road pozemni komunikace Povaha linedrniho prvku je pozemni komunikace.

roadSection

Usek pozemni komunikace

Povaha linedrniho prvku je Usek pozemni komunikace.

slipRoad

najezd, vyjezd

Povaha linearniho prvku je najezd/vyjezd.

Priloha B: Referenc¢ni XML schémata (normativni)




Priloha B (normativni) uvadi referen¢ni XML schémata pro oznacovani pozice. Jedna se o aktualni podschémata souboru
DATEX Il XML Schema Definition (XSD), kterd se vazou k obéma tématdm pokrytym touto ¢asti CEN/TS 16157. Tato
priloha se musi pouzit, pokud se vyuziva kdédovani pomoci XML. Jak je uvedeno v ¢asti 1, mohou byt tato schémata
rozsirena pomoci Rozsireni. Tato rozsifeni se musi provést v souladu s pozadavky stanovenymi v ¢asti 1 - kapitola 9

a priloze D.

Priloha C: Metody oznacovani pozic (informativni)

Priloha C (informativni) uvadi prehled metod oznacovéni pozic.

Souvisici terminy

o délka; zemépisna délka

e bod

e mezinarodni zemépisny souradnicovy systém

¢ poloha; pozice; umisténi

* oblast

e poloha krizeni
e primarni bod

e sekundérni bod

e polohovy referenéni systém

/1

o cil
e deskriptor
e deskriptor ILOC

e evropsky zemépisny souradnicovy systém 89

e geodetické souradnice

e liniové oznacovani

o Sirka; zemépisna Sirka
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