CEN TS 16157-2 - Inteligentni dopravni systémy - Specifikace vyménného formatu DATEX Il pro
Fizeni dopravy a dopravni informace - Cast 2: Oznaéovani pozice

Aplikacni oblast: Silni¢ni dopravni data

Rok vydéani normy a pocet stran: Vydana 2011, 103 stran

Zavedeni normy do CSN: prekladem

Rok zpracovani extraktu: 2012

Skupina témat: Dopravni informace

Téma normy: Oznacovani pozic

Charakteristika tématu: Datovy model pro popisovani pozice v publikacich.

Uvod, vysvétleni vychodisek

Vyuziti jinde definovanych metod popisovani poloh (ALERT-C, TPEG, staniceni); Pfiklad tabulky pfeddefinovanych pozic v XML.

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objektt

Pozice; preddefinovana sada pozic/cestovnich plant a odkazy na né;

‘ Popis procesu / funkce / zplisobu pouZiti

‘ Popis rozhrani / API / struktury systému

‘ Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Publikace PredefinedLocationsPublication v¢é. XML schématu; Oznaceni pozice (location reference); Model pro Pozice popsana metodou
ALERT-C, TPEG, staniceni; Model pro bodova, linearni, oblastni pozice a usporfadanou/neusporadanou skupinu pozic, odkaz do sady prfedem
definovanych pozic; Model pro cestovni plan a sadu pfedem definovanych pozic

Definice konstant / rozsahii / omezeni

Ciselniky Smérovosti pro ALERT-C, prostorového uspofadani jizdniho pasu, smérd jizdy, relativniho vyskového uspofadani pozemni
komunikace, typt jizdnich pruh(, povah linedrnich prvkd (komunikace, Gsek, najezd...), smérovosti dopravniho proudu vici definici
linedrniho prvku, upfesnujici konkrétni pozici, typl vyznacnych referenencnich bodl podél linearniho prvku, ¢iselniky pro pouZziti v metodé
TPEG

Uvod

Tato technicka specifikace stanovi spole¢ny soubor specifikaci vymény dat, ktery podporuje vizi bezproblémové interoperabilni vymény
dopravnich a cestovnich informaci pfes rizné hranice, a to narodni, méstské, meziméstské, spravcl silnic, poskytovatell infrastruktury
a poskytovatell sluzeb. Normalizace je v tomto kontextu dlleZitou slozkou pro zajiSténi interoperability, snizeni rizika, snizeni hlavnich
nakladl, podporu otevieného trhu a mnoha socialnich, ekonomickych a spolecenskych pfinosd, které Ize ziskat od 1épe informovanych
cestujicich, spravct sité a provozovatel dopravy.

Poznamka: Extrakt uvadivybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima plvodni ¢islovani kapitol.

Uziti

CEN TS 16157-2 je soucasti sady norem pro DATEX Il a FeSi problematiku oznacovani pozic (popis polohy popisovanych udalosti).
Praktické vyuZziti ma vyznam vzdy ve spojeni s jinymi typy publikaci z rodiny DATEX II, které jsou popsany v CEN TS 16157-3

a nasledujicich ¢astech.

Tato technické specifikace je tak nezbytna pro veskeré soucasné i budouci subjekty poskytujici dopravni informace v CR, véetné

dopravnich center i komerénich poskytovatell. EasyWay Deployment Guidelines 2012, pfedpoklada, , Ze kazda ITS aplikace v Evropé by
méla mit své rozhrani v DATEX Il, nebot jen tak se stane panevropskou a slouzici miliondm globélnich uZivateld, nikoliv tisicim lokalnich.

Vzhledem k ofekdvané panevropské regulaci bude tato TS i pfedmétem zajmu organt statni spravy, které se na ni mohou odvolavat pfi
realizaci vybérovych fizeni v oblasti ITS.

1. Pfedmét normy

Tato technicka specifikace (CEN/TS 16157-2) stanovi struktury informaci, vztahy, role, atributy a souvisejici datové typy potfebné pro
implementaci systémU( oznacovani pozic pouzivané ve spojitosti s riiznymi publikacemi definovanymi v rdmci DATEX II. Také definuje
publikaci DATEX Il pro vymériované pfedem definované sady pozic. Toto je soucasti platformné nezavislého datového modelu DATEX 1.
Tato technicka specifikace plati pro:
e dopravni a cestovni informace, které se vztahuji k silni¢ni siti (mimomeéstské a méstské);
e informace o verejné dopravé, ktera je v pfimé spojitosti s pouzivanim silni¢ni sité (napriklad silni¢ni spojeni vlakem nebo
pfevozem).

Tato technicka specifikace stanovi specifikace pro vyménu dat mezi jakymikoli dvéma instancemi téchto aktérd:

® dopravnimi informacnimi centry (TIC);
® dopravnimi fidicimi centry (TCC);
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® poskytovateli sluzeb (SP).

Tato technicka specifikace mdze byt vyuZitelna také jinymi aktéry.
Tato technicka specifikace rfedi oznacovani pozic pro nasledujici typy informacniho obsahu:

informace o udalosti v silni¢ni dopraveé - planované i neplanované situace vyskytujici se jak na silni¢ni siti, tak i v pFilehlém okoli;
¢innosti iniciované spravcem;
data méreni dopravniho provozu, stavova data a data o dobé jizdy;

cestovni informace relevantni pro uzivatele pozemnich komunikaci v€etné informaci o pocasi a klimatickych podminkach;
informace o fizeni dopravniho provozu a instrukce vztahujici se k uzivani silni¢nf sité.

2. Souvisici normy

Technicka specifikace se odkazuje na stavajici normy nebo technické specifikace na oznacovani pozic, CEN TS 18234-6, CEN TS 24530-2
EN ISO 14819-3 a ISO 19148.

Technicka specifikace respektuje koncepcni pfistup, popsany v prvni ¢asti (CEN/TS 16157-1).

V praxi se oCekava soubézné pouZiti s publikacemi (definice viz Terminy niZe), popsanymi v ¢asti tieti (CEN/TS 16157-3) a nasledujicich
(které se pripravuji k vydani).

3. Terminy a definice

Klicovym pojmem je v popisovaném dokumentu nezavedeny termin publikace

publikace (publication)

obecna struktura k pfenaseni ucelené sady dilcich informaci na obdobné téma a s obdobnym Zivotnim cyklem zmén. Realizuje se
formou vyménovanych zprav a musi byt vzdy jednoho konkrétniho typu (napf. PredefinedLocationsPublication, SituationPublication,
MeasuredDataPublication apod.)

Samotna technicka zprava definuje celkem 21 termind, z nichZ uvadime nékteré.

linearni oznaceni (/inear referencing)

specifikace pozice vzhledem k linedrnimu prvku vyjadrena jako vzdalenost podél tohoto prvku [prEN ISO 19148]
pozice (/ocation) identifikovatelné geografické misto [EN ISO 19112:2005

POZNAMKA Nachazi se bud na siti (jako bodové nebo linearni pozice), nebo jako oblast. M(ize byt poskytnuto v jednom nebo vice referenénich
systémech.

kéd pozice (/ocation code) tabulkova adresa pfedem ulozenych podrobnosti o pozici v tabulce pozic pouzivané poskytovatelem informaci

[EN ISO 14819-3:2004]

oznaceni pozice, odkaz na pozici (/ocation reference); oznaceni (reference)

datova sada, jez je pfidélena ke konkrétni pozici

POZNAMKA Oznaceni musi definovat jednoznacné a presné pravé jednu pozici v polohovém referenénim systému. Odkazem je datovy Fetézec, ktery je
zasilan mezi rdznymi implementacemi polohového referencniho systému, aby pozici identifikoval.

kompletni systém, kterym jsou oznaceni pozic generovana a vymeénovana a to v souladu s metodou oznacovani pozic, v€éetné norem,
definic, software, hardware a databazi [ISO 17572-1:2008

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Tato kapitola obsahuje 7 zkratek pouzitych v dokumentu.
ALERT-C

identifikace pro upozornéni a oznaceni problému v silni¢nim provozu na evropskych pozemnich komunikacich, verze C (Alert and
problem Location for European Road Traffic, version C)

LR-linearni oznacovani (Linear Referencing)

LRM-metoda linedrniho oznacovani pozic (Linear Referencing Method)

TPEG-protokol pfenosu dat (7Transport Protocol Expert Group)

7 Model oznacovani pozic DATEX Il

Kapitola 7 vysvétluje koncept celého modelu oznacovani pozice, ktery je pro pochopeni celé normy stéZejni a je ilustrovan jednim
prikladem, opirajici se o konkrétni Gdaje z tabulek v pFiloze A.

Skupina pozic je mnozinou jedné nebo vice pozic a je popsana abstraktni tfidou
.GroupOfLocations”, ktera je hlavnim vstupnim bodem odpovidajiciho balicku popisujiciho pozici.

Tato skupina pozic mlze byt bud pouZivana jako mnoZina pozic, které Ize vnimat jako na sobé nezavisle a bez usporadani (tfida
»NonOrderedLocations"), nebo jako cestovni plan (nebo trasa) (tfida ,Itinerary”). V pfipadé cestovniho planu musi rdizné sekce, které ji
definuji, byt definovany v urcitém poradi, nebo navaznosti, nebo jedinou pozici (popsané tfidou ,Location”), ktera je nejzakladné&jsi
jednotkou pro urcovani pozic.
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Jakakoliv skupina pozic (tj. konkrétni cestovni plan, nebo skupina nefazenych pozic nebo jedna pozice) mize byt predem kédovana, tj.
predem definovana, oznacena a vyménéna, a poté mdze byt pouZita prostfednictvim odkazu (respektive tfidou ,ItineraryByReference”,
tfidou ,NonOrderedGroupOfLocationsByReference” a tfidou ,LocationByReference").

Pozice mlze byt bud:
® prvek silni¢ni sité (tfida ,NetworkLocation®),
e oblast (tfida ,Area").

Pozice silni¢ni sité mohou byt bud linearni, nebo bodové (resp. tfidy ,Linear” a ,Point”). Jejich moZny popis je realizovan v odpovidajicich
bali¢cich. Popis oblasti je realizovan v bali¢ku ,Area”.

V pfipadé cestovniho planu mohou byt k nému pfidany cil(e) prostrednictvim tfidy ,Destination”.

Aby se pozice mohla zobrazit na mapé, mohou byt pfidany geodetické soufadnice (ve smyslu geodetické délky a geodetické Sirky) (tfida

Vnéjsi odkazy mohou byt pfidany na pozice, pokud je tfeba pridat odkaz na vnéjsi/jiny referenc¢ni systém (tfida ,ExternalReferencing”)
s uvedenym nazvem pouzivaného vnéjsiho referencniho systému. Toho lze vyuZzit napf. pfi tvorbé rozsifeni stavajiciho modelu dle
CEN/TS 16157-1.

Proilustraci je uveden nasledujici UML diagram balicku , PointAlongLinearElement”, ktery poskytuje tfidy a atributy pro definovani
bodové pozice pouzivajici rlizné linearni referencni metody.
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Obrazek 1 - Model tfidy balicku PointAlongLinearElement (Obrazek 7 normy)

Jednotlivé tfidy bali¢ku ,,PointAlonglLinearElement” jsou pak popsany podrobné v pfiloze A, konkrétné v clanku A.2.12, tabulce 21.
VSechny zde uvadéné tabulky jsou pro ilustraci ponechany v plném znéni.

Priloha A: Datovy slovnik (normativni)

Priloha A popisuje vSechny atributy a mozné hodnoty modelu v celkem 54 tabulkach.

Tabulka 1 - Tfidy balicku ,,PointAlongLinearElement” (Tabulka A.21 normy)

Trida Urceni Definice Stereotyp | Abstraktn{
vzdalenost Vzdalenost bodu podél linedrniho prvku mérena bud od pocatecniho
. . podél uzlového bodu, nebo od definovaného referentu na tomto linedrnim
DistanceAlongLinearElement L e v | ) ) ano
linedrniho prvku, kde se pocatecni uzlovy bod odvozuje od definice prvku
prvku a nikoliv od sméru dopravniho proudu.

vzdalenostiod | Vzdalenost bodu podél linearniho prvku méfend z,,od referentu” na

. ) referentu linearnim prvku, ve smyslu odvozeném od definice linearniho prvku
DistanceFromLinearElementReferent N o - . o < - ne
linearniho a nikoliv od sméru dopravniho proudu nebo pfipadné od sméru k ,do
prvku referentu”.

vzdalenost od
pocatku Vzdalenost bodu podél linearniho prvku mérena od pocate¢niho
DistanceFromLinearElementStart linearniho uzlového bodu linedrniho prvku, kde se pocatecni uzlovy bod ne
prvku odvozuje od definice prvku, a nikoliv od sméru dopravniho proudu.
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Trida urceni | PefiRiss prvek podél jednoho linedrniho objektu, v souladu Stereotyp | Abstraktni
CTTCATTIETITETTU IIIICdIIIIPIVCf\ Sdef|n|cem|vprEN |SO19148. LS
Linearni prvek podél jednoho linearniho objektu definovany svym
) linearni prvek | identifikatorem nebo kédem v referenénim modelu silni¢ni sité
LinearElementByCode o . i e e s ne
pomocikédu [ (stanovenym ve tfidé LinearElement), ktery déli silni¢ni sit na
segmenty podle specifickych obchodnich pravidel.
LinearElementByPoints IlneamllprveE( Llﬂsal’ﬂvl pfrvek pOde|J£,3dﬂOhO linedrniho objektu definovany svym e
pomocibodid | pocatecnim a koncovym bodem.
tudlnf
proc’en uaint - 1yzdalenost bodu podél linedrniho prvku mérena od pocatecniho
vzdalenost . [P . . . S o
) ) , uzlového bodu vyjadrena jako podil na celé vzdalenosti linedrniho
PercentageDistanceAlonglLinearElement | podél : o v . . ne
N prvku, kde je pocatecni uzlovy bod odvozen od definice prvku,
linearniho Lo - .
a nikoliv od sméru dopravniho proudu.
prvku
bod podél Bod na linearnim prvku, kde je linearni prvek bud ¢asti nebo celkem
PointAlongLinearElement linedrniho daného linedrniho objektu (tj. pozemni komunikace), v souladu ne
prvku s definicemi prEN 1SO 19148.
Referent na linearnim objektu, ktery ma znamou pozici jako uzel,
Referent referent L. . o RPN ne
referencni oznacnik (napfiklad stani¢nik), kfizovatka atd.

V témze ¢lanku pak nésleduji popisy asociacnich roli (tabulka A.22) a atribut (tabulka A.23)

Tabulka 2 - Asociace balicku ,,PointAlongLinearElement” (Tabulka A.22 normy)

Trida Role Urceni Definice Nasobnost | Cil
Znama pozice podél linedrniho prvku,
. ) od které se méfi distanceAlong, a ktera
DistanceFromLinearElementReferent | fromReferent referent Od L 1.1 Referent
sev prEN ISO 19148 nazyva
fromReferent”.
Zndma pozice podél linearniho prvku,
towardsReferent referent Do od které se mef d|stance,3AI,ong, aktera 0..1 Referent
sev prEN ISO 19148 nazyva
towardsReferent”.
koncovy L e
bod Referent na znamé pozici na linearnim
LinearElementByPoints endPointOfLinearElement linearniho objektu, ktery definuje konec 1.1 Referent
linearniho prvku.
prvku
mezilehly P N
Referent na zndmé pozici na linedrnim
) ) ) ) bod na . . PR )
intermediatePointOnLinearElement linearnim objektu, ktery neni ani pocatkem, ani | 1..1 Referent
koncem linearniho prvku.
prvku
pocatecni L L
bod Referent na znamé pozici na linedrnim
startPointOfLinearElement linezrniho objektu, ktery definuje pocatek 1.1 Referent
linedrniho prvku.
prvku

Tabulka 3 - Atributy balicku ,,PointAlongLinearElement” (Tabulka A.23 normy)

Trida Atribut Urceni Definice Nasobnost | Typ
. Mira vzdalenosti
. ) . vzdalenost P
DistanceFromLinearElementReferent distanceAlong odél podéllinearniho | 1.1 MetresAsFloat
P prvku.
. Mira vzdalenosti
. ) . vzdalenost P
DistanceFromLinearElementStart distanceAlong odél podéllinearniho | 1.1 MetresAsFloat
P prvku.
povaha Oznaceni povah
LinearElement linearElementNature linearniho o P Y 1o.1 LinearElementNatureEnum
linearniho prvku.
prvku
Identifikator
referen¢niho
L modelu silni¢ni
referencni e ,
model sité, ktery
linearElementReferenceModel L segmentuje 0.1 String
linearniho ST
silni¢ni sit podle
prvku e
specifickych
obchodnich
pravidel.




Trida Atribut VirEehi }é@fﬁﬂce Nasobnost | Typ

frTearEterentReferenceModetversiom FeferencrihoHdentifikevaného—o-1 String
modelu referen¢niho
linearniho modelu silni¢n{
prvka STte:
Nazev pozemni
Nazev komunikace,
roadName pozemni které je dany 0.1 MultilingualString
komunikace | linedrni prvek
Casti.

Identifikator/cislo

. pozemni
cislo komunikace,
roadNumber pozemni L . 0.1 String
. které je dany
komunikace | . ", """
linearni prvek
Casti.
Identifikator
nebo koéd
linearniho prvku
identifikator | (nebo spojnice)
LinearElementByCode linearElementldentifier linearniho v referencnim 1.1 String
prvku modelu silni¢ni
sité, ktery je
stanoven ve tfidé
LinearElement.
Mira vzdalenosti
podél linedrniho
.| prvku od
procentualni otatku prvku
PercentageDistanceAlongLinearElement | percentageDistanceAlong vzdalenost | . p 1.1 Percentage
podél vyjadrena jako

podil celkové
délky linedrniho
objektu.

Tabulka 4 - Atributy balicku ,,PointAlongLinearElement” (dokonceni) (Tabulka A.23 normy)

Trida Atribut Urceni Definice Nasobnost | Typ
avni Identifik blasti silni¢ni spra
PointAlongLinearElement [ administrativeAreaOfPoint spravnl en,l ace O, astist mm,l SPravys g 1 MultilingualString
oblast bodu | kterd obsahuje stanoveny bod.
smeér Smér dopravniho proudu na
directionBoundAtPoint vazany na | konkrétnim bodé v pojmech 0..1 DirectionEnum
dany bod obecného sméru k cili.
smeér Smér dopravniho proudu
directionRelativeAtPoint relat|v,n| v k?nkretmm b,od'e r.elat,lvn! ke 0.1 LinearReferencingDirectionEnum
k danému [ sméru, ve kterém je linedrni prvek
bodu definovan.
Identifikace, zda bod na linearnim
prvku je na, pod nebo nad
vyskovou urovni, ktera je pro
vyskovy dany typ linedrniho prvku tohoto
heightGradeOfPoint stupen typu bézna (napfiklad pozemni 0.1 HeightGradeEnum
bodu komunikace nebo ¢asti pozemni
komunikace) v daném misté,
typicky pouzivana pro odliSenfi
,nadurovnové” komunikace.
L popis . , - .
Referent referentDescription Popis daného referentu. 0.1 MultilingualString
referentu
|dentifikdtor daného referentu,
identifikator [ jedinecny na stanoveném
referentldentifier referentu | linedrnim prvku (tj. pozemni 1.1 String
komunikaci, nebo jeji ¢asti).
referentName nazev Nazgv Cevferentu, napfiklad nazev 01 String
referentu dané krizovatky.
referentType typ Typ daného referentu. 1.1 ReferentTypeEnum
referentu

Clanek A.4.6 pak k tu¢n& vyzna¢enému atributu ,LinearElementNatureEnum®, vybraného jako p¥iklad, uvadi mozné vyctové hodnoty, tedy



seznam pfiznacnych povah linedrnich prvkd, v tabulce A.40.

Tabulka 5 - Hodnoty obsaZené ve vyctu ,LinearElementNatureEnum” (Tabulka A.40 normy)

Nazev vyctové hodnoty | Urceni Definice

othertakto jiny Jiny nez jak je definovany v tomto vyctu.

road pozemni komunikace Povaha linedrniho prvku je pozemni komunikace.
roadSection Usek pozemni komunikace | Povaha linearniho prvku je isek pozemni komunikace.
slipRoad najezd, vyjezd Povaha linearniho prvku je najezd/vyjezd.

Priloha B: Referen¢ni XML schémata (normativni)

Priloha B (normativni) uvadi referencni XML schémata pro oznacovani pozice. Jedna se o aktualni podschémata souboru DATEX || XML
Schema Definition (XSD), ktera se vaZou k obéma tématlm pokrytym touto ¢asti CEN/TS 16157. Tato pFiloha se musi pouzit, pokud se
vyuziva kédovani pomoci XML. Jak je uvedeno v €asti 1, mohou byt tato schémata rozsifena pomoci Rozsifeni. Tato rozsifeni se musi
provést v souladu s pozadavky stanovenymi v ¢asti 1 - kapitola 9 a pFiloze D.

Pfiloha C: Metody oznacovani pozic (informativni)

Priloha C (informativni) uvadi pfehled metod oznacovani pozic.

Souvisici terminy
e délka; geodeticka délka
® bod
® mezinarodni zemépisny sourfadnicovy systém

® misto; umisténi

® oblast

® oblast

® pozice na kfizeni

® primarni bod

® predem definovand pozice

e sekundarni bod

® metoda linedrniho oznacovani pozic

® systém oznacovani pozic
od

il

® deskriptor

® deskriptor ILOC

® evropsky zemépisny soutfadnicovy systém 89

® geodetické souradnice
® geograficky informacni systém

°
(on

[ ]
=)

® |inedrni oznaceni

® Sirka; geodeticka Sifka

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2024. Pomdiizeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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