CEN/TS 17395 - Inteligentni dopravni systémy - eSafety - eCall pro automatizovana a autonomni vozidla

Aplikacni oblast: eSafety (eCall)

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2019, 19 stran

Rok zruSeni normy: 2024

Rok zpracovani extraktu: 2021

Skupina témat: Inteligentni dopravni systémy - eSafety

Téma normy: eCall pro automatizovana a autonomni vozidla

Charakteristika tématu: Specifikace dat MSD, v€etné dodatecnych, pro automatizovana a autonomni vozidla, kterd jsou pfenasena do PSAP.

Uvod, vysvétleni vychodisek

Uvedeni kontextu a specifik nouzového volani eCall z automatizovanych a autonomnich vozidel

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahl objektt

Popis procesu / funkce / zplisobu pouZiti

Popis rozhrani / APl / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Polozky datové struktury MSD a OAD

Definice konstant / rozsaht(i / omezeni

Uvod

Cilem implementace panevropského systému tisnového volani (eCall) je automatizovat oznameni o dopravni nehodé na Gzemi celé EU a v
pfidruzenych zemich stejnymi technickymi standardy a se stejnou kvalitou sluzby pouZitim mobilni telekomunikacni sité (napf. GSM) a evropské
prednastavené tisrfiové smérové adresy (telefonniho ¢isla112), a poskytnout prostfedek i pro manualni spusténi ozndmeni o dopravni nehodé.

Tradi¢ni eCall pfedpoklada navazani dialogu mezi centrem tisfiového volani a posddkou vozidla. V pfipadé automatizovanych nebo autonomnich
vozidel vSak posadka nemusi byt béhem jizdy ve vozidle pfitomna nebo nemusi mit pFistup k ovladani fidicich systéma vozidla. Predmétem této
normy (dale jen “popisovany dokument”) je specifikace volitelnych dodatec¢nych dat (OAD) pro automatizovana a autonomni vozidla. Informace
obsazené v této datové struktufe mohou pomoci dispecerovi tishového centra identifikovat autonomni vozidlo, pfipadné navazat spojeni s jeho
dalkovou obsluhou.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima pdvodnf ¢islovani kapitol.

Uziti

DodrZeni této normy je dllezité zejména pro subjekty vyvijejici telematické palubni jednotky s funkcionalitou eCall (dedikované/univerzalni
jednotky) pro vozidla s automatizovanym nebo do budoucna autonomnim Fizenim. Implementace standardu by méla byt analogicky realizovana
i na strané PSAP, kde umozni interpretaci dodatecnych informaci, ¢imZ bude moZzné zajistit lepsi pfipravu na zasah jednotek integrovaného
zachranného systému.

Problematika vlastniho telekomunika¢niho pfenosu, transportniho protokolu, neni pfedmétem této normy.

1. PFfedmét normy

Predmétem popisovaného dokumentu je definice struktury dodatecnych dat, kterd maji byt zaslana jako soucast zpravy MSD v pripadé vyvolani
eCall z automatizovaného nebo autonomniho vozidla. Cilem je moZnost identifikovat:

autonomni/automatizované vozidlo

pocet osob ve vozidle v okamZiku incidentu

prevraceni vozidla

aktivace airbagu pro chodce

zda aktivaci automatizovaného Fizeni provedl Fidi¢ nebo se jedna o centralné ovladané vozidlo
telefonni ¢islo/elektronicky kontakt na centrum vzdaleného ovladani

2. Souvisici normy

Kapitola 2 obsahuje reference na 4 souvisejici normy. Konkrétné se jedna o:
EN 15722:2015 Intelligent transport systems - ESafety - ECall minimum set of data (MSD)

EN 16072:2015, Intelligent transport systems - ESafety - Pan-European eCall operating requirements

EN 16454:2015, Intelligent transport systems - ESafety - ECall end to end conformance testing

EN 16062:2015, Intelligent transport systems - ESafety - eCall high level application requirements (HLAP) using GSM/UMTS circuit switched
networks

3. Terminy a definice

Kapitola 3 popisovaného dokumentu obsahuje 29 definic. V tomto extraktu se vyskytuji zejména nésledujici terminy a definice:

automatizované vozidlo (automated vehicle) - vozidlo, které je propojeno prostiednictvim bezdratovych siti k dal$im vozidldm a infrastruktufe
v kombinaci se snimanim svého okoli a navigovani bez lidského zasahu


https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=13
https://www.standardland.cz/ecall/d639?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/112/d3?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/centrum-tisnoveho-volani/d248?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-15722/t834?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/esafety/d676?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-16072/t858?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-16454/t1031?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-16062/t867?appgroups=45%3D30

autonomni vozidlo (autonomous vehicle) - vozidlo, které snima své okoli a naviguje bez lidského zasahu, ale nemusi mit bezdratové spojeni
s ostatnimi vozidly a infrastrukturou

minimalni soubor dat; MSD (minimum set of data) - standardizovany datovy koncept obsahujici datové prvky generovanych dat prislusného
vozidla nezbytné pro vykonani sluzby eCall

volitelna dodatecna data; OAD (optional additional data) - Cast minimalniho souboru dat urc¢ena pro dalSi nepovinné Gdaje poskytované ve
formatu stanoveném v normé EN 15722 a je "nepovinnym" dodate¢nym datovym polem obsazenym v MSD a pfenasenym jako jeho soucast.

Dal3i terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology.
4. Symboly a zkratky

Kapitola 4 popisovaného dokumentu obsahuje 16 zkratek. V tomto extraktu se vyskytuji zejména nasledujici:

MSD- Minimalni soubor dat (minimum set of data)

OAD - volitelna dodate¢na data (optional additional data)

5 Shoda

Pocinaje touto kapitolou (rozsah 3 odstavce) je v popisovaném dokumentu uveden vécny obsah normy.

Clanek odkazuje na fadu norem a technickych specifikaci z rodiny eCall, které se tykaji pfedmétu popisovaného dokumentu a s kterymi je tfeba
zajistit shodu. Relevantnost konkrétnich norem a technickych specifikaci je dana napf. zplisobem jeho prenosu (prostfednictvim hlasového
kanalu, nebo IMS), typu eCall (panevropsky, nebo TPS eCall).

6 Obecny pfehled panevropského volani eCall pro automatizovana a autonomni vozidla

Kapitola (rozsah 3 strany vcetné tabulky) popisuje zdkladni podobu prenosu, obsahu a specifik dat v MSD, v souladu s tim, jak jsou definovany
v eCall normach.

6.1 Kontext

Clanek uvadi, Ze popisovany dokument vychézi z definice volani eCall, jak je stanoveno v EN 16072 a struktury dat MSD dle EN 15722.

6.2 Kategorie vozidel

Clanek definuje, Ze se popisovany dokument vztahuje ke viem kategoriim vozidel, ktera jsou provozovana v automatizovaném nebo autonomnim
rezimu.

6.3 Zakladni poZadavky pro automatizovana a autonomni vozidla

Clanek (rozsah 3 stran véetné tabulek) uvadi a popisuje specifické atributy (zakladni struktury a OAD) MSD zpravy pro automatizovana
a autonomni vozidla.

6.3.1 Obecné

Clanek stanovuje, 7e poZadavky na volani eCall jsou platné pro viechny kategorie vozidel, avéak pro automatizované a autonomni je pozadovano
poskytovat v MSD zpravé dodatecné informace.

6.3.2 Zakladni pole MSD zpravy dle EN 15722: pocet osob

Clanek obsahuje tabulku porovnavajici pole "numberOfPassengers" a jeho popis tak, jak je definovdno v EN 15722 a jeho revizi pro
automatizovana a autonomni vozidla. Hlavni zménou je, Ze v pfipadé automatizovanych a autonomnich vozidel je toto pole povinné.

6.3.3 Dodatecné OAD pole pro vozidla provozovana v automatizovaném/autonomnim médu

Clanek obsahuje bliz3i popis a specifikaci poli OAD pro autonomnf vozidla. Konkrétné se jedna o:
- vozidlo je autonomni/automatizované

- prevraceni vozidla / rollover

- zda aktivaci automatizovaného fizeni proved| fidi¢ nebo se jedna o centrdlné ovladané vozidlo
- kontakt na centrum vzdaleného ovladani

- aktivace airbagu pro chodce

7 Obecné pozadavky
Clanek (rozsah 2 stran v€etné tabulek) obsahuje vyjadFeni, Ze pozadavky na automatickou/manudlni aktivaci a spoustéci podminky odpovidajf
pozadavkiim uvedenym ve standardu EN 16072.

Clanek opét uvadi nezbytnost poskytnuti viech mandatornich Gdaju, jak je uvedeno v EN 15722, véetn& idaje pottu osob a OAD navrzeného pro
automatizovana a autonomni vozidla provozované v tomto rezimu.

Clanek dale obsahuje obsah/forméat datového konceptu MSD, popis objektového identifikatoru OAD pro automatizované a autonomni vozidla
a datovy koncept OAD. Ten je prezentovan analogicky jako struktura zpravy v "zakladnim" MSD standardu EN 15722. Ukazka je prezentovana
nize.

Tabulka 1 (ukazka tabulky 2 popisovaného dokumentu) - Obsah/format konceptu OAD pro automatizovana a autonomni vozidla


http://www.itsterminology.org
https://www.standardland.cz/minimalni-soubor-dat/d1371?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-15722/t834?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-16072/t858?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-15722/t834?appgroups=45%3D30
https://www.standardland.cz/csn-en-15722/t834?appgroups=45%3D30

optionalAdditionalData

oid

RELATIVE OID

Fixed value: 7.1

data

encoded as OCTET STRING

automated
Vehicle

BOOLEAN

Indicates that the wvehicle is operating in
automated/autonomous mode (TRUE)

(or (False) if the wvehicle is not operating in

autonomous/automated mode at the time of triggering
of the eCall)

control

BOOLEAN

(False) driver
initiated
(True)
Remotely
controlled
automation

Indicates if the vehicle is operating under (a)driver
initiated automation or (b) being operated from a
control centre

contactCoor
dinates

String

And if (b) telephone number or internet contact
coordinatesto contact the vehicle controller.

Normally an emergency telephone number for support
from wvehicle operator. This, when specified, number
shall be reachable 24/7 for the PSAP and give access to
additional information.

NOTE 1: the number can be specified as international

number, thus including the country- and area code
(without zero)

If the operation is not under the control of a control
centre the value ‘0’ shall be provided here|

PFiloha A (normativni) - Definice OAD pro automatizovand a autonomni vozidla v ASN.1

Obsahuje definici OAD ¢asti MSD zpravy v ASN.1 dle kdédovacich pravidel UPER.

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. Pomtiizeme Vdm se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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