CSN ISO 15638-15 - Inteligentni dopravni systémy - R&mec pro kooperativni telematické aplikace pro regulaci komerénich nékladnich vozidel (TARV)
- C4st 15: Monitorovani pozice vozidla

Aplikaéni oblast: Systémy fizeni nakladni dopravy

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2015, 72 stran

Zavedeni normy do €SN: originalem

Rok zpracovani extraktu: 2018

Skupina témat: Vzdalena regulace nakladni dopravy

Téma normy: Inteligentni dopravni systémy - Ramec pro kooperativni telematické aplikace pro regulaci komer&nich nakladnich vozidel (TARV) - Cast 15: Monitorovéni pozice vozidla
Charakteristika tématu: Divody a U€ely monitorovani pozice/pohybu vozidla/dopravni soupravy v ramci TARV a zpUsob jeho provadéni

Uvod, vysvétleni vychodisek

(inf) PFiklady nezavislého zkou3eni komunika¢nich protokol

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahti objektd

Popis procesu / funkce / zplisobu pouZiti

Mechanismus transferu dat

Popis rozhrani / API / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypottu

p dat / fyzikalniho vy

Datové struktury

Definice konstant / rozsahti / omezeni

Uvod
Mezinarodni technickd norma ISO 15638-15 navazuje na zédkladni normu ISO 15638-1, ze sady norem pro jednotny rémec pro regulaci/dohled v ndkladni dopravé.

Sada norem ISO 15638 umozni spolupraci povinnych aplikaci inteligentnich dopravnich systémd (ITS) (napf. tachograf, mytné), pfipadné i aplikaci nepovinnych (komerénich). Cilem sady norem je zavést
v nakladnim vozidle jedinou palubni jednotku pro riizné aplikace, ktera pouziva kooperativni systém ITS pro regulovana nakladni vozidla.

Architektura TARV je zaloZena na vztazich t¥i hlavnich aktorQ: jurisdikce, uZivatele a poskytovatele aplikacnich sluzeb. V ramci TARV se predpokladad, Ze vét3ina sluZzeb je poskytovana na zakladé smluv mezi
poskytovatelem sluzeb a uZivatelem (s cilem splnit poZadavky dané jurisdikci).

Norma ISO 15638-15 (déale jako “popisovany dokument”) se vénuje monitorovani pozice/pohybu nakladniho vozidla na silni¢nf siti.
Pro seznam ostatnich ¢asti normy I1SO 15638 a jejich celkové zamérFeni je ¢tenaf odkazan na normu samotnou.

Poznamka: Extrakt uvadivybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima ptivodni €islovani kapitol.

Uziti

Sada norem ISO 15638 vyvinuta pro potfeby australské vlady je vhodna i pro staty v Evropé, Severni Americe, Asii a na Novém Zélandu, protoZze mimo jiné zvazuje vyuZiti ITS pro Ucely regulace a statniho
dohledu v nakladni dopravé. Takové sluzby jsou cilem mnoha zemi. Zajisténi provozu jedné normalizované palubni platformy nabizi velky rozsah sluZeb pro vefejny i soukromy sektor, protoZe umozZfiuje
vytvoreni regulovanych i komercnich sluzeb.

Statni organy v jednotlivych zemich rozhoduiji, co je a co neni souéasti dohledu (vybérem z norem této sady nebo pFipadnym vytvorenim nové normy pro dalsi Géel). Cast 15 normy, ani ostatni €asti, nevznasi
z4dné poZadavky na jednotlivé staty, jak maji definovat povinnosti pro provoz regulovanych vozidel na svém tzemi. Sada norem nabizi technické podminky, usnadfiujici provoz a interoperabilitu TARV.

PouZitelnost sady norem pro Ceské prostiedi je aktudlni v pfipadé, Ze vznikne poptavka verejného sektoru po vyssi regulaci nakladni dopravy. TARV nabizi jednotnou formu telematickych aplikaci zalozenych
na kooperativnim systému s komunikaci mezi vozidlem, zafizenimi na strané infrastruktury, poskytovateli sluzeb a Grady.

Systém pro monitorovani pozice/pohybu vozidla miize nabizet sluzby pro zajisténi shody pozice vozidla, monitorovani pozice tézkych nakladnich nebo nad(roz)mérnych vozidel, vymahani v souvislosti
s odklonem od planované trasy pro urcitou prepravu v urcitém case atd.

V nékterych jurisdikcich méze jit o povinnou aplikaci kvili statnimu dohledu. V jinych jurisdikcich mdze jit o nepovinnou aplikaci nezahrnujici statni dohled, které viak podporuje manazery vozového parku
nebo dohled nad fidici ze strany provozovatele vozidla, kdy mGzZe nebo také nemusi byt pozadovana shoda s normou.

ISO 15638-15 navazuje na zakladni normu, ISO 15638-1, ze souboru norem pro jednotny ramec pro regulaci/dohled v nakladni dopravé (TARV); pro pochopeni kontextu této sluzby je rovnéz dilezita ¢ast 6 této
normy.

Norma je uréena pro tviirce narodnich pravidel TARV, statni spravu a poskytovatele aplikaci: Pro vefejny sektor v CR pfedstavuje navod, jaké pozadavky pfipadné vznést, aby se doséhlo G¢inné a spolehlivé
vymeény dat pro monitorovani pozice vozidla. Pro komeréni sektor (vyroba palubniho zafizeni nebo zafizeni na strané infrastruktury, poskytovatelé sluzeb, dat atd.) popisovany dokument nabizi informace, jak
doséhnout interoperability v narodnim i mezinarodnim méFitku, jakmile se bude monitorovani pozice vozidla poptavat pomoci TARV.

1. Pfedmét normy

Tato norma stanovi pozadovana data pro vyménu dat v systémech monitorovani pozice vozidla. Norma popisuje scénaf sledovani/monitorovani pozice vozidla (VLM) s rolemi G&astnikd a vyménu informaci
mezi nimi. Popisuje zplsob provadéni sluzby a pFistup k datiim. Monitorovani pozice vozidla pomoci TARV je umoznéno systémem IVS ve vozidle. IVS generuje periodicky informace o pozici diky pFijimaci
GNSS, jakmile ma vozidlo zapnuty motor a pohybuje se. Informace o pozici mohou byt pfipadné spojeny s informacemi o Fidi¢i a/nebo provozovateli vozidla.

Popisovany dokument poskytuje specifikace pro komunikaci a vyménu dat, kdy mohou byt pozadovény:
e specifikace poskytované sluzby (popis prvkii sluzby), ale bez definovani detail(i o vyskytu sluzby nebo hodnot datovych konceptd
o prostfedky pro realizaci sluzby

e aplika¢ni data s definovanym obsahem a v pozadované kvalité

Popisovany dokument Fesi pravni a regulagni aspekty schvalovani a auditu poskytovateld sluzeb VLM.

2. Souvisici normy

Ostatni ¢asti (normy a technické specifikace) ze sady norem ISO 15638. Dale normy pro CALM a ochranu dat:

€SN 1SO 21210 Inteligentni dopravni systémy (ITS) - Komunika&ni infrastruktura pro pozemni mobilni zafizeni (CALM) - IPv6 sité
€SN ISO 21217 Inteligentni dopravn{ systémy (ITS) - Komunika&ni infrastruktura pro pozemni mobilni zaF{zen{ (CALM) - Architektura
ISO/TR 12859 Inteligentni dopravni systémy (ITS) - Systémova architektura - Aspekty ochrany soukromi v normach a systémech ITS

V literatufe na konci normy je uvedeno dal3ich 13 souvisicich norem.

3. Terminy a definice

jsou:
aplikaéni sluzba (application service) - sluzba poskytovana poskytovatelem sluZeb, ktery ma bezdratovy pfistup k datlim systému IVS v regulovaném komerénim nakladnim vozidle
poskytovatel aplikacni sluzb; ASP (application service provider) - subjekt, ktery poskytuje aplika¢ni sluzbu

primarni poskytovatel sluZeb; PSP (prime service provider) - poskytovatel sluzeb, ktery je prvni smluvni stranou poskytujici regulované aplikacni sluzby pro regulované komeréni nakladni vozidlo nebo
jmenovany néastupce pro ukonceni poc¢ate¢ni smlouvy; primarni poskytovatel sluzeb je také zodpovédny za GdrZbu instalovaného systému IVS; pokud nebyl systém IVS instalovan bé&hem vyroby vozidla,
primarni poskytovatel sluzeb je rovnéZz zodpovédny za jeho instalaci a uvedeni do provozu

stanice ITS; ITS-s (/7S-station) - entita v komunikacni siti, kterd se sklada z aplikace, zafizeni, sité a komponent pFistupové vrstvy stanovenych v ISO 21217, které jsou provozovany v ohrani¢ené doméné
zabezpecené spravy

systém IVS; systém ve vozidle; IVS (in-vehicle system) - stanice ITS a pfipojené zafizeni zabudované do vozidla

Dal3i terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Zde jsou uvedeny pouze vybrané zkratky z normy, relevantni pro tento extrakt:
DLR ctecka Fidi¢ského opravnéni (driving licence reader)

Dr Fidic (driver)

DRD zaznamové zatizeni fidice (driver records device)


https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=2&sources=20
http://www.itsterminology.org

GNSS globalni naviga¢ni satelitni systémy (global navigation satellite systems)

LDT  struktura/strom lokélnich dat (local data tree)

Op  provozovatel (operator)

RFID zafizeni pro radiofrekvencni identifikaci (radio frequency identification device)

TARV telematické aplikace pro regulaci komerénich nakladnich vozidel (telematics applications for regulated commercial freight vehicles)
VLM  sledovéani/monitorovéani pozice vozidla (vehicle location monitoring)

Dal3i terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS (www.itsterminology.org).

6 Obecny piehled aramec

Kapitola (rozsah 0,5 strany) se pouze odkazuje na jiné ¢asti normy, kde jsou podstatné informace pro pochopeni popisovaného dokumentu:

ISO TS 15638-1 je Gvodni ¢asti sady norem a popisuje rdmec a architekturu TARV. Narodni pozadavky na sluzby i TARV celkové se predpokladaji jako odligné. Ctenar je pro zakladni informace odkazan na ¢ast
1 normy, kteréd je Uvodni €asti sady norem. Nabizi role a vztahy aktord.

Komunikaci se zabyva ¢ast ISO TS 15638-2 normy. Provozni poZadavky nabizi ¢ast 3 normy. Zabezpeceni ¢tendr najde v ¢asti 4 normy. Zakladni data o vozidle najdeme v ¢asti 5 normy. PoZzadavky na aplika¢ni
sluzby regulované Ize nalézt v ¢asti 6 normy. Od ¢asti 8 jsou Casti normy zaméreny na jednotlivé aplikacni sluzby, které tato obecna pravidla vyuZzivaji.

7 Pozadavky na sluzby vyuZivaji

i generické informace o vozidle

Tato kapitola (rozsah 1 odstavec) se pouze odkazuje na dalsi ¢asti normy. K poskytovani viech dat nebo &asti dat poZzadovanych na podporu regulované aplika¢ni sluzby mohou byt pouZity metody pFistupt ke
generickym informacim o vozidle, které jsou specifikované v ISO 15638-5, kam se tato ¢ast normy odkazuje. Definuji obecné poZzadavky k zajisténi interoperability dat. Pro regulované sluzby je ctenar odkazan
na ¢ast 6 normy.

8 Aplikatni sluzby vyZadujici dodatena data k zakladnim datim o vozidle

(Rozsah kapitoly 0,5 strany.) Podkapitola 8.1 se pouze odvolava na informace v ¢asti normy 6 Regulované aplikace. Kapitola 8 se zabyva:

® pozadavky na kvalitu sluzby
® pozadavky na zkouSeni
® znacenim, Stitkovanim a balenim

9 Obecné znaky regulovanych aplikacnich sluZzeb TARV

Kapitola (rozsah 3 strany) odkazuje na obecné znaky v jinych ¢astech normy. Cést 6 specifikuje regulované aplika¢ni sluzby nabizené poskytovatelem aplikaéni sluzby, ktery je schvalen schvalovacim organem
jako vhodny k poskytovani regulované nebo komeréni aplika¢ni sluzby. Popisuje role jurisdikce, schvalovaciho organu a uzivatele. Specifikuje klicové provozni kroky a aktivity aplika¢nich sluzeb systém( TARV.
Definuje charakteristiky regulovanych aplikacnich sluZzeb. Nabizi obecné sekvence operaci pro regulované aplika¢ni sluzby a popis kvality sluzeb. Zmifuje kvalitu softwaru, kvalitu stanice pro monitoring
a audity.

PFistup k datlim je v intervalech urenych aplikaci nebo na vyzadani od poskytovatele aplikacnich sluzeb (ASP). U IVS se predpoklada, Zze bude soucasné provadét vice aplikacnich sluzeb. Veskeré zpracovani
dat aplikacnich sluZeb je navrzeno v mainframe systému ASP (v cloudu).

Na ochranu dat a informaci u poskytovatele aplikagni sluzby je dlleZité nasadit politiku fizeni pFistupu zaméstnanc( k datdim. Obecna ustanoveni pro schvaleni IVS a poskytovatel sluzeb musi odpovidat
poZzadavk(m ISO 15638-3. Podrobna ustanoveni pro Zadosti jsou stanoveny rezimem pfislusné jurisdikce.

Dal$i informace viz ISO 15638-6, ¢lanek 9.

Na koncepéni Grovni je tedy systém TARV v podstaté jednoduchy, jak je zndzornéno na obrazku 1 normy. Obrazek 1 popisovaného dokumentu zobrazuje proceduru regulované aplikacni sluzby TARV ve
vozidle.

10 Monitorovani pozice vozidla (VLM)

a zaméFeni. Jsou uvedeny strategie, taktiky, politiky a opatfeni ovliviiujici TARV VLM.


http://www.itsterminology.org
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Figure 2 — TARV vehicle location monitoring (TARV VLM) use case

Figure 2 provides an illustration of a TARV vehicle location monitoring (4.48) system. This applicatio

Obrézek 1 - Pfipad uZiti TARV VLM (obr. 2 normy)

Dale je uveden popis této sluzby. Aplikacni sluzba TARV VLM pro monitorovani pozice vozidla se mGzZe v rdznych jurisdikcich vyskytovat v Fadé rznych forem. Jednotlivé ptipady uZiti se mohou lisit i tim, zda
je nebo nenf pfipojen digitalni tachograf i ¢tetka elektronickych Fidi¢skych priikazl. Proto je obrazek 1 vyse pikladem, nikoliv pozadavkem. Je pravdépodobné, Ze sluzba bude pojmenovéana dle zaméfeni
a regulacniho prostredi, ve kterém je vytvofena: monitorovani pozice vozidla, dodrzovéani pozice vozidla, vymahani dodrzeni trasy atd.

Palubni systém ma splfiovat poZadavky i jiné jurisdikce nebo poskytovatele aplika¢ni sluzby, aby vozidlo a vybaveni mohly vyhovét rozdilnym poZzadavkim riznych jurisdikei v zahrani¢i. Na obrazku je uveden
pfiklad, kdy jurisdikce pozaduje zpravy a kde je sledovano dodrzovani predpist ohledné trasy. Jejich nedodrZeni mize mit za nasledek stihani za pFestupek nebo trestny €in. Toto je asi nejkomplexnéjsi
priklad TARV VLM.

Monitorovani pozice vozidla je aplika¢ni sluzba, ktera nabizi tfi moznosti, kdy cile, a tedy i poZzadavky, pro kazdy z téchto tfi aspektl se do jisté miry lisi:

® sledovat pozici regulovaného vozidla pro regulacni ucely

® sledovat pozice pro Ucely dohledu, ktery se tykd kombinaci fidi¢e/regulovaného vozidla

e sledovat pozici regulovaného vozidla pro Ucely fizeni provozu vozového parku
Provozovani TARV VLM je mozné pouze tehdy, pokud jurisdikce presvédci vefejnost, Ze regulovana nakladni vozidla jsou zvlastni tfidou vozidla a je ve vefejném zajmu, aby se zajistilo, Ze nebudou porusovana
omezeni tykajici se pozice/trasy, kterd jim byla uloZena, nebo pro komeréni Gcely bez regulatora.

Pokud jde o vymahani, jurisdikce mazZe pfizpusobit dopravni predpisy tak, aby vyhovovaly metodé TARV pro sbér dat. Je pravdépodobné, Ze sluzba TARV VLM bude vytvoiena jako jedna z fady opatfeni pro
regulaci.

Prostfedky pro poskytovani identifikace fidice nejsou blize definovany. Nicméné&, mohou to byt Fidi¢ské prikazy formou Cipovych karet, RFID zafizeni, s ¢arovym koédem, dotykovou paméti nebo podobné

Dale se kapitola zabyva aktivitami a interakci mezi U€astniky a stakeholdery, jasnym rozdéleni odpovédnosti a delegovanych organt pro TARV VLM vcetné specifikace formou tabulky viz nize.

Tabulka 1 - AktoFi v TARV VLM, jejich role, €innosti a interakce (vypis z tab. 1 normy jako pfiklad)
Aktor

Role

Aktivity

Interakce

Fidic (Dr)

Ridi regulované nakladni
vozidlo dle instrukci
svého operdtora

Poskytuje vstup do IVS,
pravdépodobné pomoci
tachografulttecky
DRDIfidi¢ského prikazu

Vadi IVS: Poskytuje data
Vi Op: Dostava pokyny

Ridi regulované nakladni

vozidlo

Je uvedeno vybaveni poZzadované pro provoz monitorovani pozice vozidla.

Zde jsou specifikovany provozni sekvence TARV VLM. Obrazek 3 normy zobrazuje cely proces s postupnymi kroky ve sluzbé. Dale je popsano celkem 11 ¢asti/prvkd sluzby (TARV VLM service elements; TARV

VLM SE).

Odstavec Generické Gdaje TARV VLM nabizi tabulku 2 normy s obsahem dat zdznamu o pozici vozidla. Specifické pozadavky na kvalitu sluzby TARV VLM, poZadavky na zkou$eni, a schvalovani IVS

a poskytovatell sluzby jsou zavérem kapitoly.

11 ProhlaSeni o patentech a duSevnim vlastnictvi

(Rozsah 2 odstavce.)

PFilohy jsou velmi diileZitym pFispévkem normy, pfestoZe v této normé jsou jako informativni:



PFiloha A (informativni): ASN.1 pro datové koncepty ISO 15638-15

(Rozsah 2,5 strany.)

P¥iloha B (informativni): Nezavislé zkou3eni protokolti definovanych v této €asti 15638

(Rozsah 22 stran.)
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