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10.1.1 TARV VLM use case
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Figure 2 — TARV vehicle location monitoring (TARV VLM) use case

Figure 2 provides an illustration of a TARV vehicle location monitoring (4.48) system. This applicatio

Obrézek 1 - Pfipad uZiti TARV VLM (obr. 2 normy)

Dale je uveden popis této sluzby. Aplikacni sluzba TARV VLM pro monitorovani pozice vozidla se mGzZe v rdznych jurisdikcich vyskytovat v Fadé rznych forem. Jednotlivé ptipady uZiti se mohou lisit i tim, zda
je nebo nenf pfipojen digitalni tachograf i ¢tetka elektronickych Fidi¢skych priikazl. Proto je obrazek 1 vyse pikladem, nikoliv pozadavkem. Je pravdépodobné, Ze sluzba bude pojmenovéana dle zaméfeni
a regulacniho prostredi, ve kterém je vytvofena: monitorovani pozice vozidla, dodrzovéani pozice vozidla, vymahani dodrzeni trasy atd.

Palubni systém ma splfiovat poZadavky i jiné jurisdikce nebo poskytovatele aplika¢ni sluzby, aby vozidlo a vybaveni mohly vyhovét rozdilnym poZzadavkim riznych jurisdikei v zahrani¢i. Na obrazku je uveden
pfiklad, kdy jurisdikce pozaduje zpravy a kde je sledovano dodrzovani predpist ohledné trasy. Jejich nedodrZeni mize mit za nasledek stihani za pFestupek nebo trestny €in. Toto je asi nejkomplexnéjsi
priklad TARV VLM.

Monitorovani pozice vozidla je aplika¢ni sluzba, ktera nabizi tfi moznosti, kdy cile, a tedy i poZzadavky, pro kazdy z téchto tfi aspektl se do jisté miry lisi:

® sledovat pozici regulovaného vozidla pro regulacni ucely

® sledovat pozice pro Ucely dohledu, ktery se tykd kombinaci fidi¢e/regulovaného vozidla

e sledovat pozici regulovaného vozidla pro Ucely fizeni provozu vozového parku
Provozovani TARV VLM je mozné pouze tehdy, pokud jurisdikce presvédci vefejnost, Ze regulovana nakladni vozidla jsou zvlastni tfidou vozidla a je ve vefejném zajmu, aby se zajistilo, Ze nebudou porusovana
omezeni tykajici se pozice/trasy, kterd jim byla uloZena, nebo pro komeréni Gcely bez regulatora.

Pokud jde o vymahani, jurisdikce mazZe pfizpusobit dopravni predpisy tak, aby vyhovovaly metodé TARV pro sbér dat. Je pravdépodobné, Ze sluzba TARV VLM bude vytvoiena jako jedna z fady opatfeni pro
regulaci.

Prostfedky pro poskytovani identifikace fidice nejsou blize definovany. Nicméné&, mohou to byt Fidi¢ské prikazy formou Cipovych karet, RFID zafizeni, s ¢arovym koédem, dotykovou paméti nebo podobné

Dale se kapitola zabyva aktivitami a interakci mezi U€astniky a stakeholdery, jasnym rozdéleni odpovédnosti a delegovanych organt pro TARV VLM vcetné specifikace formou tabulky viz nize.

Tabulka 1 - AktoFi v TARV VLM, jejich role, €innosti a interakce (vypis z tab. 1 normy jako pfiklad)
Aktor

Role

Aktivity

Interakce

Fidic (Dr)

Ridi regulované nakladni
vozidlo dle instrukci
svého operdtora

Poskytuje vstup do IVS,
pravdépodobné pomoci
tachografulttecky
DRDIfidi¢ského prikazu

Vadi IVS: Poskytuje data
Vi Op: Dostava pokyny

Ridi regulované nakladni

vozidlo

Je uvedeno vybaveni poZzadované pro provoz monitorovani pozice vozidla.

Zde jsou specifikovany provozni sekvence TARV VLM. Obrazek 3 normy zobrazuje cely proces s postupnymi kroky ve sluzbé. Dale je popsano celkem 11 ¢asti/prvkd sluzby (TARV VLM service elements; TARV

VLM SE).

Odstavec Generické Gdaje TARV VLM nabizi tabulku 2 normy s obsahem dat zdznamu o pozici vozidla. Specifické pozadavky na kvalitu sluzby TARV VLM, poZadavky na zkou$eni, a schvalovani IVS

a poskytovatell sluzby jsou zavérem kapitoly.

11 ProhlaSeni o patentech a duSevnim vlastnictvi

(Rozsah 2 odstavce.)

PFilohy jsou velmi diileZitym pFispévkem normy, pfestoZe v této normé jsou jako informativni:



PFiloha A (informativni): ASN.1 pro datové koncepty ISO 15638-15

(Rozsah 2,5 strany.)

P¥iloha B (informativni): Nezavislé zkou3eni protokolti definovanych v této €asti 15638

(Rozsah 22 stran.)
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