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Rok zpracovani extraktu: 2021
Skupina témat: Prenosné zarizeni pro navigaci uvnitr budov
Téma normy: indoor navigace

Charakteristika tématu: Pozadavky na rozhrani mezi centrem a vozidlem

Uvod, vysvétleni vychodisek

Pozadavky na navigaci uvnitf budov ¢i podzemnich staveb

Popis architektury, hierarchie, roli a vztah( objektt

popis 4 skupin pripadd navigace uvnitf budov ¢i dopravnich staveb

Popis procesu / funkce / zplisobu pouziti

Popis rozhrani / API / struktury systému

Popis vyvojového diagramu zprav, struktury dat a typd dat

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Definice konstant / rozsaht / omezeni

Uvod
Soubor norem 17438 stanovi pozadavky na naviga¢ni systém uvnitf budov. Cast 1 definuje pfipady uziti, ¢ast 2 format

mapovych podkladd a ¢ast 3 referenéni datovy format.

Céast 4 normy (popisovéna timto extraktem) standardizuje datové zpravy pro fungovéni navigace pro osoby i vozidla
uvnitr budov.

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejiméa plvodni ¢islovani kapitol.

Uziti

Cast 4 normy (dale jen “popisovany dokument”) popisuje zpravy vymé&nované mezi osobni &i vozidlovou ITS stanici

a rlznymi centralnimi ITS stanicemi (napf. dopravnim informaénim centrem, centralni stanici obchodniho centra,
parkovaciho domu apod.). Je uréena pro vyvojare a navrhare navigacnich sluzeb uvnitr budov, vyuzivajici mapova data
z rdznych zdrojd.

1. Pfedmét normy

Popisovany dokument podrobné definuje pripady uziti véetné pozadavk( na systém a vyménované zpravy mezi
osobni/vozidlovou a centrdlIni ITS stanici. Souvisejici pfipady uziti jsou sestaveny do vys$sich celkd, tzv. klastr(i. Dale
definuje zpravy s povinnymi, podminénymi &i volitelnymi prvky. Popisovany dokument se zabyva jen nezbytnym jddrem


/vysledky-vyhledavani?appgroups=116

dané sluzby.
Nasledujici prvky sluzeb vsak nejsou zahrnuty:

e Autorizace a ovéreny pristup ke sluzbé, vcetné zabezpecleni

e Platby

e Zpracovani vstupnich dat pro sluzbu

o Detailni datové formaty (ty resi jiné ¢asti normy, respektive 1ISO 17438-2 a ISO 17438-3)

v v

o Komunikacnfi protokoly na nizsich vrstvdch mezi ITS stanici na infrastrukture a centrdlni ITS stanicf

Pro kédovani definovanych zprav norma aplikuje formaty XML a DXM (Data eXchange Message).

2. Souvisici normy

Norma ISO 17438-4 se kromé ostatnich ¢asti normy (ISO 17438-1, 17438-2, 17438-3) opird o normy na standardni
kédovani (ISO 639 a ISO 3166), geografické informace (ISO 19107, 19111 a 19112) a doporuceni W3C pro XML.

3. Terminy a definice

Tato technickd norma definuje 14 termind, z nichz nejddleZitéjsi jsou nasledujici:

navigace uvnitr budovy (indoor navigation) polohové sluzba pro vedeni uzivatele k cili vyuzitim mapovych dat budovy
a aktudIni polohy uzivatele v prostoru uvnitf budovy

prostor uvnitf budovy (indoor space) oblast omezena na jednu umélou strukturu (budovu, tunel apod.) a nedostupna
konvenénim satelitnim polohovym sluzbam, jakou je GPS (mUze se jednat o budovy, tunely ¢i podzemni parkovisté)

mapova data budovy (indoor map data) data pro prezentaci informace o prostoru uvnitr budovy

referen¢ni polohovéa data budovy (indoor positioning reference) skupina informaci, které Ize pouzit pro stanoveni polohy
osobni/vozidlové ITS stanice nebo uzivatele; podrobna kompozice se lisi v zavislosti na polohovych technologiich jako
jsou WiFi, RFID apod. Napfiklad u WiFi se jedn& o polohu, SSID ¢i mapu sily signdlu RSS pro dany pfristupovy bod WiFi.

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Tato kapitola obsahuje 17 zkratek, z nichZ pro pochopeni extraktu jsou nejddlezitéjsi:
POI - bod zdjmu (point of interest)

DXM - zprava pro vyménu dat definovana v ISO 13184-2 (Data eXchange Message)
WLAN - lokalni WiFi (Wireless Local Area Network)

P/V-ITS-S - osobni &i vozidlova stanice ITS (personal or vehicle ITS station)

R-ITS-S - stanice ITS na infrastrukture (Roadside ITS station)

C-ITS-S - centraini stanice (Centre ITS station)

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

6 Prehled navigace uvnitr budov a dopravnich staveb

Tato kapitola na prostoru 2 stran uvadi celkovy koncept navigace uvnitr budov a stru¢né (s odkazy do relevantnich ¢asti
normy) popisuje jeji hlavni komponenty (referencni body, mapy vnitfnich prostor atp.).
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Obrazek 1 - Koncept navigace uvnitr budov (obrazek 1 normy)

Tato kapitola na prostoru 11 stran pomoci 13 tabulek souhrnné predstavuje vsechny pripady uziti seskupené do klastr.

Tabulka 1 - PFehled klastra pfipada uziti (tabulka 1 normy)

Nazev klastru

Strucny popis

Souvisejici pripady uziti
uvedené v 17438-1

1. Identifikace vnitrnich
prostor

Tento klastr popisuje pripady uziti, které identifikuji
vnitini prostory, které budou pouzity béhem
navigace.

UC 1.1 hledani vnitfnich POI

UC 1.2 hledani vnitfnich prostor

1.5 Hledani vnitFnich
POI

1.9 Hledani vnitFnich
POI na serveru




2. Hledani a ziskani dat
pro navigaci uvnitf
budov

Tento klastr zahrnuje pripady uziti spojené
s vyhledanim a ziskanim map vnitfnich prostor
a referencnich polohovych dat.

UC 2.1 hledani vnitfni mapy
UC 2.2 ziskani vnitfni mapy
UC 2.3 hledani referencnich polohovych dat

UC 2.4 ziskani referencnich polohovych dat

1.10 Pozadavek na data
o vnitini mapé

1.11 Pozadavek na
referencni polohova
data

1.12 Stazeni dat vnitini
mapy
1.13 Stazeni

referencnich polohovych
dat

2.4 Poskytnuti dat
vnitini mapy

2.8 Poskytnuti
referenc¢nich polohovych
dat

3. Poloha uvnitf budovy

Tento klastr popisuje pripady uziti pro urc¢eni polohy
ve vnitFnich prostorach.

UC 3.1 Urceni polohy na konkrétni P/V-ITS-S

UC 3.2 Urceni polohy pomoci C-ITS-S nebo R-ITS-S

1.2 Urceni polohy uvnitf
budovy

1.6 Urceni polohy uvnitr
budovy ze serveru

4. Navigace uvnitfF
budovy klientem

Tento klastr zvazuje scénare, ve kterych probiha
planovani trasy a vypocet pokyni pro vnitfni
navigaci na strané klienta.

UC 4.1 nastaveni zachytnych bodu na trase na P/V-
ITS-S

UC 4.2 planovani trasy na P/V-ITS-S

UC 4.3 navadéni na trasu pomoci P/V-ITS-S

1.1 Zobrazeni vnitfni
mapy budovy

1.3 Planovani trasy
uvniti budovy

1.4 Navadéni na trasu
uvnitf budovy

5. Navigace uvnit¥
budovy serverem

Tento klastr zvazuje scénare, ve kterych probiha
planovani trasy a vypoéet pokynu pro vnitini
navigaci na strané serveru.

UC 5.1 nastaveni zachytnych bodt na trase na C-ITS-
S

UC 5.2 planovani trasy na C-ITS-S

UC 5.3 navadéni na trasu pomoci C-ITS-S

1.1 Zobrazeni vnitini
mapy budovy

1.7 Planovani trasy
uvnitf budovy serverem

1.8 Navadéni na trasu
uvniti budovy serverem

Clanek 7.2 pak pomoci 15 tabulek podrobné&ji popisuje jednotlivé pfipady uZiti.

8 Definice zprav

Kapitola definuje na prostoru 22 stran pomoci 12 tabulek strukturu a slozeni zprav. Struktura zahrnuje datové prvky:
nazev, datovy typ, povinny, nebo volitelny a maximalni poc¢et vyskytl pro kazdé pole datové zpravy. Kédovani téchto




zprav lIze provést pomoci ASN.1 v XML ¢i DXM (postup je popsén v 13184-2 priloze C). Popis zprav je rozveden v dalsich
16 tabulkdch. Komunikace je ilustrovana nacrtem vyvojového diagramu, ktery je uveden na obrdzku 2.
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Obrazek 2: Vyvojovy diagram zprav (obrazek 2 normy)

Normativni priloha A Typ dat uvadi na 14 strandch pozadavky na datové typy. Celkem uvadi v tabelarni podobé 12
typd.

Normativni priloha B Seznam kédl pomoci 4 tabulek na 4 stranach uvadi seznam kéd0 pro konkrétni proces ¢&i vystup
(napr. mapa ve 2D formatu atp.), samotné kédovani uvadi treti ¢ast této normy.

Normativni priloha C Detailni priklad scénéare navigace popisuje na jedné strané jendotlivé kroky navigace uvnitf
budovy.

s vz

Informativni priloha D Vztah k normédm ISO 17438-2 a 3 fesi ndvaznost na druhou a treti ¢ast této normy, v rozsahu
jedné strany.
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