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EN 12896-4 - VeFejna doprava - Referenéni datovy model - Cast 4: Monitorovani a Fizeni
provozu

Aplikacni oblast: Vefejna doprava osob

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2019, 178 stran
Rok zpracovani extraktu: 2019

Skupina témat: Multimodalni informace

Téma normy: Referencni datovy model

Charakteristika tématu: Monitorovani a Fizeni provoz

Uvod, vysvétleni vychodisek

Umoznit datovou a systémovou interoperabilitu mezi dopravci ve vefejné dopravé

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objektd

Popis architektury, pro monitorovani a fizeni provozu neboli operativu bézného dne dopravce. Popis roli a vztahd v ramci resenf
provozu

Popis procesu / funkce / zpusobu pouZiti

Popis rozhrani / APl / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

UML model tfid pro popis vazeb roli pfi monitorovani a fizeni obéhu vozidel

Definice konstant / rozsahti / omezeni

slovnik prvkd datovych sluzeb, které se vztahuji k monitorovani a organizaci fizenf

Uvod

Norma 12896 (Transmodel) se zabyva referenénim datovym modelem, ktery usnadfiuje datovou a systémovou interoperabilitu
mezi dopravci ve verejné dopravé, provozovateli informacnich systémd a koordinatory a dalSimi organizacemi v oblasti vefejné
dopravy. Popisuje spolecny koncept, jednotny pfistup pro seskupovani, ovéfeni a verzovani dat o jizdnich fadech, sbéru
jizdného, Fizeni a monitorovani provozu a vytvareni statistik

Popisovana 4. ¢ast normy (dale jen popisovany dokument) se zabyva strukturou dat, které feSi monitorovani a fizeni provozu
neboli operativu béZzného dne dopravce.

Poznamka: Extrakt uvadivybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima plavodni ¢islovani kapitol.

Uziti

Norma plIni dlleZitou strategickou roli v celoevropském prostoru v oblasti vefejné dopravy. Nafizeni Komise v pfenesené
pravomoci (EU) 2017/1926, které se tyka splnéni nezbytnych poZadavkl, aby multimodalni informacni sluZby o cestovani v celé
Unii byly pfesné a dostupné uZivateldm ITS pFes hranice, a to zejména na zakladé pFistupnosti a vymény dat o cestovani
a dopravnim provozu a jejich prislusnych aktualizaci, definuje ¢asovy harmonogram, dle kterého jsou poskytovatelé dat povinni
poskytovat statisticky data o cestovani a dopravnim provozu prostfednictvim vnitrostatniho pristupového bodu v pozadovanych
formatech. Definuje normy NeTEx 16614 a SIRI 15531 pro pfedavani dat. Tyto standardy jsou zaloZeny na referencnim datovém

modelu normy TRANSMODEL.

Norma ma také uZiti pro Zelezni¢ni dopravce, protoZze se pouzivd k harmonizaci Zelezni¢nich standard TAP TSI na jednotny
celoevropsky model.

Z vy3e uvedenych ddvodd normu vyuZiji jak zadavatelé vybérovych Fizeni (jako dokument, na ktery se pfi vymezeni technickych
poZzadavkd na FeSeni mohou odkazat), tak spravci NAP, dale dopravci a organizatofi dopravnich systém( a dodavatelé
a provozovatelé informacnich systém.

Norma se hodi na pouZiti pro tyto Gcely
e specifikace informacni architektury
® specifikace databaze

e specifikace rozhrani

1. PFfedmét normy


https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=3&s=datex
https://www.standardland.cz/transmodel/d1536?s=datex&appgroups=3
https://www.standardland.cz/transmodel/d1536?s=datex&appgroups=3
https://www.standardland.cz/netex-sdilena-sit/d2358?s=datex&appgroups=3
https://www.standardland.cz/pracovni-rozhrani-pro-informace-v-realnem-case/d2422?s=datex&appgroups=3

Popisovany dokument se zabyva monitorovanim a Fizenim provozu v prostfedi dopravce ve vefejné dopravé. Je sloZzen z €asti,
jak je popsano nize; kazda skupina modell je popsana pomoci diagramd UML, které uvidi jednotlivé entity a jejich vztahy.
Jedna se o nésledujici modely:
e datované vyrobni komponenty (Dated Production Component)
volani (Call)
vyrobni plan (Production Plan)
detekce a monitoring (Detecting and Monitoring)
fizeni (Control Action)
udalosti a nehody (Event and Incident)
situace (Situation)
zasilani zprav (Messaging)
dostupnost (Availability)

2. Souvisici normy

Popisovany dokument respektuje predchozi verzi zavedenou v CSN EN 12896 (01 8232) v 5.1, a je rozsiFen o relevantni ¢asti
z normy zavedené do CSN EN 28701 (01 8236) Inteligentni dopravni systémy - Vefejna doprava osob - Identifikace statickych
objektd ve vefejné dopravé osob (IFOPT), ktera je k dispozici plnym prekladem.

Dale je doplnéna o ¢asti vztahujici se k CSN P CEN/TS 16614-1 a - 2 (NeTEx) a SIRI CEN/TS 15531.

3. Terminy a definice
Kapitola obsahuje 23 terminU a definic souvisejicich s touto mezinarodni normou.
Klicové terminy jsou nasledujici:

monitorovani a fizeni provozu (operations monitoring and control) - vSechny ¢innosti, které souvisi s dopravnim procesem, tj.
funkce tykajici se Fizeni flotily vozidel a pfepravy cestujicich v redlném cCase podle danych instrukci. Soucasti je monitoring
a fizeni odklonovych jizd a dalSich Cinnosti k podpore prlibéhu Fizeni (pfednost na svételné fizenych kfizovatkach , zména

taktické planovani (tactical planning) - ¢innosti souvisejici s taktickym planovanim dopravy, pfidélovanim vozidel na diagramy
jizd, planovanim fidicl, rozpisem smén.

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky

Kapitola obsahuje 14 zkratek termind souvisejicich s touto mezinarodni normou.
DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS (www. [TSterminology.org).

Kapitola 5 obsahuje 10 ¢lankd, ve kterych vysvétluje datové modely tykajici se monitorovani a fizeni obéhu vozidel
pomoci diagraml. Diagramy zndazorfiuji vztah mezi jednotlivymi entitami a jsou doplnény doprovodnym textem. Jednotlivé
¢lanky jsou popsany nize.

5.1 Uvod

V tomto ¢lanku je na jedné strané vysvétleno zakladni déleni funkci v ramci monitorovani a Fizeni operaci ve vefejné doprave. Je
popsan rozdil mezi taktickym a operativnim planovanim.

5.2 Datované operacni plany

Tento ¢lanek na 8 stranach podrobnéji popisuje Model operativniho planu, ktery je znazornén a popsan v 6 UML diagramech
(modelech tFid).

5.3 Detekce a monitorovani

Tento ¢lanek na 8 stranach popisuje funkce, které se vyskytuji pfi detekci a monitorovani. Na dvou diagramech/modelech trid
jsou popsany modely Detekovani vozidla (Vehicle Detecting MODEL) a Monitorovani vozidla (Vehicle Monitoring MODEL)

5.4 Pfifazeni vozidla

Tento ¢lanek popisuje na 2 stranach proces, ktery probiha pfi pFifazeni daného vozidla v ramci jizdy pfi operativnim Fizeni
a popisuje, z jakych atributd je model sloZen.

5.5 Monitorovani

Tento ¢lanek popisuje na 4 strandch a 1 UML diagramu/modelu tfid model pro monitorovani €ast prijezdu (Monitored
Passing Times). Dale popisuje atributy, ze kterych je sloZen, a jak probiha tato akce.


http://www.itsterminology.org
http:
https://www.standardland.cz/monitorovani-a-rizeni-operaci/d1415?s=datex&appgroups=3
https://www.standardland.cz/monitorovani-vozidla/d1417?s=datex&appgroups=3

5.6 Kontrola

Tento ¢lanek popisuje na 14 stranach a 9 UML diagramech/modelech tfid model Fizeni (Control Actions) Dale popisuje, jak
probiha akce Fizenf pFihlaseni vozidel do systému v rdmci operativniho fizeni a ze kterych atributl se sklada.

5.7 Provozni udalosti

Tento ¢lanek popisuje na 1 strané a v 1 UML diagramu/modelu tfid model provozni udalosti (Operational Event), popisuje
rdzné druhy udalosti, které se v dennim provozu mohou udat.

5.8 Provozni zpravy

Tento c¢lanek popisuje na 1 strané a v 1 UML diagramu/modelu tfid model vztahujici se k popisu zplsobu predavani
provoznich zprav mezi aktéry (napf. radiovym volanim) a pofizeni jejich zaznamu (Operational Messages).

5.9 Popis situaci

Tento ¢lanek popisuje na 2 stranach a ve 2 UML diagramech/modelech tfid model vztahujici se k popisu situace (Situation
Description), ktera predchazi zahajeni volani provoznich zprav.

5.10 Monitorovani zaFizeni

Tento ¢lanek popisuje na 2 stranach a ve 2 UML diagramech/modelech tfid model vztahujici se k popisu monitorovani zafizeni
(Monitored Facilities), které jsou soucasti vybavy. Jedna se napfiklad o vytahy, eskalatory, lokalni specifické sluzby, apod.
Pro ilustraci je niZze uveden vybrany UML model/diagram tfid, ktery znazornuje 5 rdznych typd, kdy se monitoruje zafizeni.
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Obrazek 1 - Model tfid Monitorovani zafizeni - UML (obr. 21 normy)

PFiloha A (normativni) Datovy slovnik

Tato pfiloha obsahuje slovnik prvkd datovych sluzeb, které se vztahuji k monitorovani a organizaci Fizeni. Zaroven doplnuji
datovy slovnik uvedeny v predchozich verzich dané normy. Datovy slovnik obsahuje popis prvkd formou 92 tabulek.
Pro pfiklad je uvedena tabulka popisujici atributy pro sledovani stavu vybaveni (FACILITY CONDITION).

Tabulka 1 - ZruSeni cesty (tab. A. 43 normy)

Classifi Name Type Cardinality Description

cation

L - ELEMENTARY = JOURNEY CANCELLATION inherits from
JOURNEY CONTROL ELEMENTARY JOURNEY CONTROL
ACTION ACTION

D= id 11 Identifier of JOURMNEY CAMCELLATION.




PFiloha B (normativni) Informace o doplnéni obecného konceptu a doplnéni verze dokumentu EN 12896-1:2016
Obecny koncept

Pfiloha na 48 strandch nejprve popisuje jaké typy UML diagram( jsou pouZité v Transmodelu a ilustruje je pomoci
odpovidajicich pfikladovych diagramt. Déle popisuje nékolik obecnych komponent Transmodel, které nejsou specifické pro
Zzadnou cast a které byly pfidany pri praci na ¢astech 4 az 8. Jedna se tedy o roz3ifeni zakladniho modelu. Obsahuje Datovy
slovnik sluzeb s celkem 66 tabulkami.

Tabulka 2 - Akce (tab. B.21 normy)

Classifi Name Type Canrdinality Description
cation
nE L nE EVENT inherits rom ENTITY
«UID=» id EventldType 1:1 Identifierofthe EWENT
Description MubilingualString 1:1 Description ofthe EVENT
Occumed AtTime DateTime 1:1 Date and time when the EVENT occumed

PFiloha C (informativni) Vyvoj datového modelu

Pfiloha poskytuje na 18 prehlednych tabulkdch popis vyvoje datového modelu v rdmci monitorovani a Fizeni provozu v nové
verzi.
Pro ilustraci je uvedena nasledujici tabulka:

Tabulka 3 - PoZadavek na zménu TRM6 _ CR: OM (tab. C.10 normy)

Request N° Date Change proposed Proposed by Request status
TRM6_CR_OM— 08.6.2015 Interchange Max PT0302 Approved

010 Wait Duration

Documents EN 12896— 3:2016, Interchange Control Action Model

concerned

Proposal The text in chapter 5.3.7.2 of EN 12896— 3:2016 states that there is a maximum time

a vehicle may wait for a connecting vehicle beyond the planned departure time.
However, in the model there is no such attribute.

Solution The proposal is that this omission be corrected in part 3 of the model and also by
adding an attribute DistributorMaxWaitUntilDateTime in class INTERCHANGE
CONTROL ACTION.

The proposed solution is presented on the following diagram:
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Figure C.11 — TRM6_CR_OM— 010 Proposed Interchange Control Action MODEL

Pfiloha na 8 stranach a 2 UML diagramech/modelech tfid znazorfiuje, kde dochazi k vzdjemnému pouziti téchto ddlezitych
norem. Popisuje dlleZity rozdil mezi normami DATEX Il a Transmodel. Popisuje, ze zaméfenim DATEX Il jsou Gdaje o silni¢nim
provozu, zatimco 7ransmodel popisuje informace tykajici se vefejné dopravy. Kromé toho je DATEX Il specifikaci pro konkrétni
rozhrani XML, a proto se zabyva strukturou a obsahem konkrétnich zprav urcenych pro efektivni vyménu dat v realném case,
zatimco Transmodel je koncep&nim/referenénim modelem zamérenym na komplexni reprezentaci dat, ktera jsou pozadovana
pro systémy ve vefejné dopravé, nezavisle na jakékoli konkrétni sadé zprav.

Existuji vSak zejména dvé oblasti, kde je dlleZita interoperabilita mezi silni¢nimi systémy a systémy verejné dopravy, a kde Ize
Transmodel pouzit k porovnani mezi normami za Ucelem podpory vymény dat. Tykd se to zejména oblasti parkovani ve
méstech.

V pfiloze je dale popsan do vétSi miry detailu rozsah podpory vymény dat.

© Silmos, s.r.o. 2018 - 2024. Pomdzeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.


https://www.standardland.cz/pracovni-rozhrani-pro-informace-v-realnem-case/d2422?s=datex&appgroups=3
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