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‘ Uvod, vysvétleni vychodisek

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objektt

Popis procesu / funkce / zplisobu pouziti

Popis rozhrani / API / struktury systému

zakladni vliastnosti sbérnice CAN Open.

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

datovy formét,vzdaleny rdmec, chybovy réamec, rdmec pretizeni

‘ Definice konstant / rozsahli / omezeni

Uvod

Tato norma patfi do souboru norem o Sesti ¢&stech (EN 13149-1 az CEN TS_13149-6) definujici dva sbérnicové systémy, tj. WORDFIP a CAN Open, které byly

v Erlangenu v Némecku, kterd shromazduje a distribuuje doporuceni a aplikace.

Pozndmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejiméa pdvodni ¢islovani kapitol.
uziti

V Ceské republice je dosud vyuzivan sbérnicovy systém podle doporuéeni IPIS, ktery je doplhovan daldimi sbérnicemi, aby bylo mozno splnit nové pozadavky.
To vede k nejednotnosti Feseni u jednotlivych dopravnich operatord a vyrobcl zafizeni. Tento stav je zplsoben velkou investi¢ni nadro¢nosti pfechodu na novy
sbérnicovy systém.

Pro investory ve verejné dopravé osob tj. dopravni operatory a mistni spravni orgény tato technicka ukazuje moznosti nové sbérnice pro zdokonaleni

vybavy.

1. Pfedmét normy

Norma definuje zékladni vlastnosti sbérnice CAN Open.

patfi pomocné systémy, dopravni informacni systémy, sbér jizdného apod.

Zarizeni, kterd primo slouzi k bezpe¢nému provozu vozidla (pohon, brzdy, otvirédni dverfi) nejsou v této normé zahrnuta.

2. Souvisici normy

Sbérnice CAN Open je definovéana trojici norem, kromé této se déale EN 13149-5 zabyva pozadavky na kabeldZ a technickd specifikace CEN TS 13149-6 definuje

pravidla pro sestavovani zprav.
V normé jsou uvedeny odkazy na tfi normy I1SO a jednu evropskou normu:
ISO 7498:1984 Information processing systems - Open Systems Interconnection - Basic reference Model

ISO 11898- 1 Road Vehicles - Controller Area Network (CAN) - Part 1: Data link layer and physical
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3. Symboly a zkratky

CAN -(Controller Area Network) - protokol datové linky pro sériovou komunikaci podle specifikace 1ISO 11898

ECU -(Electronic Control Unit) - elektronicky fizena jednotka
EMC -(electromagnetic compatibility) - elektromagnetickd kompatibilita

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology ( www. ITSterminology.org).

4 Zakladni pojmy

4.1 VSeobecné

V této kapitole je upozornéni, ze standard CAN Open byl vyvinut pro rlznéd pouZiti v automotivni technice a v primyslu, a pokud bude pouZit v prostfedcich

4.2 Topologie

Detailni informace o topologii jsou uvedeny v ¢lanku 10.5.3. normy ISO 11898.

4.3 CAN Open - funkéni viastnosti

o fizeni sité na zékladé principu master/slave;

« nepotvrzovany prenos pracovnich datovych objektd (PDO) v redlném cCase;

e potvrzovany datovy pristup ke véem poloz

&m objektového adresare prostrednictvim servisnich datovych objektl (SDO);

e pfedem stanoveny soubor identifikatord pro spojeni master/slave;

o implicitni sledovani PDO pro virtudlni zarizeni.

Zakladni formaty

Prenos zprav je pfedstavovan a fizen tyfmi rdznymi ramci:

« vzdaleny ramec, ktery je vysilan jednotkou na sbérnici jako pozadavek na prenos dat se shodnym identifikdtorem;

e ramec pretizeni, ktery je uzivan pro zajisténi zvlastniho zpozdéni mezi predchozim a nasledujicim datovym nebo vzdalenym ramcem. Nasledujici rémce

jsou od predchéazejicich oddéleny mezirdmcovou mezerou.

Datovy ramec

« Startovni pole (Start of Frame)

o Arbitrdzni pole (Arbitration Field)
« Ridici pole (Control Field)
 Datové pole (Data Field)

o Pole CRC (CRC Field)

» Pole ACK (ACK Field)

« Konec ramce (End of Frame)

Datové pole mlze byt nulové délky. Blizsi podrobnosti vyplynou z tohoto obrazku:
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Obrazek 1 - Slozeni datového ramce

(neni uveden v normeé)

CAN Open - referencni model OSI
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Obrazek 2 - Struktura CAN Open OSI model (neni uveden v normé)

Application process - aplika¢ni proces; application layer - aplika¢ni vrstva; presentation layer - prezentacni vrstva; session layer - rela¢ni vrstva; transport layer -
transportni vrstva; network layer - sitova vrstva; data link layer - linkova vrstva; physical layer - fyzicka vrstva;

5 Pozadavky
V této kapitole jsou definovany pozadavky na vlastnosti odkazem na ¢lanky norem uvedenych vyse.
Fyzicka vrstva musi odpovidat ISO 11898-2
Zarizeni pfipojena na sbérnici musi pracovat s pfenosovymi rychlostmi:
o 125 kbit/s
o 250 kbit/s
* 500 kbit/s
« 800 kbit/s

« 1,0 Mbit/s

Linkova vrstva je popséna v ISO 11898-1.
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UZivatelska specifikace musi definovat: prenosovou rychlost, pouZité kabely pro sbérnici a konektory.

Souvisici terminy

o CANopen
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