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Uvod, vysvétleni vychodisek

Stanovuje rdmcovou architekturu systému automatické identifikace nakladu a zafizeni v multimodalni/intermodaini prepravé

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objekta

Architekturu systému AVI/AEI z rliznych pohled(, terminologie systémd

Popis procesu / funkce / zplisobu pouziti

Popis rozhrani / API / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikdlniho vyznamu

Definice konstant / rozsahli / omezeni

Uvod
Tato norma je soucasti souboru norem zamérenych na automatickou identifikaci vozidla, nakladu ¢i polozky zafizeni v intermodalni pfepravé pro Ucely telematickych

Pozndmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima pdvodni ¢islovani kapitol.
Uziti
Tato norma poskytuje referencni model architektury pro systémy AVI/AEI v intermodalnim/multimodalnim prostfedi a slouzi jako zakladni norma stanovujici

terminologii. Je dlileZita, ale ne nezbytna, pro praci s dalSimi normami v oblasti automatické identifikace vozidel a nakladd. Slouzi jako ,rozcestnik” tim, Ze popisuje,
co v ramci architektury je obsaZeno v té které norme AVI/AEI.

Jak pro organy statni spravy, tak i pro vyrobce zaFizeni a dodavatele telematickych systémid ma norma stejny, informativni vyznam. Uzivatelé v ni
naleznou velmi obecny popis referencni architektury AVI/AEI systém(i.

1. Pfedmét normy

Tato norma predstavuje systémovou architekturu intermodalniho/multimodéiniho systému AVI/AEI. Popisuje klicové komponenty, jejich rozhrani a vzajemné

systému, odolnosti, vykonu, obnoveni po katastrofé a migraci (prenositelnosti). Pro popis architektury je zde zvoleno zjednodusené objektové modelovani zalozené
na principech UML.

Norma se vénuje pouze jednotkdm AVI/AEI. Krabice, malé nadoby a prepravované zbozi jsou mimo rdmec této normy. Obecné plati, Ze obsah uvnitf ndkladniho

prostoru resi skupina ISO/IEC JTC1 SC31; co je vné fesi skupina CEN TC278 WG12 spole¢né se ISO TC204 WG4.

2. Souvisici normy

Tato norma stavi na souboru norem ISO 14814, ISO 14815 a I1SO 14816, které popisuji neintermodalni systém automaticke identifikace AVI/AEI a vymezuje pole

plsobnosti dalsimu souboru norem pro intermodalni prostfedi 1ISO 17261 aZ ISO 17264. Pro samotnou praci s touto normou neni nutné se seznamovat s dal3imi
normami.

3. Terminy a definice

Vzhledem ke svému zaméreni ma tato norma velmi rozsdhlou ¢ast terminologie, ktera zabira plnych 6 stranek a obsahuje 65 termin(.

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology ( www. ITSterminology.org).
Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology .

Kapitola 4 Pozadavky

Tato kapitola je rozdélena do nékolika ¢lankd, z nichz se kazdy vénuje konkrétnimu typu architektury. Je zde stanovena referenéni architektura dle specifikace
ISO/TR 14813 obsahujici konceptualni pohled (¢l. 4.2), logickou definici (¢l. 4.3), funkéni (¢l. 4.4), aplikacni (¢l. 4.5), informacni (¢l. 4.6), bezpecnostni (¢l. 4.8)
a implementa¢ni (¢l. 4.15) architekturu. Déle popisuje interakci objektd (¢l. 4.7) jejich odolnost (¢l. 4.9), vykon (¢l. 4.10), atd. Obsah téchto ¢lankd je popsan
nize.
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4.2 Koncepcni architektura

V tomto ¢lanku jsou uvedeny, s réiznou granularitou, koncepcni pohledy na architekturu systému AVI/AEI. Architektura systému AVI/AEI midZe byt zobrazovana
z pohledu prepravy, vyroby, distribuce, podptrnych procest, atd. Nejprve je zde uveden komplexni schematicky pohled na kli¢ové prvky logistického retézce,
poté je tento pohled zpodrobnén z pohledu pfepravnich potfeb a z pohledu spravce informaci. Konkretizaci téchto pohledd na architekturu systému AVI/AEI pak
mdze byt napfiklad schéma uvedené jako obrazek 2.
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4.3 Logicky ramec

Hlavnim cilem specifikace systémové architektury je poskytnout nezévisly rdmec pro hodnoceni/vybér vhodnych technickych prostfedkd pro identifikaci a jejich

preferované architektury a nastroj na kontrolu pfi nadvrhu takového systému.

Architektura popisovanad na obrazku 2 pod stanovuje referen¢ni body rozhrani komponent systémd AVI/AEL. Hlavnim referenénim bodem je bezdratoveé

rozhranni Delta. Logicky rédmec, vychéazejici z obrédzku 5, pojmenovava hlavni bloky a rozhrani mezi nimi.
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Obrazek 5 - Jednoduché koncepcni schéma referenc¢niho modelu architektury systému AVI/AEI

4.4 Funk¢ni architektura

Tento ¢lanek zdlraziuje poslanl systemu AVI/AEI El zpusob Jakym to provest Hlavni funkcfi je poskytnout Jednoznacnou identifikaci prostrednictvim dialogu ¢i

4.5 Aplikacni architektura

Tato architektura je zde definovana pouze vagné a to hlavné z d@ivodu, Ze se norma snazi o implementa¢ni a tudiz i aplika¢ni nezavislost. Jsou zde vyobrazeni
rliznych aspektl aplika¢ni architektury, ale jejich Gcel je spiSe podat informaci, jak mdze aplika¢ni architektura vypadat. Pfiklad je uveden na obrazku 8.
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Obrazek 8 - Pohyb prepravni jednotky

4.6 Informacni architektura

V tomto ¢lanku se klade dlraz na stanoveni informacéni a datové architektury, tak aby byla zajisténa vzadjemnd interoperabilita zafizeni rlznych vyrobcd.

architekturou podrobné zabyva.

4.7 Interakce objektd

K zajisténi integrity systému se doporucuje pouzivat autoriza¢ni kéd zpréavy MAC.

Dalsi specifikace (¢l. 4.9 - 4.15)

Dalsim c¢astem architektury, tak jak je popisovéna na zacatku této kapitoly, je vénovan maly prostor. Pouze se odkazuje na normy, které tuto problematiku resi
podrobné&ji. Clanky 4.9 odolnost, 4.10 Vykon, 4.11 Obnova po katastrofé, 4.12 Migrace a 4.14 Rozhrani odkazuji na EN ISO 17262. Clanek 4.13 Specifikace
systému odkazuje na EN I1SO 17263. Pouze u implementacni architektury (¢l. 4.15) je uvedeno, Ze je zdmérné vyjmuta z normy.

Pfiloha A (informativni) Pohledy na architekturu logistickych a distribuénich systému

Je popsan pohled na architekturu logistickych a distribu¢nich systém(. Nékteré ze schémat v této pfiloze byly pro ukazku vioZzeny do hlavniho téla normy (viz
obrazek 8). Je zde znazornén logisticky distribu¢ni/zasobovaci retézec z pohledu vyrobce, dodavatele zboZzi, prijemce (viz obrazek A.2), prepravované zasilky
a prepravy, dale také z pohledu spravce informaci.
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Obrazek A.2 - Ukdazka casti architektury distribué¢niho/dodavatelského fetézce z pohledu Pfijemce

Souvisici normy

e EN ISO 14814 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndkladl - Architektura a terminologie



/en-iso-17261/t28?appgroups=5&sources=10
/interoperabilita/d1000?appgroups=5&sources=10
/abstraktni-syntaxe-zpusobu-zapisu-jedna/d14?appgroups=5&sources=10
/cen-iso-17262/t32?appgroups=5&sources=10
/cen-iso-17262/t32?appgroups=5&sources=10
/identifikace/d835?appgroups=5&sources=10
/automaticka-identifikace-vozidla/d138?appgroups=5&sources=10
/automaticka-identifikace-zarizeni/d140?appgroups=5&sources=10
/monolog/d1424?appgroups=5&sources=10
/zabezpeceni/d3085?appgroups=5&sources=10
/zabezpeceni/d3085?appgroups=5&sources=10
/identifikace/d835?appgroups=5&sources=10
/uzivatel/d2897?appgroups=5&sources=10
/identifikator/d854?appgroups=5&sources=10
/naklad/d1450?appgroups=5&sources=10
/cipova-karta-karta-s-integrovanym-obvodem/d342?appgroups=5&sources=10
/cen-iso-17262/t32?appgroups=5&sources=10
/cen-iso-17262/t32?appgroups=5&sources=10
/en-iso-ts-17263/t33?appgroups=5&sources=10
/en-iso-ts-17263/t33?appgroups=5&sources=10
/spravce-informaci/d2574?appgroups=5&sources=10

e EN ISO 14815 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndkladl - Specifikace systému

« EN ISO 14816 - Automatické identifikace vozidel, zafizeni a ndkladd - Cislovani a datové struktury

o CEN ISO 17262 - Automatické identifikace vozidel, zafizeni a ndklad@ - Intermodélni/multimodaini preprava - Cislovani a datové struktury

e EN ISO TS 17263 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndkladd - Intermodalni/multimodaini preprava - Specifikace systému

e ENISO TS 17264 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a nadkladd - Rozhrani

e EN 16312 - Inteligentni dopravni systémy - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndklad{l - Aplikaéni profil interoperability AVI/AEI a identifikace
elektronické registrace (ERI) pomoci vyhrazeného spojeni kratkého dosahu

Souvisici terminy

méd cteni a zépisu do zarizeni/OBE pro cteni a zépis

zarizeni (OBE) pouze pro c¢teni

uzivatel

automaticka identifikace vozidla

systém automatické identifikace

atribut AVI/AEI

poskytovatel sluzby (AVI/AEI)

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. PomiiZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit sprévnou normu.
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