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Uvod

Norma se tyka procesu stanoveni a ovérovani podminek vhodnosti uziti konkrétniho dopravné informacniho a ridiciho
systému ridicem béhem jizdy. Vhodnost je posuzovéana na zdkladé slucitelnosti se zakladnimi Ukony ridice béhem
vedenfi vozidla. Soustieduje se na tyto aspekty: pfimérenost zasahovéani do ¢innosti fidi¢e, moznost kontroly, Ucinnost,
snadnost zacviceni v uzivani. Norma stanovuje i ndlezitosti, kterymi musi vyrobce dany systém vybavit, zabezpecit proti
nespravnému uziti ¢i zneuziti a pred nasledky chybné funkce systému. Uréena je navrhovateldm systému a jejich
vyrobclm, Ize ji zakomponovat do firemniho systému fizeni jakosti. Je zpracovéna pro $iroké spektrum systémi obecné,
nikoli pro standardizaci konkrétniho vyrobku.

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejiméa plvodni ¢islovani kapitol.

1. Pfredmét normy

Obsahem normy jsou prevazneé tabulkové usporddané pozadavky na ovérované parametry a vymezeni podminek
pouziti daného systému fidicem za jizdy. Uvedeny jsou pozadavky a postupy ovérovani.

2. Terminy a definice

ruseni (interference) nezadouci ovliviiovani schopnosti ridice ovladat vozidlo a reagovat na okolni prostredi (pozn. ITS
je koncipovano jako podplrna funkce, nikoli zatézujici)

ovladatelnost (controllability) zplsob a stupen, na némz maze fidi¢ ovliviiovat ¢innost ITS a tempo interakce
vykonnost (ucinnost) (efficiency) vynalozené prostredky v poméru k presnosti a Uplnosti dosazeni ur¢eného cile
ridicem

uceni (learning) nabyvani znalosti a osvojovani dovednosti

pracovni zatéz ridice (driver workload) stuper dusevniho a télesného Usili potfebného k tomu, aby ridi¢ splnil
konkrétni tGlohu

nedovolené uziti (improper use) uziti takového ITS, které neni vyrobcem urceno k uziti za jizdy

uziti v souladu s uréenim (intended use) uziti ITS béhem jizdy v souladu s normami vyrobku, ndvodem k pouziti
a informacemi poskytnutymi vyrobcem

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www. ITSterminology.org).

4 Pozadavky

4.1. Souhrnné pozadavky:
e Musi byt definovéno urcené pouziti ITS a jeho kontext;

e Musi byt popsany funkce ITS, které nejsou urceny k pouziti za jizdy;
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Musi byt popsény zplsoby prevence pred nedovolenym pouzitim a chybnym pouzitim;

Musi byt popsan zplsob indikace chyby systému;

Ovéreni vhodnosti pouziti musi byt v souladu s uréenym pouzitim;

Musi byt zaznamenany a zdokumentovany informace o ovéreni vhodnosti, véetné vysledk( ovéreni.

Tabulka 1 - priklad - podminky pro ovérovani uziti ITS béhem jizdy

Popis predmétu

vysvétleni

Vozidlo Popis vybaveni vozidla, fyzickych prostfedkd, informacnich senzord apod.

Ridi¢ Jestlize jsou vyrobcem pozadovany specidlni dovednosti nebo ddna omeze
zohlednit pri vybéru ovérovaci skupiny ridi¢U

Silnice V ovérovacim procesu je nutno zohlednit rlizné typy a parametry dopravn
znaceni, sklon, zatacky apod.

Dopravni provoz V ovérovacim procesu je nutno variovat rliznou hustotu provozu

Ostatni dopravni prostredi

Je nutno variovat povétrnostni podminky a podminky viditelnosti (svétlo, t
apod.)

infrastr

uktura

Obecny popis infrastruktury nebo vnéjsich informacnich zdrojd

4.2. Souhrnné pozadavky na ovérovaci postupy:

Priklad: Hlediska, kterd maji byt ovérena, zejména v souvislosti s bezpecnym fizenim vozidla:

vy oy

Pracovni zatéz ridice;

Adaptace fidi¢ova chovani, vyvolana uzitim ITS;

Vykonavani zdkladnich Gkond fidi¢em pfi vedeni vozidla;

Relevantni aspekty pouzivani ITS (napr. snadnost zacviku).

4.3. Plan ovérovaciho postupu:

Vybrané zafizeni ITS;

Kontext pouzivani;

Metody.

Kritéria ovéreni vhodnosti uziti zvoleného ITS za jizdy;

Priloha A (informativni) Priklady popisu ITS z pohledu uzivatele

Obsahuje ukazkové protokoly pozadované identifikace ovérovaného ITS, véetné nedovoleného zplsobu uZiti, prevence
chybného a nefunk¢niho uziti a moznych chyb systému a jejich ddsledkd. pro priklad je uveden tabulka 2.

Tabulka 2 - Podminky a omezeni pro pouziti konkrétniho ITS béhem jizdy

Popis predmétu

vysvétleni

Vozidlo

Osobni vozidlo nebo dodavka, neni vhodné pro metalizovana c¢elni skla. Neni vhodné pro |

60 km/h.




Ridi¢ Vsichni zpGsobili Fidi¢i (obecné)
Nebo profesiondlni ridici taxi

Nebo pozadovana znalost .... Prace s PC

Silnice Mistni komunikace s Sifkou vétsi nez 3,2 m, zakriveni zatacky ne méné nez 500 m

Dopravni provoz Pro vSechny druhy komunikaci, ale ne pro provoz s povolenou rychlosti nizsi nez 60 km/h,
napr. cyklisty

Ostatni dopravni prostredi ITS nepracuje v desti
Nebo - pouzitelné pouze za viditelnosti mensi nez 50 m

Nebo - pozadovano je denni nebo rozptylené svétlo

Infrastruktura Pozadovan je GPS signdl a RDS-TMC sluzba

Priloha B (informativni) Popisy pFiklad ITS uloh

Obsahuje priklady popisd funkci ITS a potfebnych ¢innosti.

Priloha C (informativni) Metody a variace ovérovani vhodnosti
Tykd se ovérovacich postupll, metod, prostredi a potfebného technického vybaveni.
Priklad:

e Simulator jizdy

e Laboratof;

e Matematicky simuldtor;

¢ Videorekordér;

e Dotaznikové metody.

Priloha D (informativni) Priklady dil¢ich ovérovani

Obsahuje ukdzky protokold ovéreni konkrétni funkce ITS.

© Silmos, s.r.o0. 2018 - 2026. PomiiZzeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit sprdvnou normu.



