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Uvod, vysvétleni vychodisek

Popis a specifikace parametrd pro intermodalni systémy AVI/AEI

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objekta

Provozni parametry a pozadavky pro systému AVI/AEI

Popis procesu / funkce / zplisobu pouziti

Popis rozhrani / API / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikdlniho vyznamu

Definice konstant / rozsahli / omezeni

Uvod
Tato norma je soucasti souboru norem zamérenych na automatickou identifikaci vozidla, nakladu ¢i polozky zafizeni pro Gcely telematickych aplikaci. Jejim Gcelem je

Pozndmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima pdvodni ¢islovani kapitol.
Uziti
Norma stanovuje pozadavky na systém AVI/AEI a tfidi podle nich systém do kategorii. To umoZiuje nalézt parametry interoperability dvou riznych systémda.

s vlastni pozadovanou funkcionalitou.

Pro orgéany statni spravy tato norma stanovuje zpdsob, jak se rozhodnout, ve kterych kategoriich pozaduji maximaini vykon (nejvyssi tfida) a ve kterych zase
nejnizsi. Od takto stanovenych poZadavkd na systém se potom odviji i jeho cena.

Pro vyrobce zafizeni a dodavatele telematickych systému tato norma obsahuje dlezité pokyny, aby mohli vyradbét systémy s rlznymi pozadavky na
funkcionalitu. Stanovuje testy, kterymi musi zarizeni projit, aby spadalo do urcité kategorie, a v neposledni radé stanovuje podminky certifikace zafizeni.

1. Pfedmét normy

Charakteristicky rys intermodalni/multimodalni prepravy je, ze ¢asti nakladu jsou, vice nez jednou, naklddany i vykladdany z/do prepravni jednotky ¢i vozidla.

Cilem normy je stanovit, popsat a specifikovat parametry pro intermodalni systémy AVI/AEI a umoznit tak potencidlnimu tvirci systému vybrat zafizeni podle
vykonové kategorie a provoznich podminek. Proto tato norma stanovuje parametry a pozadavky na vlastni systém identifikace, vykonova kritéria nezbytna pro

zajisténi konzistentni a spolehlivé sluzby, umisténi a vykon tagl na zafizeni a umisténi a vykon ¢tecich zafizeni podél infrastruktury.

2. Souvisici normy

Vzhledem k charakteru této normy je jednoznac¢né pozadovana znalost nebo alespon pristup k normam IEC na elektromagnetickou kompatibilitu
a environmentalni zkouseni.

3. Terminy a definice

3.5 intermodalni pFeprava (intermodal transport) pohyb zboZzi v jedné nebo vice prepravnich jednotkach nebo vozidle, které postupné pouziva riizné zplsoby
dopravy bez samotné manipulace se zbozim pfi procesu zmény médu prepravy.

3.6 interoperabilita (interoperability) schopnost systémd nabizet a pfijimat sluzby z/do dalsich systém( a pouzit pfijimané/poskytované sluzby tak, aby jejich

spolupréace byla efektivni.

3.10 stinéni (shadowing) stav, kde vozidlo/zarizeni zakryvé signdly mezi ¢te¢kou a tagem, a tak zabrafuje Uspésné transakci AVI/AEI.

doplfikova data. Pro zvlastni Gcely mlize byt tag nainstalovany na pevném misté a pohybliva bude ctecka.
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Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology ( www. ITSterminology.org).

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

Kapitola 5 Specifikace a architektura systému

vyhovovat vSéem normam souboru 1726x.

Nésledujici ¢ldnek (architektura a datova struktura) prebird schéma referencni architektury z normy_14814 a déale s ohledem na architekturu a datovou
specifikaci odkazuje na normy 17261 resp. 17262.

Kapitola 6 PoZzadavky a parametry

Zde jsou stanoveny kategorie systému ,zachytu” dat, jehoz hlavnim cilem je zabezpecit jednoznacnou identifikaci zafizeni, vozidla ¢i nakladu v rGiznych mistech

dat (dale i SZD). Jsou to:
o Pevné umistény SZD (napf. kontrola pristupu)
e SZD umistény v jizdnim pruhu (identifikace na dalnici,...)

e SZD pro dohlizeni a manipulaci ve skladu (vétSinou pohyblivé ¢tecky)

e Prenosny SZD (pro Cteni na kratké vzdalenosti).

V tomto ¢lanku jsou stanoveny zékladni parametry, mezi které patfi automatické precteni tagu prochéazejiciho ¢teci zénou, nominéini poloha cteciho zafizeni,

seskupovani prectenych Udajd podle sounalezitosti s vozidlem (napf. seskupit identifikatory jizdni soupravy tahace s ndvésem a polozkami nakladu), rozlisovani

mezi jizdnimi pruhy a smérem jizdy atd.
Také jsou zde stanoveny pozadavky na spolehlivost a zabezpeceni, tj. miru chybovosti v referencnich bodech alfa a delta (miru pokust, pfi kterych nedoslo

k Uspésnému cteni ¢i doslo k chybnému cteni).

6.3 Specifické parametry a vykonnostni kritéria ctecek

V tomto ¢lanku jsou pro jednotlivé kategorie SZD vyjmenované vyse uréena vykonnostni kritéria. Témito kritérii jsou ¢teci vzdalenost, separace tagl v Cteci

z6né, povolené natoceni tagu vici ¢tecce a rychlost priichodu ¢teci zénou. Ukazkou je ¢ast tabulky 1.

ch parametri pro jednotlivé kategorie SZD

Tabulka 1 - Urceni provo

Kategorie aplikace Cteci vzdalenost Separace tagi v ¢teci z6né Povolené natoéeni tygu vidi Rychlost priichodu éteci 2
Ctecce
Pevné umistény SZD 0,5m-50m vzdalenost 0,10 m mezi tagy v konické oblasti v Ghlu y do 20° | 0,0 az 36,0 km/h
v jakémkoliv sméru od stredu osy ¢tecky a od stredu

osy tagu do Ghlu B 20°

SZD umistény v jizdnim pruhu 1,0m-10,0m vzdélenost 0,10 m mezi tagy v konické oblasti v Ghlu y do 20° | 0,0 az 160,0 km/h
v jakémkoliv sméru od stredu osy ctecky a od stredu
osy tagu do Uhlu B 20°

6.4 Specifické provozni parametry a vykonnostni kritéria tagt

V tomto ¢lanku jsou stanoveny pozadavky na datovy obsah a kapacitu tagl s odkazem na povinny obsah specifikovany v normé& 17262. Déale tato norma
predklada pozadavky na umisténi tagu na standardizovaném kontejneru ITU. Pro ISO kontejnery fesi umisténi tagu norma ISO 10374 a pro lehké kontejnery EN
13044.
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Obrazek 3 - Oblast umisténi tagu na lehkém kontejneru (swap body)

Souvisici normy

EN ISO 14814 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndklad® - Architektura a terminologie

EN 1SO 14815 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a nakladd - Specifikace systému

EN ISO 14816 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a naklad@ - Cislovéni a datové struktury

EN ISO 17261 - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndkladd - Intermodalni/multimodaini pfeprava - Architektura a terminologie

CEN ISO 17262 - Automaticka identifikace vozidel, zatizeni a naklad( - Intermodalni/multimodéIni preprava - Cislovéni a datové struktury

EN 16312 - Inteligentni dopravni systémy - Automatickd identifikace vozidel, zafizeni a ndklad( - Aplika¢ni profil interoperability AVI/AEI a identifikace
elektronické registrace (ERI) pomoci vyhrazeného spojeni kratkého dosahu

Souvisici terminy

e mald kontejnerova jednotka

e provozni parametry
» pozadavek
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