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Introduction, Explanation of Starting Points

Stanovuje radmcovou architekturu systému automatické identifikace nakladu a zarizeni v multimodalni/intermodalni
prepraveé

Description of Architecture, Hierarchies, Roles, and Object Relationships

Architekturu systému AVI/AEI z rliznych pohledd, terminologie systém

Description of Process / Function / Method of Use

Description of Interfaces / APls / System Structure

Protocol / Algorithm / Computation Definition

Definition of Data Representation / Physical Meaning

Definition of Constants / Ranges / Restrictions

Introduction

Tato norma je soucasti souboru norem zamérenych na automatickou identifikaci vozidla, nékladu ¢i polozky zarizeni v

pouzitou terminologii. Dale popisuje klicové subsystémy, jejich rozhrani, interakce a zakomponovani do celkového
systému.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pdvodni ¢islovani kapitol.

Application

Tato norma poskytuje referencni model architektury pro systémy AVI/AEl v intermodalnim/multimodainim prostfedi a

slouzi jako zakladni norma stanovujici terminologii. Je d@leZitd, ale ne nezbytna, pro praci s dalsimi normami v oblasti
automatické identifikace vozidel a nakladd. SlouZi jako ,rozcestnik” tim, Zze popisuje, co v rdmci architektury je

Jak pro organy statni spravy, tak i pro vyrobce zafizeni a dodavatele telematickych systém@ ma norma stejny,
informativni vyznam. UZivatelé v ni naleznou velmi obecny popis referen¢ni architektury AVI/AEI systéma.

1. Scope
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Tato norma predstavuje systémovou architekturu intermodalniho/multimodalniho systému AVI/AEI. Popisuje kli¢ové

komponenty, jejich rozhrani a vzajemné zdvislosti. Referencni architektura stanovend v této normé je konzistentnim
rozsirenim architektury popsané v normé urcené pro jednoduché systémy AVI/AEI v ISO 14814. Sklada se z:

architektury je zde zvoleno zjednodusené objektové modelovani zalozené na principech UML.

Norma se vénuje pouze jednotkam AVI/AEI. Krabice, malé nadoby a pfepravované zbozi jsou mimo ramec této normy.

Obecné plati, Ze obsah uvnitr ndkladniho prostoru resi skupina ISO/IEC JTC1 SC31; co je vné resi skupina CEN TC278
WG12 spolecné se ISO TC204 WG4.

2. Related Documents (Selection)

Tato norma stavi na souboru norem ISO 14814, ISO 14815 a ISO 14816, které popisuji neintermodalni systém

17261 az 1SO 17264. Pro samotnou praci s touto normou neni nutné se seznamovat s dalSimi normami.

3. Terms and Definitions

Vzhledem ke svému zaméreni ma tato norma velmi rozsahlou ¢ast terminologie, kterd zabird plnych 6 stranek a
obsahuje 65 terming.

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www.ITSterminology.org).

Kapitola 4 Pozadavky

Tato kapitola je rozdélena do nékolika ¢lankd, z nichZ se kazdy vénuje konkrétnimu typu architektury. Je zde stanovena
referencni architektura dle specifikace ISO/TR 14813 obsahujici konceptudlni pohled (¢l. 4.2), logickou definici (¢l. 4.3),
funkeni (€l. 4.4), aplikacni (¢l. 4.5), informacni (¢l. 4.6), bezpecnostni (¢l. 4.8) a implementacni (¢l. 4.15) architekturu.
Déle popisuje interakci objektd (¢l. 4.7) jejich odolnost (¢l. 4.9), vykon (¢l. 4.10), atd. Obsah téchto ¢lankl je popsan
nize.

4.2 Koncepcni architektura

V tomto ¢lanku jsou uvedeny, s rliznou granularitou, koncepéni pohledy na architekturu systému AVI/AEL. Architektura

uveden komplexni schematicky pohled na klicové prvky logistického retézce, poté je tento pohled zpodrobnén z
pohledu prepravnich potreb a z pohledu spravce informaci. Konkretizaci téchto pohledl na architekturu systému AVI/AEI

pak mlze byt napriklad schéma uvedené jako obrazek 1.
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Obrazek 1 - Koncepcni pohled na systém AVI/AEI, jeho tfidy a hlavni klicové funkce (obr. 2 popisovaného

dokumentu)

4.3 Logicky ramec

Hlavnim cilem specifikace systémové architektury je poskytnout nezavisly ramec pro hodnoceni/vybér vhodnych
technickych prostredkd pro identifikaci a jejich zac¢lenéni do celkového feseni, a to jak béhem budovani systému, tak i

nastroj na kontrolu pri navrhu takového systému.

Architektura popisovana na obrazku 1 pod stanovuje referen¢ni body rozhrani komponent systémda AVI/AEIL. Hlavnim

rozhrani mezi nimi.
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Obrazek 2 - Jednoduché koncep¢ni schéma referenc¢niho modelu architektury systému AVI/AEI (obr. 5

popisovaného dokumentu)

4.4 Funk¢ni architektura

Tento ¢lanek zdlraznuje poslani systému AVI/AEI a zplsob, jakym to provést. Hlavni funkci je poskytnout jednoznaénou

dat je také mozné prenaset dopliikova data.

4.5 Aplikac¢ni architektura

Tato architektura je zde definovana pouze vagné a to hlavné z d@vodu, Ze se norma snazi o implementa¢ni a tudiz i
aplika¢ni nezavislost. Jsou zde vyobrazeni rlznych aspektl aplika¢ni architektury, ale jejich Ucel je spise podat
informaci, jak m0ze aplika¢ni architektura vypadat. Priklad je uveden na obrazku 3.
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Obrazek 3 - Pohyb prepravni jednotky (obr. 8 popisovaného dokumentu)

4.6 Informacni architektura

V tomto ¢lanku se klade dliraz na stanoveni informac¢ni a datové architektury, tak aby byla zajisténa vzdjemna
interoperabilita zafizeni rliznych vyrobcl. Stanovuje pouziti zapisu syntaxe ASN.1 pro popis datovych prvk{ i

konstrukci a také jejich rozsiritelnost. Poskytuje odkaz na EN ISO 17262, kterd se datovou architekturou podrobné

zabyva.
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4.7 Interakce objektd

V tomto ¢lanku jsou znazornény procesy probihajici pfi identifikaci v rliznych ¢astech referen¢niho modelu architektury

odezva“.

4.8 Architektura zabezpeceni systému

¢i kde dochézi k zapisu do jednotky OBU. A to tak, aby nedoslo k neautorizovanému pristupu. Tato norma umoznuje,
aby identifikdtor nemusel byt pevné spjaty s vozidlem ¢&i ndkladem; mGze byt napfiklad umistén na Cipové karté.

K zajisténi integrity systému se doporucuje pouzivat autorizacni kéd zpravy MAC.
Dalsi specifikace (¢l. 4.9 - 4.15)

Dalsim ¢astem architektury, tak jak je popisovana na zacatku této kapitoly, je vénovan maly prostor. Pouze se odkazuje
na normy, které tuto problematiku Fesi podrobné&ji. Clanky 4.9 odolnost, 4.10 Vykon, 4.11 Obnova po katastrofé&, 4.12
Migrace a 4.14 Rozhrani odkazuji na EN ISO 17262. Clanek 4.13 Specifikace systému odkazuje na EN ISO 17263. Pouze
u implementacni architektury (¢l. 4.15) je uvedeno, Ze je zdmérné vyjmuta z normy.

Priloha A (informativni) Pohledy na architekturu logistickych a distribucnich
systému

Je popsan pohled na architekturu logistickych a distribu¢nich systéma. Nékteré ze schémat v této priloze byly pro
ukdzku vlozeny do hlavniho téla normy (viz obrédzek 3). Je zde zndzornén logisticky distribu¢ni/zdsobovaci retézec z
pohledu vyrobce, dodavatele zbozi, prijemce (viz obrazek 4), prepravované zasilky a prepravy, dale také z pohledu
spravce informaci.
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Obrazek 4 - Ukazka casti architektury distribu¢niho/dodavatelského retézce z pohledu Pfijemce (obr. A.2
popisovaného dokumentu)
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e EN ISO 14814 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Reference architecture and terminology

e EN ISO 14815 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification - System
specifications

e EN ISO 14816 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Numbering and data structure

e CEN ISO/TS 17262 - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal goods transport - Numbering

and data structures

e CEN ISO/TS 17263 - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal goods transport - System
parameters

e EN ISO 17264 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Interfaces

e EN 16312 - Intelligent transport systems - Automatic Vehicle and Equipment Registration(AVI/AEI) -

Interoperable application profile for AVI/AEI and Electronic Register Identification using dedicated short range
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Associated Terms

e read/write (device/OBE)

e user

¢ automatic vehicle identification

e automatic identification system

o AVI/AEI attribute

© Silmos, s.r.o. 2018 - 2026. We will help you navigate the field of Transport Telematics and find the right standard.


/en/cen-iso-ts-17261/t28?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t28?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t29?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t29?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t30?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t30?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t32?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t32?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t33?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t33?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t34?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t34?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t1025?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t1025?appgroups=17
/en/cen-iso-ts-17261/t1025?appgroups=17
/en/d1398
/en/d2897
/en/d138
/en/d2661
/en/d150

