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Introduction

Tato norma je soucasti souboru norem zamérenych na automatickou identifikaci vozidla, nakladu ¢i polozky zafizeni pro

Application

Norma stanovuje pozadavky na systém AVI/AEI a tfidi podle nich systém do kategorii. To umoznuje nalézt parametry

funkcionalitou.

Pro organy statni spravy tato norma stanovuje zplsob, jak se rozhodnout, ve kterych kategoriich poZaduji maximaln{

vykon (nejvys$si tfida) a ve kterych zase nejnizsi. Od takto stanovenych poZadavk{ na systém se potom odviji i jeho
cena.

Pro vyrobce zafizeni a dodavatele telematickych systému tato norma obsahuje dlezité pokyny, aby mohli
vyrabét systémy s rliznymi pozadavky na funkcionalitu. Stanovuje testy, kterymi musi zafizeni projit, aby spadalo do
urcité kategorie, a v neposledni radé stanovuje podminky certifikace zarizeni.
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1. Scope

Charakteristicky rys intermodalni/multimodalni prepravy je, Ze ¢asti nakladu jsou, vice nez jednou, nakladany ¢i

nakladky ¢i vykladky tak, aby o tomto procesu byl proveden zdznam.

Cilem normy je stanovit, popsat a specifikovat parametry pro intermodalni systémy AVI/AEI a umoznit tak potencidlnimu

umisténi a vykon tagl na zarizeni a umisténi a vykon Ctecich zarizeni podél infrastruktury.

2. Related Documents (Selection)

Vzhledem k charakteru této normy je jednoznacné pozadovana znalost nebo alespon pristup k norméam IEC na
elektromagnetickou kompatibilitu a environmentdlni zkouseni.

3. Terms and Definitions

3.5 intermodalni preprava (intermodal transport) pohyb zbozi v jedné nebo vice prepravnich jednotkach nebo vozidle

Kapitola 5 Specifikace a architektura systému

V C&sti obecna specifikace systémd AVI/AEI (¢l. 5.1) je uvedeno, Ze pokud ma byt zachovéna interoperabilita vybaveni,

Nasledujici ¢lanek (architektura a datova struktura) prebird schéma referencni architektury z normy 14814 a déale s
ohledem na architekturu a datovou specifikaci odkazuje na normy 17261 resp. 17262.

Kapitola 6 Pozadavky a parametry

Zde jsou stanoveny kategorie systému ,zachytu” dat, jehoz hlavnim cilem je zabezpedit jednoznac¢nou identifikaci

e Pevné umistény SZD (napf. kontrola pristupu)
e SZD umistény v jizdnim pruhu (identifikace na dalnici,...)

e SZD pro dohlizeni a manipulaci ve skladu (vétSinou pohyblivé ¢tecky)

e Pfenosny SZD (pro cteni na kratké vzdalenosti).
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Pro zjednoduseni provérovacich procedur jsou parametry v této normé rozdéleny podle snadno testovatelnych

V tomto ¢lanku jsou stanoveny zakladni parametry, mezi které patfi automatické precteni tagu prochazejiciho Cteci
z6nou, nominalni poloha ¢teciho zafizeni, seskupovani prec¢tenych Gdajd podle sounéalezZitosti s vozidlem (napf. seskupit
identifikatory jizdni soupravy tahace s ndvésem a polozkami nékladu), rozliSovani mezi jizdnimi pruhy a smérem jizdy

delta (miru pokusd, pfi kterych nedoslo k Uspésnému ¢teni ¢i doslo k chybnému ¢teni).

6.3 Specifické parametry a vykonnostni kritéria ¢tecek

V tomto ¢ladnku jsou pro jednotlivé kategorie SZD vyjmenované vyse urcena vykonnostni kritéria. Témito kritérii jsou

¢teci vzdalenost, separace tagl v ¢teci zoné, povolené natoceni tagu vici ¢tec¢ce a rychlost priichodu ¢teci zénou.
Ukdzkou je ¢ast tabulky 1.

Tabulka 1 - Uréeni provoznich parametru pro jednotlivé kategorie SZD

i . B . . ; B L o . Rychlost
Kategorie Cteci Separace tagu v cteci Povolené natoceni tagu vuci . L
"""" ; L L. pruchodu cteci
aplikace vzdalenost zéné cCtecce ;
zénou
y oL vzdalenost 0,10 m mezi |v konické oblasti v Uhlu y do 20° od
Pevne umisteny o ) . o . .
<7D 0,5m -5,0 m |tagy v jakémkoliv stfedu osy Ctecky a od stredu osy 0,0 az 36,0 km/h
sméru tagu do Uhlu B 20°
oL vzdalenost 0,10 m mezi |v konické oblasti v Uhlu y do 20° od
SZD umistény v |[1,0m - 10,0 o ) . Lo . .
L tagy v jakémkoliv stfedu osy Ctecky a od stfedu osy 0,0 az 160,0 km/h
jizdnim pruhu m . ;
sméru tagu do Uhlu B 20°

6.4 Specifické provozni parametry a vykonnostni kritéria tagt

V tomto ¢lanku jsou stanoveny pozadavky na datovy obsah a kapacitu tagl s odkazem na povinny obsah specifikovany
v normé 17262. Déle tato norma predklada pozadavky na umisténi tagu na standardizovaném kontejneru ITU. Pro ISO
kontejnery resi umisténi tagu norma ISO 10374 a pro lehké kontejnery EN 13044. Oblast umisténi tagu na lehkém

kontejneru je na obrazku 1.
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Obrazek 1 - Oblast umisténi tagu na lehkém kontejneru (swap body) (obr. 3 popisovaného dokumentu)
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Related Documents (Selection)

e EN ISO 14814 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Reference architecture and terminology

e EN ISO 14815 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification - System
specifications

e EN ISO 14816 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Numbering and data structure

e CEN ISO/TS 17261 - Intelligent transport systems - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal

good transport architecture and terminology

e CEN ISO/TS 17262 - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal goods transport - Numbering

and data structures

e EN 16312 - Intelligent transport systems - Automatic Vehicle and Equipment Registration(AVI/AEI) -
Interoperable application profile for AVI/AEI and Electronic Register Identification using dedicated short range

communication

Associated Terms

e small container unit

e operational parameter

e requirement
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