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Introduction

Tato predbézna norma byla zpracovéna pro definovani architektury a terminologie v rdmci pokyn@ CEN/TC 278, kterou
Ize dosdhnout urcité Urovné interoperability mezi pokradezovymi systémy (ATSVR), operacnimi centry pokradezovych

arovni. Norma stanovi profil architektury a terminologie pro aplikace pokradezovych systémd. Na vytvoreni normy se
pracovné podileli zastupci a odbornici z fad policie, Evropské asociace pojistoven (CEA), vyrobcl vozidel, asociaci

skupinou pro spolupréaci evropskych policejnich sbord (EPCWG).

Norma uvadi minimalni standardy informaci a pozadavky na funkcnost systém k detekci, lokalizaci, identifikaci a
zajisténi odcizenych vozidel s cilem jejich snadnéjsiho navraceni plvodnim vlastnikdm, coZz umozni snizeni kriminality

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejiméa pGvodni ¢islovani kapitol.

Application

Tato predbéznd norma je uréena zejména pro provozovatele a projektanty pokradeZzovych systém( (zejména
lokaliza¢nich, detekénich a identifika¢nich typ{), provozovateldm SOC, ale i pracovniklim statni spravy (pfedevsim z rad
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PCR, mé&stské policie, ale i MV CR event. MDCR).

1. Scope

Tato norma definuje rdmec konceptd ATSVR a definice s cilem:

2. Associated Standards

Na tuto Uvodni ¢ast 1 navazuje dalSich 5 ¢asti normy k problematice pokradezovych systémda. Jako zakladni
technologické bloky pro aplikaci ATSVR kratkého dosahu slouzi normy automatické identifikace vozidel a zarizeni

systémy automatické identifikace. Tato norma souvisi s obdobnou normou pro automatickou identifikaci, kterd také
slouzi jako architektura systému (EN ISO 14814).

3. Terms and Definitions

Hlavni napIni normy je definovat nazvoslovi této aplikace a stanovit jeji rdmec. Nazvoslovi je podrobné uvedeno
v kapitole 3, kterd obsahuje 29 termind, kapitola 4 obsahuje 7 zkratek a kapitola 5 uvadi rdmce architektury systému.

Kapitola 3 je déle ¢lenéna do nasledujicich ¢lanka:
e Cl. 3.1 obecna terminologie uvadi hlavni prvky systému (uzivatelé a zafizeni);

e Cl. 3.2 uvadi terminy k zdkladnim trem funkcim ATSVR, detekci, lokalizaci a identifikaci;

e ¢l. 3.6 uvadi terminy k moznym stav@im palubniho zafizeni OBE; a

e Cl. 3.7 vysvétluje terminy interoperabilita a kompatibilita pro aplikace ATSVR.

Dalezité terminy jsou uvedeny nize s tim, ze prvni ¢islo oznacuje ¢&islo kapitoly a druhé ¢islo vyse uvedeny ¢lanek, pod
ktery dany termin spad3, treti pak poradi, v jakém je termin uvadén.

3.1.1 pokradezovy systém pro navraceni odcizenych vozidel (ATSVR) pokradezovy systém pro navraceni

spolupracuji s pokrddezovym systémem; hlavnimi uzivateli by méli byt: orgédny ¢inné v trestnim a prestupkovém fizenti,
pojistovny, vyrobci motorovych vozidel, provozovatelé systémovych sluzeb a sluzeb pro motoristickou verejnost jako

systém pro jeho uZivatele; provozovatel pokrddezového systému mize obsluhovat vsechny funkce nebo pouze jejich
¢ast; obvykle se bude jednat o organizace nespadajici do kategorie orgadnd cinnych v trestnim nebo prestupkovém
fizeni; tyto organizace byvaji také zndmy jako soukromé bezpecnostni agentury nebo operatori ATSVR
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3.1.7 palubni zafizeni pokradezového systému (ATSVR on-board equipment (OBE)) zafizeni instalované v/na

odcizeni a zaznamenavat ¢innosti ur¢ené pro detekci odcizeni

3.1.8 detekcni zarizeni pokradezového systému (ATSVR detection equipment (DE)) zatizeni pouzivané k vykonani

rdznych funkci pokradezového systému; zarizeni mlze byt stacionarni, pfenosné nebo mobiln{

3.1.9 operacni centrum pokradezového systému (ATSVR system operating centre (SOC)) operacni centrum

funguje jako kontrolni a fidici centrum pokraddezového systému, kterym molze byt naptiklad, komeréni organizace,

vlddni Grad nebo opera¢ni stfedisko organd ¢innych v trestnim a prestupkovém fizeni; systémové opera¢ni centrum je
odlisné od komunikacni infrastruktury, detekcniho ¢i vozidlového zafizenf

3.1.10 organ cinny v trestnim a prestupkovém Fizeni (law enforcement agency (LEA)) jednd se o orgdn nebo

na daném teritoriu; obvykle se jednd o Urady statni spravy, jakymi jsou policie, méstska policie nebo celni sprava (dle
prislusnych zadkond a vyhlasek té které zemé definujici pravomoci téchto organi)

3.1.13 obsluha vozidla (vehicle operators) jednotlivec obsluhujici nebo fidici vozidlo; nemusi se nezbytné jednat o

legédiniho vlastnika nebo registrovaného drzitele vozu

3.14 neopravnéna obsluha vozidla (unauthorised vehicle operators) jednotlivec obsluhujici nebo Fidici vozidlo, ktery

neni opravnén legalnim vlastnikem vozu, registrovanym drzitelem vozu nebo opravnénym zastupcem obsluhovat nebo
fidit dané vozidlo

3.1.17 registrované odcizené vozidlo (registered stolen vehicle) vozidlo vybavené palubni jednotkou

a prestupkovém fizeni jako odcizené; nahldsSeni musi byt organy cinnymi v trestnim a prestupkovém frizeni pfrijato
a musi vést k registraci vozidla jako odcizeného - oficidlni registraci odcizeni vozidla. Timto aktem je vozidlo témito

organy vedeno jako odcizené event. uzivané neopravnénou osobou; takova je oficidlni registrace odcizeni

3.1.18 detekované vozidlo (detected vehicle) jednd se o vozidlo hldasené jako odcizené, které je vybaveno vozidlovou

z externiho zdroje

3.2.3 lokacni funkce (location function) proces, pomoci kterého se urci pribliznd nebo presna poloha vozidla v daném

¢ase; to umozni opravnénym osobam uskutecnit jejich definovany podil na jeho navraceni

3.2.4 identifikacni funkce (identification function) tato funkce umoznuje jednoznacnou identifikaci vozidla

registra¢ni znacka a dalsi Udaje (status odcizeni, model, barva a pokud je to vyznamné pak i jeho polohu)

3.3.1 funkce dalkové znehybnéni (remote degradation function) tato funkce obstardvd moznost déalkového

této funkce

3.3.2 funkce indikace odcizeni (theft indication function) prenos upozornéni nebo vystrazného signalu z vozidlové

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www.ITSterminology.org).
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e CEN TS 15213-2 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 2: Common status message elements

e CEN TS 15213-3 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 3: Interface and system requirements for short range communication

e CEN TS 15213-4 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 4: Interface and systém requirements for long range communication

e CEN TS 15213-5 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 5: Messaging interface

e CEN TS 15213-6 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 6: Test procedures

Associated Terms

e ATSVR equipment

e long range interface

e registered stolen vehicle

e OBE air interface

e ATSVR service provider

after theft system for vehicle recovery

e ATSVR on-board equipment

¢ law enforcement agency

e ATSVR system operating centre

e short range interface

e discrimination function

e vehicles
e ATSVR user

e ATSVR information user

o telecom operator

e OBE theft status

e OBE theft warning or alert status

e OBE activation status

e tracking

e recognition function

e vehicle operators

e ATSVR detection equipment user

¢ unauthorised vehicle operators

¢ LR identification function

¢ identification function

o theft indication function

e« remote degradation function

e long range
e detected vehicle

e ATSVR detection equipment
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LR detection function

detection function

ATSVR interactions

compatibility for ATSVR applications

e OBE performance degradation status

e ATSVR monitoring services

international level messaging for ATSVR technology

location by direct or indirect geographic

LR location function

location function

e short range

e communications network

e target vehicle
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