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Introduction

Tato predbézna norma byla zpracovana pro definovani architektury v rdmci pokynt CEN/TC 278, kterou lze dosahnout
ur¢ité drovné interoperability mezi jednotlivymi komponentami pokradezovych systéml, Operacnimi centry
pokréddezovych systéml (SOC) a Organy cinnymi v trestnim a prestupkovém fizeni (LEA), jak na narodni, tak i

mezindrodni Urovni.

Tato norma stanovuje charakteristiky pozadované pro provoz pokraddezového systému pro navraceni vozidel (ATSVR)

identifikaci nebo ovlivnéni jeho provozu. Na jejim vytvoreni se pracovné podileli zadstupci a odbornici z fad policie,
Evropské asociace pojistoven (CEA), vyrobcl vozidel, asociaci prepravcl, asociaci pUj¢oven vozidel a poskytovateld

sborl (EPCWG).

Komunikace na kratkou vzdalenost je charakteristickd nedostatkem casu na prenos dat z palubniho zarizeni OBE na
deteké¢ni zafizeni z d@vodu rychlosti projizdé&jicich vozidel. Proto tato specifikace stanovuje délku dat na absolutni
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pokradezovy systém (ATSVR) sestadva z rlznych prvkl, které komunikuji a interaguji na mnoha rozhranich podle

Néktera rozhrani nespadaji do predmétu této specifikace, jako napr. rozhrani komunikace do a ze snimacd, ovladacl a
lidskych operator(, a dale zdroje urcujici polohu jakym je napf.GPS nebo interni rozhrani organu LEA.

Poznéamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejiméa plvodni ¢islovani kapitol.

Application

Tato predbé&znd norma je uréena zejména pro provozovatele a projektanty pokradeZzovych systém( (zejména
lokaliza¢nich, detek¢nich a identifikacnich typl), provozovatelim SOC, ale i pracovnikdim stétni sprévy (predevsim z fad
PCR, mé&stské policie, ale i MV CR event. MDCR).

1. Scope

Tato technicka specifikace popisuje strukturu, poradi bitd, ¢islovani a kédovani prvkd zprav, které jsou typicky
prendseny jako data. Dlraz je predevsim kladen na srozumitelnost a jednoznacnost zprav, nikoliv jejich stru¢nost.
Specifikace se nezabyva pozadavky nebo kroky rlznych lidskych prvkl pokraddeZzového systému, ale ma za cil
identifikovat interakce a rozhrani, kterd existuji mezi zarizenim a lidskymi operatory v rdmci systému.

2. Associated Standards

Tato specifikace se technologicky opird o normy vyhrazeného spojeni kratkého dosahu (DSRC) - EN 13372, EN 12253, EN

aplika¢niho rozhrani elektronického vybéru poplatkd (EN 1ISO 14906).

3. Terms and Definitions

Pro Ucely této normy plati terminy a definice uvedené v CEN/TS 15213-1 a tyto:

3.5 struktura datového prvku (data element structure) jedna se o konstrukci obsahujici nékolik datovych prvk{ v
predepsaném formatu

3.6 identifikacni funkce (identification function) komunikacni funkce kratkého dosahu mohou byt také pouzivany pro

3.9 zakladni identifikator (primitive identifier) identifikace jako samostatna identita nepozaduje zadné kvalifikatory,
jakymi jsou datum platnosti atd.; vSechny prvky identifikdtord maji byt postaveny z vice nez jednoho zékladniho
identifikatoru

3.10 funkce dalkové aktivace (remote activation) nastaveni elektronického spinace (nékolika bitl informace ve

vzdjemné pulsobici ve shodé se standardnimi postupy a prenosovymi protokoly za Ucelem usnadnéni navraceni
odcizeného vozidla
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3.14 detekce konzultaci systému kratkého dosahu (SR detection by consulting) detek¢ni zafizeni elektronicky

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Abbreviations

Tato kapitola uvadi 31 zkratek, mezi nejvyznamnéjsi patri:

4.3 ATSVR -pokradezovy systém pro navraceni odcizenych vozidel

4.18 EFC -elektronicky vybér poplatk{

4.21 LEA- organ cinny v trestnim rizeni

4.24 OBE- palubni zafizeni

4.29 SOC- operacni centrum pokradezového systému

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www.|TSterminology.org).

5 Pozadavky na operace kratkého dosahu

5.1 Podrobné diagramy a sekvencni diagramy architektury

Tento ¢lanek popisuje architekturu systému ATSVR kratkého dosahu (¢ldnek 5.1), a to dvou druhd detekce, detekci

konzultaci a detekci signalizaci. Kazda je zndzornéna ve své statické podobé diagramem a ve své dynamické podobé

sekvencnim diagramem. Pro blizsi predstavu je uveden staticky diagram detekce konzultaci, jak jej ilustruje obrazek 1

doprovéazeny prislusnymi vysvétlivkami.
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1. Odcizeni se musi nahlasit orgdnu LEA skrze operac¢ni centrum pokradezového systému SOC

2. Informace ,,nahlaseno jako odcizené” je operacnim centrem ulozena.

3. Poté, co bylo nahldseno odcizeni, je aktivovano detekcni zarizeni (aktualizaci jeho dat), a to primo orgdnem LEA

pred zadanim informace do systému, a nebo pomoci sit dlouhého dosahu.
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4. Detekcni zarizeni (DE) se dotazuje palubnich zarizeni projizdéjicich vozidel (,konzultace”).

informaci, ze které Ize odvodit status odcizeni a VIN).

6. DE porovnd data ziskand z OBE s datovym souborem odcizenych vozidel a stanovi, zda-li je vozidlo nahldSeno

jako odcizené.

7. Pokud DE stanovilo, Ze status vozidla byl aktualizovan, zaSle prislusnd data do OBE.

10. Tato informace je nasledné smérovana operacnimu centru SOC pro aktualizaci jejich dat.

11. Na zékladé téchto ,technickych” pozadavk( mohou orgédn LEA nebo operaéni centrum SOC provést pfislusné

kroky.

Obrazek 1 - Diagram architektury systému pfti detekci konzultaci

5.2 Funkce identifikace

Tento clanek popisuje funkci identifikace, kterd umoznuje jednoznacnou identifikaci vozidla registrovaného jako

typicky vyuzije autorizovanou osobou pfi pouziti ru¢niho skeneru.

5.3 Funkce aktivace na dalku

Tento ¢lanek popisuje funkci aktivace na dalku. Tato funkce je Casti detekce signalizaci a detekce konzultaci. Funkce
aktivace prepne status odcizeni vozidla na ON. Pro koncept komunikace na kratkou vzdalenost je vozidlo detekovéno

do palubniho zarizeni OBE.

5.4 Funkce deaktivace na dalku

Tento ¢lanek popisuje funkci deaktivace na dalku. Po navraceni vozidla se musi status odcizeni znovu nastavit na OFF.

Tato funkce musi byt zabezpecena Sifrovacim mechanismem a pouze specificky akreditované osoby tak mohou ucinit.

5.5 Funkce znehybnéni na dalku (nepovinnd)

Tento ¢ladnek popisuje funkci znehybnéni na ddlku, kterd poskytuje moznost na dalku ovlivnit funkéni charakteristiky
vozidla; zde se preferuje koncept komunikace na kratkou vzdalenost, nebot nékteré zemé vyzaduji, aby se odcizené

odcizeni.

5.7 Sekvence interakci


/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/detected-vehicle/d447?appgroups=11
/en/law-enforcement-agency/d1616?appgroups=11
/en/atsvr-system-operating-centre/d1611?appgroups=11
/en/law-enforcement-agency/d1616?appgroups=11
/en/atsvr-system-operating-centre/d1611?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/registered-stolen-vehicle/d2218?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/theft-indication-function/d737?appgroups=11
/en/theft-indication-function/d737?appgroups=11
/en/atsvr-detection-equipment/d445?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11
/en/vehicles/d2974?appgroups=11

Tento ¢lanek popisuje formy sluzeb pokradezového systému a odvoldva se na prilohu B, kterd uvadi prislusné priklady.

6 Provozni charakteristiky

Kapitola 6 popisuje provozni charakteristiky detekéniho zafizeni DE a palubniho zafizeni OBE. V ¢ldnku 6.1 uvadi

odcizené, a dale pozadavky na frekvenci, sitku pasma, modulaci a jiné charakteristiky radiového vysilani. Pro ilustraci je
uvedena ¢éast tabulky 8.

Tabulka 8 - Priklad pozadované Sirky pasma

Parametry Znacka Rychlost 80 km/h Rychlost 200 km/h Velikost dz
Hodnota Hodnota

Pocet vozidel v eliptickém prenosovém

jizdnich pruzich)
Pri rychlosti 80 km/h: nejvyssi hustota \Y, 12 3 -
dopravy, vozidla jezdi v rozestupech 1 s

Pri rychlosti 200 km/h: nejvyssi hustota
dopravy, vozidla jezdi v rozestupech 1 s

Odhadnuty pocet prenasenych byt ve
zpravé rychlé identifikace: N&hodny
pocet, ID pro Sifrovani, VIN, status OBE, B 128 128 byty
2x autentiza¢ni  byty, aktualizace
statusu OBE

V ¢ldnku 6.2 jsou definovédny charakteristiky palubniho zarizeni OBE, jakymi jsou prenosova rychlost, baterie, ukladani
dat, stdla a prepisovatelna kapacita pro ulozeni dat a spojeni do interni sbérnice vozidla.

dale typy detekéniho zafizeni, které mlze byt stacionarni nebo mobilni.

Clanek 6.4 definuje komunikaéni vzdalenost mezi OBE a DE ve ti'ech pfipadech, stacionarni DE a OBE, mobilni DE a OBE
a ru¢ni DE a OBE.

detek¢énim zarizenim pozadovano, aby OBE odpovédéla v diskriminaénim maodu.
7 Datové prvky

Kapitola 7 uvadi v ¢lanku 7.1 pozadavky na datové prvky, Sifrovani, referenéni seznamy odcizenych vozidel a

signalizaci. Clanek 7.2 obsahuje pozadavky na datové prvky spole¢né DE a OBE.
Priloha A (informativni) Legislativni otazky
Tato priloha uvadi pozadavky na zafrizeni, kterd musi mit schvéleni typu a splfovat pozadavky

evropské smérnice EMC atd. Dale uvadi seznam smérnic a predpisl na radiové prenosy.

Priloha B (informativni) Pfiklady stavovych diagrami procesi pokradezovych systému ATSVR

predstavu je uvedena prvni ¢ast obrazku B.1.
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Obrazek B.1 - Procesy ATSVR

Associated Terms

¢ remote degradation; remote engine degradation

e automatic identification system

e constructed identifier

e remote activation

e primitive identifier

e long range interface
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