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Standard Topic Group: ATSVR (Pokradezové systémy pro navraceni odcizenych vozidel)
Standard Topic: Rozhrani a systémové pozadavky v systému spojeni dlouhého dosahu

Topic Description: Definice rozhrani pro systémy dlouhého dosahu (vice nez 100m)

Introduction, Explanation of Starting Points

Podminky pro zarazeni zarizeni do systémd dlouhého dosahu

Description of Architecture, Hierarchies, Roles, and Object Relationships

Definice roli jednotlivych soucdsti systému (OBU, detekcni zarizeni, komunikacni jednotka)

Description of Process / Function / Method of Use

Specifikace funkci systému

Description of Interfaces / APIs / System Structure

Rozhrani mezi OBU a detek¢nim zarizenim

Protocol / Algorithm / Computation Definition

Definition of Data Representation / Physical Meaning

Definition of Constants / Ranges / Restrictions

Introduction

Tato predbézna norma byla zpracovana pro definovani architektury v rdmci pokynt CEN/TC 278, kterou lze dosahnout
urcité Urovné interoperability mezi Operacnimi centry pokradezového systému (SOC) a Organy cinnymi v trestnim a

vytvoreni normy se pracovné podileli zastupci a odbornici z fad policie, Evropské asociace pojistoven (CEA), vyrobcd
vozidel, asociaci prepravcd, asociaci pUj¢oven vozidel a poskytovatell systému a sluzeb ATSVR v Uzké spolupraci

s Europolem a Pracovni skupinou pro spolupraci evropskych policejnich sbord (EPCWG).

Systémy dlouhého dosahu (LR) pouzivaji rozhrani, které umoznuje detekénimu zarizeni provozovat nékteré funkce
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Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima plvodni ¢islovani kapitol.

Application

Tato predbézna norma je uréena zejména pro provozovatele a projektanty pokradeZovych systémU (zejména
lokaliza¢nich, detek¢nich a identifikacnich typ(), provozovatel&im SOC, ale i pracovniklim statni sprévy (predevsim z fad
PCR, mé&stské policie, ale i MV CR event. MD CR).

1. Scope

Tato technickd specifikace umozfiuje provozovat tyto specifikace rozhrani na aplika¢ni Grovni ATSVR i systémdm

v soukromém vlastnictvi. Hlavnimi oblastmi specifikace jsou:
 Definice tfid a kategorif

Interoperabilita a kompatibilita systém( na:

e Funkeni Grovni

e Informacni drovni

e Vykonové Urovni

o Identifikace infrastruktur podporujici tyto komunikace

« Specifikace kompatibilnich rozhrani pro aplikace ATSVR
e Omezeni specifikaci na:

e Aplikac¢ni Urovni

e Provozni Urovni

o UZivatelské Urovni

2. Associated Standards

Tato specifikace navazuje na prvni a treti ¢ast tohoto souboru predbéznych norem (CEN/TS 15213).

3. Terms and Definitions

Pro Ucely této normy plati terminy a definice uvedené v CEN/TS 15213-1 a CEN/TS 15213-3.

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Abbreviations

Pro Ucely této normy plati tyto zkratky:

4.1 DE-Detection Equipment - detekéni zarizeni

4.4 OBE- On Board Equipment - palubnfi zafizeni
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4.5 SOC- System Operating Centre - operac¢ni centrum pokréddezového systému

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www.|TSterminology.org).

5 Pozadavky na operace dlouhého dosahu

nainstalovanou skrytou anténu, dale pozadavky na technickou vybavenost systému (¢lanek 6.2), kdy je napf. systém
napdjen z baterie vozidla, ale ma k dispozici i ndhradni baterii, kterd musi vydrzet pri svém aktivnim provozu minimalné

pozadavky na funk¢ni specifikaci (¢lanek 6.5), pozadavky na detekci (¢ldnek 6.6), pozadavky na informace o odcizeném
vozidle, které maji byt obsazeny v protokolu, pozadavky na zkouseni systému akreditovanymi zkusebnimi Ustavy,

pozadavky na integritu odpovédi (¢lanek 6.9) a znemoznéni nespravnych operaci (¢ldnek 6.10), jehoZz pozadavky
predchazeji zneuziti systému.

Clanek 6.11 popisuje management falesnych alarmd, které mohou vzniknout pfi pouzivani vozidla jeho vlastnikem.
Clanek 6.12 uvadi pozadavky na kvalitu celého procesu, ¢ldnek 6.13 na kvalitu informaci, ¢ldnek 6.14 na kvalitu
zafizeni, ¢ldnek 6.15 na kvalitu vyroby a ¢ldnek 6.16 na kvalitu instalace zafizeni. Clanek 6.17 uvadi pozadavek na
napajeni zafizeni.

Clanek 6.18 klade poZzadavky na bezpe¢nost uZivatele vozidla a ¢ldnek 6.19 na bezpecnost operatorll mobilniho zafizenf

(policejnich vozidel).

zabezpedeni ulozenych dat (¢ldnek 7.2), bezpecnost obsluhy (operatord systému), zabezpeceni, Zze radiova zafizeni
pracuji na povolené frekvenci (¢lanek 7.4) a pozadavky na ochranu osobnich dat (¢lanek 7.5).

Priloha A (informativni) Pfiklady systému( dlouhého dosahu
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Vysvétlivky:

1 Po nahldseni registrace odcizeného vozidla je OBE na dalku aktivovéno (status odcizeni ON) pres infrastrukturu sité

dlouhého dosahu

Priloha B (informativni) Legislativni otazky

Tato priloha uvadi pozadavky na zarizeni, kterd musi mit schvaleni typu a splfiovat pozadavky evropské smérnice EMC
atd. Déle uvadi seznam smérnic a predpisl na radiové prenosy.

Associated Standards

e CEN TS 15213-1 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 1: Reference architecture and terminology

e CEN TS 15213-2 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 2: Common status message elements

e CEN TS 15213-3 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 3: Interface and system requirements for short range communication

e CEN TS 15213-5 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 5: Messaging interface

¢ CEN TS 15213-6 - Road transport and traffic telematics - After-theft systems for the recovery of stolen vehicles

- Part 6: Test procedures

Associated Terms

e LR ATSVR architecture
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LR ATSVR process

basic ATSVR functions

short range interface

LR identification function

¢ LR location function

LR ATSVR process

long range interface

e ATSVR system operating centre

after theft system for vehicle recovery

theft indication function

OBE theft warning or alert status

registered stolen vehicle
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