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Introduction, Explanation of Starting Points

Systémy AVI/AEI jsou dle riznych pozadavkd na funkénost rozdéleny v jednotlivych kli¢ovych kategoriich do tfid

Description of Architecture, Hierarchies, Roles, and Object Relationships

Stanoveni kategorii kli¢ovych pro vybér zarizeni rliznymi druhy uzivatelQ

Description of Process / Function / Method of Use

Description of Interfaces / APls / System Structure

Protocol / Algorithm / Computation Definition

Definition of Data Representation / Physical Meaning

Definition of Constants / Ranges / Restrictions

Introduction

Tato norma je soucasti norem zamérenych na automatickou identifikaci vozidla, nakladu ¢&i polozky zafizeni pro Gcely

jsou také stanoveny zkousky, kterymi musi systém projit, aby jej bylo mozné do dané tridy zaradit. Zkousky zamérené
na komunikaéni aspekty systému AVI/AEI stavi na schvdlenych frekvencich rozhrani DSRC; pokud by doslo k jejich

zméné, tak by bylo zapotrebi prezkoumat platnost vsech stanovenych parametrd.

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejiméa pGvodni ¢islovani kapitol.

Application

Stanovuje podminky na systém AVI/AEl a tridi podle nich systém do kategorii. To umoznuje nalézt parametry

vy

jeho cena.

Pro vyrobce zafizeni a dodavatele telematickych systému tato norma obsahuje dllezité pokyny, aby mohli
vyrabét systémy s rliznymi pozadavky na funkcionalitu. Stanovuje zkousky, kterymi musi zafizeni projit, aby spadalo do
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urcité kategorie, a v neposledni fadé stanovuje podminky certifikace zafizeni.

1. Scope

Norma stanovuje kategorie ve funk¢nich a nefunkénich pozadavcich na systém AVI/AEI, zkouSeni téchto pozadavk( a

popis obsahu certifikatd.

Norma obsahuje 5 dodatkd stanovujicich kategorie parametr systému (pfiloha A), environmentalni parametry systému

2. Associated Standards

Vzhledem k charakteru této normy je jednoznacné pozadovana znalost nebo alespon pristup k normam IEC na
elektromagnetickou kompatibilitu a environmentalni zkouseni. Normu je nutno déle Cist v kontextu ostatnich norem AVI/

3. Terms and Definitions

3.1 automaticka identifikace vozidel, nakladu ¢&i zafizeni (system AVI/AEI) obor, kterym se zabyvé tato skupina

3.7 pevné zarizeni (fixed equipment FE) zarizeni potrfebné pro Ccteni/zapisovani, pfrijimani a interpretaci dat
obsazenych v palubnim zafizeni (OBE) za Ucelem identifikace

dalsim zarizeni

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Abbreviations

DSRC- vyhrazené spojeni kratkého dosahu
GET- (?)

SET- (?) oboje viz 5.3.4

MTBF- stredni doba mezi vyskyty chyby zarizeni

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www.|TSterminology.org).

5 Pozadavky

5.1 Obecna specifikace systému AVI/AEI

OBE a vyhovujici rdznym provoznim a environmentalnim tfiddm. Déle zmiriuje nutnost pouZivat stejné komunikaéni
rozhrani a strukturu dat.

5.2 Specifikace systému: architektura

V tomto ¢lanku je nastinéna vize systému AVI/AEI a poslani systémové specifikace.

umo?zriujici koexistenci rizného vybaveni (zafizeni)."
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Clanek dale odkazuje na architekturu stanovenou v pfedchozi normé (EN I1SO 14815) a rozvadi do podrobnosti fyzickou
architekturu, kde stru¢né popisuje, jak by mél probihat proces automatické identifikace.

5.3-4 Specifikace systému AVI/AEI

GET a doplnkové (pri zépisu dat) funkci SET ¢i pripadné dalsi funkce, zde odkazuje na normu EN ISO 14816. V ¢lanku 5.4
je zminéna funkce systému AVI/AE| jako subsystému vyssiho telematického celku, kde pouze poskytuje prostfedky

identifikace.

infrastruktury). Ke kazdému z téchto parametr(l, kromé spolehlivosti, jsou definovany tabulky (viz tabulka 4) a do jedné
z polozek musi dané zarizeni spadat.

Tabulka 4 - Vzdalenost mezi anténami OBE a FE

THida ZkusSebni body vzizl’élelTosti od cteciho
zarizeni
Cl 20 m
C2 10m
C3 6m
C4 3m
C5 1m
C6 0,5 m

Déle jsou zde stanoveny pozadavky na instalaci OBE, elektromagnetické ruSeni a emise. Posledni polozky maji tridy
stanoveny vné této normy v doporucenich IEC. Mezi dalsi zvlastni provozni parametry, které jsou stanoveny, dale patfi

maximalni pocet antén OBE na krychlovy metr, minimalni vzdalenost mezi anténami OBE a rychlost prichodu ¢teci
zénou (viz tabulka 7).

Tabulka 7 - Rychlost priichodu éteci z6nou

. ZkusSebni body rychlosti
Trida
Km/h m/s
F1 240 66
F2 160 44
F3 120 33
F4 72 20
F5 18 5
F6 9 2,5
F7 3,6 1

Pozadavky na strukturu dat (¢l. 5.6), soukromfi (¢l. 5.7) a zabezpeceni informaci (¢l. 5.8) jsou vyreSeny odkazem na

6 Zkousky pozadavk
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V této kapitole jsou uvedené zkousky, kterymi musi systém AVI/AEI projit, aby mohly byt jeho parametry rozrazeny do

anténami OBE a rychlost prichodu ¢teci zénou.

Priloha A (informativni) Kategorie systéma AVI/AEI

interoperabilni s vybranymi tfidami environmentdlnich i provoznich parametrd (f). Kategorie c,d,e zaruuji

Podle pozadavk(d na systém (viz tabulka A.3), napriklad pfi pozadavcich na rychlost prijezdu 150 km/h (F2), vzdalenost
¢teni 8m (C2), zivotnost OBE 10 let (B2), 10000 c¢tecich cykll ro¢né (A2) a environmentdlnimi pozadavky tfidy 12 si

Kategorie a Kategorie b Kategorie c Kategorie d Kategorie e Kategorie f
Identifikace za rok (A)
Zivotnost (B)
Cteci vzdalenost (C)
Rychlost (F)
Environmentalini (H)
pozadavky

V priloze jsou uvedeny Ctyfi ilustrativni pfiklady, které vystizné popisuji praktické situace pfi urovani mozné kategorie,
do které systém AVI/AEI spada.

Priloha B (informativni) Environmentalnich pozadavky urcené ke zkouseni

Davodem klasifikace dle environmentalnich pozadavkd je zajisténi provozuschopnosti za riznych prirodnich podminek.
V této priloze jsou uvedeny vytahy zjednotlivych doporuceni IEC pro zkouSeni ndsledujicich environmentéalnich

vzduchu, rychlé zméné teploty vzduch/voda, ndrazu a nestaciondrnim vibracim ¢i Soku, sinusovym stacionarnim
vibracim, ndhodnym stacionarnim vibracim, nizkému tlaku vzduchu, vihkému a horkému cyklu, pomalému vihkému a
horkému cyklu, nizké relativni vlhkosti, prachu a pisku, vniku vody a elektromagnetickym vybojim ¢i impulsdm.
Vsechny tyto zkousky jsou soucasti jiz schvalenych mezinarodnich norem ¢i doporuceni.

Ukézka metodiky zkouSeni z prilohy B:
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B.2.10 Low air pressure

Test M; to be carried out according to, and as described in, IEC 60068-2-13.

Condition of D.U.T. : Operational

Air pressure : As specified in requirements

Duration of conditioning : For 4 hours

Rate of air pressure change : No restrictions

Measurements : Simplified performance test to be performed at the end of the

conditioning period, and after the test.

Priloha C (informativni) Certifikace a shoda

Tato priloha stanovuje postup certifikace zafizeni AVI/AEI a zplsob ziskani certifikdtu shody. Tento certifikdt vydava
pouze narodni akreditovand zkusebni laborator po Uspé&sném provedeni vSech potrebnych zkousek s poskytnutym
zarizenim. Je zde stanoveno, jaké parametry podléhaji certifikacnim zkouskam a jak md vypadat certifikdt. Nicméné zde
neni stanoven zplsob podavani prihlasek k certifikaci a ani to, kdo by mohl na narodni Grovni touto povérenou zkusebni

laboratofi byt ¢i kdo by mél tyto zkousky platit.
Pfiloha D (informativni) Bezpecnost

V této priloze je uveden minimalni vycet bezpecénostnich a ochrannych prvkd, které by mél mit vyrobce ¢i provozovatel

systému na zreteli. Jsou to prvky mechanické, elektrické, vizualni a kontrolni (fidici - napr. tlacitka).

Tato priloha stanovuje obsah informacniho Stitku, ktery musi byt umistén vné OBE ¢i FE.

Associated Standards

e EN ISO 14814 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Reference architecture and terminology

e EN ISO 14816 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Numbering and data structure

e EN ISO 17261 - Intelligent transport systems - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal

good transport architecture and terminology

e CEN ISO 17262 - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal goods transport - Numbering and

data structures

e ENISO TS 17263 - Automatic vehicle and equipment identification - Intermodal goods transport - System
parameters

e ENISO TS 17264 - Road transport and traffic telematics - Automatic vehicle and equipment identification -

Interfaces

e EN 16312 - Intelligent transport systems - Automatic Vehicle and Equipment Registration(AVI/AEI) -

Interoperable application profile for AVI/AEI and Electronic Register Identification using dedicated short range

communication
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e environmental parameters

e selected
e maintainability
e (AVI/AEI) transaction

e AVI/AEI system

e mean time between failures

e shadowing

e bi-directional monologue

e nominal interoperability

e category
o extreme

o lifetime
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