ISO 19082 - Inteligentni dopravni systémy - Definice datovych prvki a
datovych ramcu mezi zafizenimi na strané infrastruktury a radici
svételné signalizace pro zajisténi kooperativniho Fizeni

EXTRACT NOT UPDATED ’ TO THE LATEST VERSION OF THE STANDARD ‘

Application Area: Traffic Control Systems, Transmission characteristics

Publication Year, Number of Pages: Published 2018, 29 pages

Extract Creation Year: 2019

Standard Topic Group: Rizeni dopravy

Standard Topic: Definice datovych prvkd a datovych ramc(

Topic Description: Definovani prvk( a rémcl pro komunikaci mezi zafizenimi na infrastrukture a radi¢i svételnych

krizovatek

Introduction, Explanation of Starting Points

Popis zplsobd fizeni (adaptivni, lokalni, dopravné zavislé) a vyznam aktudlni dopravnich dat

Description of Architecture, Hierarchies, Roles, and Object Relationships

Architektura oblastniho rizeni, lokalniho rizeni

Description of Process / Function / Method of Use

Principi fizeni radi¢em SSZ s vyuzitim dat ze zafizeni na inftastrukture a dat z vozidel

Description of Interfaces / APls / System Structure

Tabulky s datovou strukturou, popis datovych prvk{

Protocol / Algorithm / Computation Definition

Definition of Data Representation / Physical Meaning

Definition of Constants / Ranges / Restrictions

Introduction

Norma ISO 19082 (déle jen “popisovany dokument”) je zamérena na oblast fizeni dopravy prostrednictvim svételné
fizenych krizovatek (dale SSZ) a to bud pevnymi signdlnimi plany, nebo systémem s dynamickou volbou signéalnich
planl s moznosti Upravy délek jednotlivych fazi v zavislosti na dopravni situaci.

Hlavnim cilem této normy je definovat datové prvky a datové rdmce, které jsou prendseny do radi¢d SSZ za Ucelem
efektivniho a optimalniho fizeni dopravy.

Norma doplnuje informace ve vztahu k normé ISO 22951 (PRESTO), jejimz Uc¢elem je prenos datovych prvkld do radic¢d
SSZ za Ucelem stanoveni prioritnich prdjezdd vozidl&m s prévem prednosti v jizdé (napfr. slozek 1ZS). Tento popisovany
dokument dopliuje informace uvedené v normé PRESTO o pozadavky na datové prvky o dopravnim stavu v bézném
provozu a fizeni prostrednictvim SSZ.

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejimé pUvodni ¢islovani kapitol.

Application

Popisovany dokument slouzi zejména vyrobclm a dodavatellim technologii pro fizeni dopravy (at jiz zafizenim na strané
infrastruktury, tak na strané radi¢ SSZ) a dale zadavatellm, investordm, aby jiz pfi pozadavcich na zpracovani
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tendrovych dokumentaci pozadovali pInéni pozadavkl vyplyvajicich z tohoto dokumentu. Samozrejmosti je kontrola
shody dodaného systému pred jeho akceptaci s timto dokumentem.

1. Scope
Norma definuje datové prvky a datové rdmce pro nasledujici typy vymeény informaci:
a. Vymeéna dat mezi prvky:
o Radi¢e SSZ
o Dopravni centra
o Ostatnfi zafizeni na infrastrukture.

b. Vyména dat mezi dopravnimi centry a radici SSZ.

2. Related Documents (Selection)

Uvedené pozadavky tohoto popisovaného dokumentu souvisi s podminkami definovanymi v normé 1SO 14817-1: ITS -
ITS centréini datovy slovnik - Cast 1: Pozadavky na ITS datové definice. Tento dokument ma déle souvislost s normami
PRESTO (22951), ISO 22951 a ISO 22837.

3. Terms and Definitions

Kapitola definuje celkem 11 termind a definic, z nichZ jsou vybrany zejména tyto podstatné:

dopravné zavislé Fizeni dopravy (actuated signal control) - koncept fizeni dopravy zaloZeny na volbé signalnich
plant dle vyhodnoceni dat o prljezdu vozidel

adaptivni Fizeni dopravy (adaptive signal control) - koncept frizeni dopravy zalozeny na algoritmizaci chovani dopravy
nad oblasti fizenou dopravnim centrem/Ustrednou na zdkladé vstupl dat z detektord

kooperativni Fizeni dopravy (cooperative signal control) - koncept fizeni dopravy zaloZeny na volbé signalnich plan(
v zavislosti na datech nejen z detektorl, ale rovnéz z dat z komunikace V2I (vozidlo x infrastruktura)

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Abbreviations

Kapitola uvadi pouze jednu zkratku - PRESTO:

PRESTO - datovy slovnik a sady zprav pro nastaveni preference vozidel s prdvem prednosti v jizdé (napf. IZS) a vozidel
verejné dopravy (MHD) (Data Dictionary and Message Sets for Preemption and Prioritization Signal System for
Emergency and Public Transport Vehicles)

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsahem slovniku ITS (www.itsterminology.org).

6 P?ipady uZiti

Kapitola uvadi pouze dva pripady uZiti pro vyuzivani dat z vozidel rovnéz pro fizeni dopravy prostrednictvim radi¢d SSZ.
Kapitola uvadi makroskopicky model a mikroskopicky model fizeni, véetné& 3 obrazkl znazorfiujici principialni feseni a
déle kapitola obsahuje tabulku s vyuZitim datovych rdmcd pro konkrétni pripad uziti (mikroskopicky a makroskopicky).

6.1 Systém Fizeni dopravy v makroskopickém méritku

Kapitola obsahuje 1 obrdzek, viz nize. Tento systém je velmi podobny adaptivnimu fizeni dopravy, tzn. umoznuje
oblastni fizeni na vybrané siti, avsak kromé dat ze strategickych detektor( vyuziva rovnéz data pfimo z vozidel a tim
zpresnuje a zefektiviiuje fizeni v oblasti nejen na bdazi znalosti dopravni situace v oblasti ovladané dopravnim centrem,
ale rovnéz na bazi znalosti konkrétnich lokalnich podminek uvnitr oblasti.

Tento systém Ize rovnéz doplnit o systém rizeni dopravy v lokdInim méritku, viz kapitola 6.2.
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Obrazek 2: Schéma fungovani systému Fizeni dopravy v makroskopickém mévritku (Obr. 2 normy)

6.2 Systém Fizeni dopravy v lokalnim méritku

Clanek popisuje dva pripady Upravy lokalniho fizeni na SSZ pro konkrétni kfizovatkové pohyby vozidel.

Nasledujici priklad zndzornuje aktivaci signdlniho planu pro levé odboceni vozidel v rfadi¢i SSZ na zdkladé vyzvy vozidel
odbocujicich vlevo. Ke komunikaci je vyuZzito dat na bazi prenosu kratkého dosahu vozidlo x modul v radic¢i SSZ (viz
normy ISO 21215, ISO 29281-1).

Signal-pro-fizeni-SSZY

Zafizeni'na‘infrastruktufe:
s°bezdritovym-modulem-
Vfadigi-SSZ

Data-sondy]

Obrazek 3: Schéma rizeni pro levé odboceni (Obr. 3 normy)

Druhym prikladem je Uprava délky zelené na SSZ ve sméru pfijezdu vozidel, jejiz zkraceni ¢i prodlouzeni ovliviuji
prijizdéjici vozidla podle po¢tu narokd v daném sméru (opét bezdratova komunikace vozidlo x modul).

7 Datové prvky a datové ramce

Kapitola obsahuje 2 podkapitoly a celkem 3 obsahlé tabulky, z nichz tento dokument uvadi pouze priklad pro predstavu
o rozsahu a vyznamu.

Tato kapitola definuje pozadavky na datové prvky a datové ramce pro vyménu dat mezi zafizenimi na infrastrukture a
radic¢i SSZ, mezi zafizenimi na infrastruktufe a dopravnim centrem a mezi dalSimi pfipadné dalSimi zafizenimi na
infrastrukture.

Rozséhla tabulka ¢.2 obsahuje definovani jednotlivych datovych prvk{; pro priklad je zndzornéno nékolik radkd z této
tabulky.
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IntersectionLane. The arithmetic mean speed of the 1 Type-measure-kmh-u8 1 kilometre = =]
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‘ 7
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intersection lane in the intersection N
map (i.e.,, a vehicle would be the au-
® thorized entity in a lane designated I_)
g for vehicles). v
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Tabulka ¢. 2 - Datové prvky (viz Tab. 2 origindlu normy)

7.2 Datové ramce pro zpracovana a statisticka data

Rozséhla tabulka ¢.4, kterd je hlavni naplini kapitoly, obsahuje definovani jednotlivych datovych ramcd. Pro priklad je
znazornéno nékolik radkd z této tabulky.
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Tabulka ¢. 3 - Datové ramce (viz Tab. 4 origindalu normy)



P?iloha A (informativni) — Vazba na stavajici normy

Informativni priloha vysvétluje provazanost této normy se stavajicimi dvéma normami.

A.11S0 22951

Uvedend norma ISO 22951 PRESTO definuje pozadavky na datové prvky a rdmce pro vyménu dat probihajici mezi
vozidlem s ndrokem prednosti v jizdé (I1ZS, MHD) a zafizenim na komunikaci ¢i Fadicem SSZ.

Norma déle doplfiuje pozadavky na datové prvky a rdmce pro vyménu dat mezi zarizenimi na infrastrukture a radicem
SSZ, a mezi zarizenimi na infrastrukture a dopravnim centrem.

Graficky toto propojeni zndzornuje nasledujici schéma, uvedené na obr. 4 popisovaného dokumentu.

roadside units —b roadside units

In-vehicle Unit 1 /

signal
controllers

I:D Raw probe data specified in 1SO 22837

Preemption requests specified in ISO 22951

' Processed and statistical data specified in this standard

Obrazek 4 - Vztah s ISO 22951 (Obr. A.2 origindalu normy)

A.2 1SO 22837

Uvedend norma se zabyva definici prenosu dat z vozidlovych detektord ve vozidle do zarizeni na infrastrukture.

Prolnuti této normy ISO 22837 s normou tohoto extraktu je uvedeno na nasledujicim obrazku. Tu¢né znazornéné Sipky
naznacuji obsah popisované normy.
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Obrazek 5 - Propojeni této normy s ISO 22837 (Obr. A.3 originalu normy)

Related Documents (Selection)

e ISO 22951 - Data dictionary and message sets for preemption and prioritization signal systems for emergency

and public transport vehicles (PRESTO)

e |ISO 22837 - Vehicle probe data for wide area communications
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