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Introduction

Tato norma a jeji jednotlivé Casti maji uzivatele seznamit s konceptem kooperativnich inteligentnich dopravnich

tohoto pohledu norma striktné neutrdini a neposkytuje tak zadna zavazna technicka specifika. Charakter dokumentu je
spiSe resersni, kdy je ¢asto Cerpano z predchozich pilotnich projektd a pribuznych norem s cilem popsat obecné a
spole¢né prvky vsech kooperativnich ITS systéma.

Prinosem kooperativnich ITS (C-ITS) je moznost vyuziti informaci ziskanych z vozidel a okolniho prostredi k rozsifeni
funkcionalit vozidlovych bezpecnostnich systém@ a diky komunikaci vozidel s infrastrukturou také zvyseni efektivity
rizeni dopravy.

Kooperativni inteligentni dopravni systémy (C-ITS) jsou skupinou ITS technologii, ve kterych je poskytovana sluzba
umoznéna nebo rozsifena pouzitim zivych, dynamickych dat a informaci z okolnich ¢i ostatnich entit, napfiklad pouZitf
dat z jiného vozidla nebo silni¢ni infrastruktury. V kooperativnich ITS spolu tedy jednotlivé prvky systému navzajem
komunikuji, ¢imz zvySuji jeho efektivitu a vyuzitelnost dat.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pavodni ¢islovani kapitol.

Application

Technickd zpréva ISO/TR 17427-4 (déle jen “popisovany dokument”) poskytuje voditko pro zvazovani problematiky
tykajici se minimalnich systémovych pozadavkd a chovani tzv. zdkladnich systémU spojenych s nasazenim a
poskytovanim C-ITS sluzeb. Dokument nema slouzit jako kompletni seznam vSech potencidlnich minimalnich pozadavka
na systém a jeho chovani, jez se mohou lisit ve vztahu k Gcelu konkrétniho systému, jurisdikci, lokalité nasazeni apod.


/en/vysledky-vyhledavani?appgroups=18
/en/cooperative-its/d1216?appgroups=18
/en/cooperative-its/d1216?appgroups=18
/en/iso-tr-17427-4/t2160?appgroups=18

Dokument nema slouzit ani jako definitivni specifikace. Tato technickd zprdva mé spiSe diskutovat a zvySovat povédomi
o hlavnich nebo nejbéznéjsich minimalnich poZadavcich na systém a chovani zdkladnich systémd, které by mély byt

zvazeny.

1. Scope

Pfedmétem popisované technické zpravy, coby informativniho dokumentu, je identifikace potencidlnich kritickych a
minimalnich systémovych pozadavkd a chovani zdkladnich systém( a otazek, které mohou vzniknout pfi poskytovani
sluzeb C-ITS a déale poskytuje ke zvazeni strategie, jak tyto otdzky identifikovat, kontrolovat a minimalizovat. Cilem
popisovaného dokumentu je zvyseni povédomi o téchto otdzkach a poskytnuti ukazatell, jak jednotlivé problematické
oblasti resit v souladu s existujicimi standardy, které poskytuji technickd specifika vsech nebo nékterych téchto
aspektd. Popisovany dokument neposkytuje specifikace pro feseni vzniklych otdzek.

2. Related Documents (Selection)

ISO 17427-1, Intelligent transport systems — Cooperative ITS — Part 1: Roles and responsibilities in the context of co-
operative ITS architecture(s);

ISO/TR 17427-2, Intelligent transport systems — Cooperative ITS — Part 2: Framework Overview;

ISO/TR 17427-3, Intelligent transport systems — Cooperative ITS — Part 3: Concept of operations (ConOps) for ‘core’
systems.

ISO 21217; Inteligentni dopravni systémy (ITS) - Komunikacni infrastruktura pro pozemni mobilni zafizeni (CALM) -
Architektura

ISO 17465; Intelligent transport systems -- Cooperative ITS -- Part 1: Terms and definitions

3. Terms and Definitions

vvvvvv

aplikacni sluzba (application service) [] sluzba poskytovand poskytovatelem sluzby, ktery ma v pripadé C-ITS

vvvvvv

funkce

zakladni sluzby (core services) [] soubor funkci v subsystémech zakladniho systému, které spolupracuji s prijemci
systémovych sluzeb

geo-cast (geo-cast) [] prenos zpravy skupiné cilovych siti uré¢enych geografickou polohou

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Abbreviations

Kapitola obsahuje 33 zkratek souvisejicich s touto normou, z nichz nejddlezitéjsi jsou nasledujici:
IVS systém ve vozidle (in-vehicle system)
ConOps provozni koncept (concept of operations)

CRL seznam odvolanych certifikatl (certification revocation lists)

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS (www.ITSterminology.org).
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5 C-ITSaminimalni systémové pozadavky a chovani zakladnich systém?

5.1 Pfehled

Tato kapitola (rozsah 4 strany) poskytuje prehled roli a vztahl spojenych s C-ITS a jejich zakladnimi systémy. Odvolava
se na, ¢i pfimo cituje normu ISO 17427-1, kterd predstavuje kombinaci aplikaci, sluzeb a systémovych potreb k
poskytnuti bezpec¢nosti, mobility a pfinost pro Zivotni prostfedi prostfednictvim vymény dat mezi pohybujicimi se a
statickymi prijemci téchto sluzeb. Tyto kombinace se skladaji z:

e aplikaci, které poskytuji funkcionalitu k zajisténi bezpecnosti, mobility a prinosl pro Zivotni prostredt;
e komunikace, ktera zajistuje vyménu dat;

e zdkladnich systém, které zajistuji potfebnou funkcionalitu pro vyménu dat mezi pohybujicimi se a statickymi
prijemci dopravnich sluzeb;

e podplrnych systém( vcetné bezpelnostnich certifikaénich a registra¢nich autorit, které povoluji a zavadéji
dlvéryhodnou komunikaci pouzitych zafizeni a systéma.

Déle se zde uvadi, ze hlavnim cilem zadkladnich systém( je vytvoreni aplikaci pro komunikaci prijemca sluzeb, ci
samotnd komunikace, nikoliv poskytnuti aplikacnich sluzeb pro koncové uzivatele, prestoze tyto sluzby mohou byt
stejnym systémem poskytovany také, nicméné je tfeba je odliSovat od zakladnich systémda.

Néasleduje popis zékladnich systém( z hlediska jejich Ucelu, propojeni na externi systémy, pouzité technologie a Gcelu
aplikaci téchto systémd. Popsany jsou také mozné oblasti zajm0, Gzemni rozsah (narodni/regiondlni/lokalni) a scénare
pouziti. Veskeré informace maiji spise obecny popisny charakter, nez uvadéni konkrétnich pripadd uZiti.
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Obrazek 1: Schéma hranic zakladniho systému (ISO 17427-1) (obr. 1 normy)

Na obrazku 1 jsou prijemci sluzeb, zafizeni a softwarové aplikace vné zdkladniho systému, nicméné zakaldni systém je
stale odpovédny za zajisténi jejich (komunikacni) bezpecnosti, kterd je dosazena v souladu s potfebami danych aplikaci.

Na zavér podkapitoly jsou uvedeny subsystémy zajistujici specifické role zakladniho systému. Jednotlivé subsystémy
jsou popsany ve vlastnich podkapitolach.


/en/cen-iso-ts-17427/t1049?appgroups=18

5.2 Subsystém zakladnich systému

Tato kapitola (rozsah 3 a p0l strany) v jednotlivych podkapitoldch popisuje Gcel jednotlivych subsystémd, kterymi jsou:

e Core2Core subsystém

e Subsystém distribuce dat

e Subsystém rizeni chyb

¢ Subsystém sitovych sluzeb

e Subsystém monitoringu systémovych sluzeb
e Subsystém synchronizace ¢asu

e Subsystém rizeni uzivatelskych opravnéni

e Subsystém fizeni dGvéryhodnosti uzivateld

6 Jaké jsou kli?ové minimalni pozadavky a chovani zékladnich systém?

6.1 Pozadavky zakladniho systému

Tato kapitola (rozsah 4 a pQl strany) poskytuje vrchni Groven pozadavkd zékladnich systém(, neboli "co systém musi".
PoZadavky jsou razeny dle typu poZadavkl a souvisi s poZadavky identifikovanymi v provoznim konceptu "ConOps" (
ISO/TR 17427-3). V tabulce je uvedeno celkem 25 kli¢ovych pozadavki, jejich identifikdtor, kategorie systémové
potreby (napr. ochrana dat, zabezpecleni jddra apod.), popis pozadavku, priorita (nutnad/zadouci) a subsystém, ktery
pozadavek zajistuje.

6.2 Funkéni pozadavky subsystému zakladniho systému

Tato kapitola (rozsah 12 stran) samotnd uvadi, Ze se nejednd o kompletni seznam poZadavk( jako spiSe o smér
uvazovani v analyze zdkladniho systému. V jednotlivych podkapitoldch jsou uvedeny pozadavky jednotlivych
funkcionalit. Prikladem muUze byt pozadavek "konfigurace jadra", kterd je popsana jako:

e Zakladni systém vysilad informaci o konfiguraci svého jadra jinému zakladnimu systému;
o Z&kladni systém prijima informaci o konfiguraci (jddra) zédkladniho systému z jiného zdkladniho systému;

e Béhem prijmu konfigurace jadra z jiného zakladniho systému je subsystémem Core2Core ovérovano, ze obsah
konfigurace odpovida akceptacnim kritériim vSech datovych objektl zédkladniho systému, atd.

Priklad této analyzy nasleduje na dalsich ¢trnacti strankach.

7 Internetové komunika?ni standar dy

Tato sekce (5 a pll strany) obsahuje seznam komunikaénich standard( dle Internet Engineering Task Force (IETF), které
popisuji, jak funguje internet. Vétsina standardl je ve fazi draftu a "Request for Comments". Autor extraktu ma
pochybnost o potrebé uvedeni této kapitoly v normé.


/en/iso-tr-17427-3/t2161?appgroups=18

8 Interni rozhrani
Tato kapitola (tabulka s popisem) popisuje interni rozhrani mezi subsystémy v rdmci typického zakladniho systému.
Rozhrani jsou popsadna tabulkou (resp. matici), kde radky reprezentuji subsystémy posilajici data subsystémim

reprezentovanym sloupci matice.

Tabulka 1: Interni rozhrani subsystému (tab. 4 normy)

e

Core2Care (CC)

Receiving subsystems

Data Distd bution
(DD)

Misbehaviour Managemen
(MM)

[Network Services
(NS)
[System service monitor

[SM]
[Time Synchronization [T5
[Us er Permissions

(wr)

User Trust Managemen
(UTM)

9 Pozadavky bezpe?nostniho pov??eni 5,9 GHz

Zde se dvéma vétami popisuje fakt, ze pouze nékteré C-ITS systémy vyuzivaji vyhrazenou bezdratovou komunikaci v
pasmu 5,9 GHz a tedy nékteré kritické systémy C-ITS budou toto médium pouzivat a je treba, aby toto téma bylo reseno
certifika¢ni autoritou (CA).
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