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Introduction

Tato norma je zpracovédna na zadklad & potrfeby kalibrace mnoha existujicich metodik pro posouzeni narok 0 na
pozornost fidi¢e pfi pouzivani inteligentnich dopravnich systém 0 ve vozidle. Vhodna kalibra¢ni Gloha by méla byt:

e neovlivnitelnd spolec¢enskym postavenim zkoumanych jedinc a méla by produkovat opakovatelné kvantitativni
vysledky;

e citliva vic¢i nevhodnym odliSnostem vzorkd zkoumanych osob, za fizeni, mista testu, zkousejicich a pokynd;
e zalizeni pro provedeni zkousky musi byt trvanlivé a pripravené pro provedeni zkousky;

e musi byt pouzitelné pro dany vzorek populace fidi¢l a vhodné pro dany Ucel fizeni vozidla.

Normalizovana kalibra¢ni UGloha tak mQze prindSet rozdilné, ale statisticky stabilni, opakovatelné a srovnatelné
sekundarni Ulohy kladené Gcastnikovi testu. Nastaveni testu by mélo poskytovat moznost zkoumat ridi¢ovy interakce se
systémy poskytujicimi informace, zadbavu a s ridicimi a komunikacnimi systémy pfi rizeni vozidla.

Norma uvadi rlzné kalibra¢ni Ulohy pokryvajici aspekty rlznych vlastnosti sekundarnich Gloh - manualini, vizualni a
sluchové.

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejimé plvodni ¢islovani kapitol.

Application

Norma je urcena predevsim zkuSebnim laboratorim, které maji zdmér zkouset naroky kladené na ridice pfi pouzivani
inteligentnich dopravnich systém & ve vozidle, a pro tento U ¢el je nutné vysledky laboratore kalibrovat.

1. Scope

Tato mezindrodni norma definuje postupy pouzitelné jako sekundarni Ulohy v dvojulohdch pro stanoveni, zda je
standardizované nastaveni posouzeni platné pro testovani narokd na ridic¢e pri pouziti systém 0 ve vozidle.

Tato norma poskytuje doporuceni pro vybér vhodné kalibra¢ni Glohy s postupem posouzeni vysledkd pfi vyuZiti
zékladnich uloh definovanych v jinych norméach. Popis kalibracni Glohy zahrnuje jeji pouziti, nastaveni pro pokus, sbér
dat a analyzu vysledkd.

Celem této normy neni stanovit referencni kritérium pro stanoveni vhodnosti pouziti sekundarni Glohy. | kdyz tato norma
nic takového nestanovi, Ize konkrétnim nastavenim parametr dané kalibra¢ni Glohy preddefinovat kritéria pro zkousku
vyhovéla/nevyhovéla.

2. Associated Standards


/en/vysledky-vyhledavani?appgroups=16

Norma se v Bibliografii odkazuje na rlizné vyzkumné zpravy a dale na normu definujici zkousky zmény jizdniho pruhu
(LCT) - 1SO 26022.

3. Terms and Definitions

3.2 srovnavaci uloha; kalibracni uloha (calibration task) typ kontrolni Glohy uZivané k porovnani rlznych mist
konani testu a/nebo test 0

3.9 zdakladni cinnost ridi€e (primary driving task) ¢innosti, které musi ridi¢ provadét pri navadéni, manévrovani a
fizeni vozidla v¢etné pohybd volantem, brzdéni a akcelerace; a které Ucastnik vykondvd béhem testu (simulované
rizeni)

3.11 sekundarni uloha (secondary task) Uloha nesouvisejici s fizenim vozidla plnénd soubézné se zdkladni Glohou
fizeni
3.13 dvojuloha (dual task) dvé ulohy vykondvané soubézné

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology (www.|ITSterminology.org).

4 Kalibracni ulohy
Tato kapitola popisuje obecny U cel a zdsady kalibra¢nich Gloh (¢lanek 4.1) a existujici typy (¢ldnek 4.2).
4.3 Uloha kritického sledovani (CTT)

Tento ¢ladnek se vénuje prvnimu typu kalibraéni Ulohy - Uloha kritického sledovani jizdni stopy (critical tracking task
CTT). Jedna se o vizudlné manudlni Ulohu, kterd vyzZaduje nepretrzité rizeni uzivatelem. Cilem uzivatele je udrzet
pohybujici se zkuSebni ¢aru na obrazovce v mezich simulovaného jizdniho pruhu, nejlépe na stredni Care (Cervena
prerusovand cara na obrazku 2) pomoci kldvesovych Sipek ,nahoru“ a ,dolu”“. Povaha zkusSebni cCary je cilen é
nestabilni, tudiz v pripadé, Ze by se uzivatel nesnazil ¢aru ovladat, ¢ara by se samovolné dostala na hranici obrazovky.
V ¢lanku je dale popsdén provoz takového programu, jeho nastaveni, podminky zkouSeni (existuji dvé nastaveni - snazsi
- oznac¢ené lambdou 0,5 a téZsi oznacené lambdou 1,0), pozadavek na pocet Gcastnikd testu (nejméné 16), pozadavky
na jejich instruktdz, pozadavky na praktické pokusy pred vlastnim testem pro osvojeni pocitacové aplikace a parametry
pro vyhodnoceni zkousky (tzv. test metrics).
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Obrazek 2 - Typicka obrazovka CTT se zkuSebni ¢arou nad stifedni carou

4.4 Zastupna referencni uloha (SURT)

Tento ¢lanek se vénuje druhému typu kalibracni Ulohy - vérné kopie referencni Glohy (surrogate reference task (SURT)).
Jednéa se o vizualné manualni Ulohu, jejiz ndro¢nost Ize ménit. SURT je vizualnim paradigmatem - Gcastnici testu jsou
vyzvani, aby urcili, zda je predem stanoveny objekt (cilovy objekt) pritomen na displeji mezi ostatnimi objekty, nebo ne.
Témito objekty mohou byt alfanumerické symboly, tvary, barvy, slova apod. Ostatni objekty se nazyvaji distraktory -
objekty pro odvedeni pozornosti. Zkouma se reakéni doba Gc¢astnikd s tim, Ze podobnost cilového objektu a distraktor(
mze byt mé&néna. Cim podobné&jsi je cilovy objekt distraktorlim, tim delsi je odezva G¢astnikd testu. Odezva je dobou,
za kterou Ucastnik testu pomoci kldvesovych Sipek navede zvyraznény obdélnik na cilovy objekt. Obrazek 3 ukazuje
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priklady pro snazsi a tézsi ulohu.
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Obrazek 3 - Obrazovka s distraktory a cilovymi objekty testu SURT

Clanek dale popisuje nastaveni hardwaru a pokusu (na pfiklad barvy pozadi, barva cile a distraktorl, pomé&r vysky a
dilky displeje, minimalni kontrast atd.), podminky testu SURT, pozadavek na po ¢et Ucastnik( testu, pozadavky na jejich
instruktdz, pozadavky na praktické pokusy pred vlastnim testem pro osvojeni pocitacové aplikace a parametry pro
vyhodnoceni zkousky (tzv. test metrics)

4.5 Kritérium kalibrace

Kalibra¢ni zkouska se provede pomoci zkousky zmény jizdniho pruhu (LCT) a intervald spolehlivosti pro rlizné parametry
(metriky). Hodnoty jednotlivych laboratofi se porovnaji s intervalem spolehlivosti ziskanym z mnoha standardizovanych
vysledkl 7 mezindrodnich laboratofi jako referen¢ni oblast indiference. Ta oznacuje oblast prijatelnych vysledkd, jak
ukazuje obrazek 5, ktery pochazi ze statistickych zkousek majicich za cil ekvivalenci vysledkd 6 hypotetickych pokusd s
95 % intervalem spolehlivostil. Pokud vysledky spadaji do intervalu spolehlivosti 95 %, Ize nastaveni laboratofe
pokladat za kalibrované.
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Obrazek 5 - Mozné vztahy mezi hodnotami ze 6 riznych laboratofi a
kalibracnimi daty oblasti indiference

Priloha A (normativni) Pohledy na nastaveni kalibrac¢ni ulohy

Priloha uvadi dva obrazky ukazujici nastaveni rozmér( a vzdalenosti monitoru, volantu a kldvesnice a dale nastaveni
pro zakladni (LCT) a sekundarni Ulohy (zde CTT).

PFiloha B (normativni) Taxonomie typu uloh

Priloha uvadi obrdzek taxonomie typ U Uloh pochézejici z vysledkd némeckého projektu ADAM vedeného spole¢nosti
Daimler Chrysler.

Priloha C (normativni) Zkouska ekvivalence

Priloha popisuje zkousku ekvivalence, kterd se proved e metodou matematické statistiky - analyzou rozptylu (Anova).



Pfiloha D (normativni) Referenéni data z vysledkii mnoha laboratof#i

Priloha uvadi 4 tabulky se srovnavacimi hodnotami pro posouzeni kritéria kalibrace. Hodnoty pochazeji z
Mezilaboratorni kalibrac¢ni studie (Bengler, K., Mattes, S., Hamm, O., Hensel, M., 2009).
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