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své pevné struktuie. Druhy typ (Typ 2) se pouziva tam, kde kazdy detektor pouziva jednu z nékolika potencialnich sad zpréav pro zasilani dat do radice svételného signalizac¢niho
zafizeni podle pozadavkd konkrétni aplikace. Tento typ je schopen konfigurovat komunikaci pro podporu konkrétni aplikace. Je nutné uvést, Ze Typ 2 nesmi mit stejnou strukturu
ramce jaka je uvedena v 5.1; kazda polozka je zasilana v pfislusném Case se sadou zékladnich faktd.

Protyp 1 se jedna o nasledujici sady zprav:
e Sada zprav detekce obsazenosti detektoru

® Chybova informace detekce obsazenosti detektoru

Pro typ 2 se potom jednd o nasledujici sady zprav:
® Sada zprav detekce obsazenosti detektoru
e Sada zprav kumulativni detekce
® Sada zprav ¢asové posloupnosti projizdéjicich vozidel
e Sada zprav rychlosti vozidla
® Sada zprav detekce zvlastnich vozidel
® Stavovd informace detekce
® Sada zprav stavu detektoru

e Stavova informace detektoru

Zaroven jsou zde popsany datové struktury pro jednotlivé typy detektor(, tedy jejich datové prvky véetné popisu a ptipadné poznameky, viz. priklad tabulky 13.

Tabulka 2 - Sada zprav detektoru zpracovani obrazu

Nazev polozky Popis Poznédmka

imgDataDuration Doba pro sbér aktualnich dat (v sekundach) Nepovinné

Celkovy objem dopravy detekovaného jizdniho pruhu

T eI Ry béhem detekce (pocet vozidel) Povinné

) Délka kolony detekovaného jizdniho pruhu béhem o
imgQueuelength_number detekee (metry) Nepovinné
. Primérna mira obsazenosti detekovaného jizdniho I
imgOccupancyRate_rate Nepovinné

pruhu béhem detekce (%)

Primérné rychlost v detekovaném jizdnim pruhu béhem
detekce (km/h)

Seznam detekované obsazenosti/neobsazenosti béhem
detekce

{
Occupancy time during
IpmstscdOccupancy_quantity (second)
Non-occupancy time during
IpmstscdNonOccupancy_quantity (second)
i
Bez chyby, zafizeni selhalo, nestabilni nastroj, selhani
imgErrorState spojeni, selhani zpracovani obrazu, neplatny parametr, |Nepovinné
nenakonfigurovano, potfeba managementu

imgSpeed_quantity Nepovinné

imgOccNoccHistory Nepovinné

imgUserData UZivatelsk4 data detektoru obrazu Nepovinné

Strucny vytah informaci z pfiloh normy

Tato norma obsahuje 3 pFilohy (A-C).

Priloha A je normativni a nese nazev Definice datové struktury a datového typu definice sady zprav protokolu mezi fadiéi svételného signalizaéniho zafizeni a detektory
(IPMSTSCD). Zde jsou skute¢né uvedeny kompletni datova struktury popsané v kapitole 5.

Pfiloha B je informativni a jmenuje se Pfiklad implementace definice sady zprav protokolu mezi fadici svételného signalizacniho zafizeni a detektory. Zde je na prikladé ukazan
zplsob jakym fadi¢ svételného signalizacniho zafizeni a fadi¢ detektoru souvisi s touto normou. Tento pfiklad umozni lep3i pochopeni vlastni komunikace implementovaného
rozhrani.

Souvisici terminy
o detekéni zéna

e detektor na bazi identifikace vozidel

® detektor obsazenosti pozemni komunikace

® detektor zpracovani obrazu
o identifikator

® informacni typ detektoru

® palubni jednotka

® rozliSeni sméru

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. PomdZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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