ISO 12214 - Silniéni vozidla - Stereotypy smérovych pohybu
manuadlnich ovladacich prvkd automobilu

EXTRAKT NEAKTUALIZOVAN ’ PODLE POSLEDNi VERZE NORMY ‘

Aplikacni oblast: Rozhrani ¢lovék-stroj

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2010, 16 stran

Rok zpracovani extraktu: 2016
Skupina témat: Ergonomie uZivatelskych rozhrani systéma automobild
Téma normy: Stereotypy smérovych pohybl manualnich ovlddacich prvkd automobild.

Charakteristika tématu: Shrnuti zavedenych stereotypl (o¢ekdvanych odezev) pfi manipulaci s mechanickymi ovladadi v

kokpitu automobilu.

Uvod, vysvétleni vychodisek

Priklady s ilustracnimi obrazky s vyznacenymi sméry a polohami.

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahu objekta

Prehled relevantnich typickych pfiklad{, véetné vyznamnych odliSnosti pro nékteré demografické oblasti.

Popis procesu / funkce / zplisobu pouziti

Popis rozhrani / APl / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Definice konstant / rozsahti / omezeni

Uvod

Norma patfi do rady norem zabyvajicich se ergonomii v oblasti ovladani (fizeni) silni¢nich vozidel. Prvni vydani z roku
2002 bylo mirné aktualizovano a upraveno do soucasné podoby z roku 2010.

Poznémka: Extrakt prejima plvodni ¢islovani kapitol a obrazkd.

Uziti

Norma popisuje zplisoby uzivani ru¢nich ovladac@ ve vozidle, ve smyslu sméru jejich pohybu. Rika, jakou zakladnf{
odezvu ovlddaného systému obvykly (prdmérny, bézny) fidi¢ ocekava pri pohybu témito ovladadi v riznych smérech.
Norma je uré¢ena predevsim tém, ktefi se zabyvaji ndvrhem a ovérovanim ovladacich prvkd silni¢nich vozidel.

1. PFredmét normy

Norma predklada pozadavky a doporuceni pro ndvrh ovladacich prvk{ vozidel (osobnich, uzitkovych a nakladnich

automobill a autobus(), jejichz manipulace je realizovéna rukou, a to vymezenym smérovym pohybem.

2. Souvisici normy


/vysledky-vyhledavani?appgroups=16

ISO/TS 14198:2012 (Silni¢ni vozidla - Ergonomické aspekty dopravné informacnich a ridicich systém - Kalibrac¢ni tlohy

pro metody posuzovani pozadavkd fidi¢e pfi pouzivani vozidlovych systém(), ISO 15008:2009 (Silni¢ni vozidla -
Ergonomické aspekty dopravné informacnich a fidicich systémi - Specifikace a testovaci postupy pro vizudlni podobu
systém( uzitych uvnitf vozidla), 1ISO 17287:2003 (Silni¢ni vozidla - Ergonomické aspekty dopravné informacnich

a ridicich systémU - Postupy pro posunovani vhodnosti uzivani pfi fizeni), SAE J1139:2010 (Stereotypy smérovych
pohyb{ pfi ru¢nim ovlddani ovladacich prvkl automobild)

3. Terminy a definice

Dokument definuje nasledujici terminy:

konfigurace ovladaél (control configuration) - urcitd kombinace ovladacich prvk( s definovanym umisténim,
orientaci a rozlozenim

stereotyp smérového pohybu (direction-of-motion stereotype) - smér pohybu, ktery uzivatel (minéno vétSina
prdmérnych jedincd) zvolil pro ovlddani a u kterého ocekava jistou (v obecné&jsim smyslu) jednotnou odezvu fizeného
systému

sila stereotypu (stereotype strength) - procento uzivatell, ktefi pouziji ovlada¢ danym zpUlsobem, tj. v daném sméru

ZAP/ZvysSeni (on/increase control) - ovladac, ktery néco zapind/vypind nebo zvysuje/snizuje blize nespecifikovany
efekt

ovladac specifické funkce (specific function control) - ovlada¢ pouzivany k aktivaci urcité funkce nebo k dosazeni
urcitého efektu

Terminy a zkratky z ITS jsou obsahem slovniku ITS terminology (www.itsterminology.org).

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

3 Navrh

3.1 Obecné

Definuje umistovaci roviny prvk:

horizontalni (X-Y), vertikaIni transversalni (Y-Z) a vertikalné longitudindIni (X-Z).
3.2 Ovladac ZAP/Zvyseni

Definuje nasledujici pohyby:

e nahoru,

e dopredu,

e Vpravo,

e k sobé / zatdhnout,

e otaceni.
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Obrazek 1 - Ovladani zapnuti (ON) / zvySeni urovné (obr. 1 normy)

Obrézek 1 - Obrazek popisuje silu stereotypu u jednotlivych aplikaci a pohyb(. Sila stereotypu, notace:

1 - velmi silny stereotyp; 2 - velmi silny stereotyp, pokud je montovan napravo od volantu u vozidel pro jizdu na levé
strané; 3 - nedoporucuje se pro Japonsko; 4 - stfedné silny stereotyp, na pravé strané v pripadé Japonska, a - Ne nalevo




v pripadé Japonska, b - Silny napravo v Japonsku, b - Ne napravo v pripadé Japonska.

3.3 Ovladace specifickych funkci

Podava vycet a popis stereotypl tradi¢né a dlouhodobé zavedenych ovladacl funkci, které slouzi k ovladani zakladnich
systém{ vozidla. Jsou to:

3.3.2 elektrické ovladani nastaveni zpétnych zrcatek (obrdzek 3 v normé)

3.3.3 elektrické ovlddani stahovéni oken (obrazek 4 v norme)

3.3.4 manualni ovladani stahovani oken - kliky (obrazek 5 v normé)

3.3.5 ovlddaci prvky umisténé na podvolantovych packach (smérova signalizace, stérace, predni svétla)

3.3.6 elektrické uzamceni dveri

Bibliografie

Dokument mé pouze 10 referenci. Zhruba polovina vychazi z jinych normativnich dokumentl (SAE) a druhd polovina
jsou védecké ¢lanky/studie.

Seznam obrazkd uvedenych v normé:

Obrazek 1 - Obrazek popisuje silu stereotypu u jednotlivych aplikaci a pohyb(.

Obréazek 2 - Obréazek ilustruje situaci na podvolantovych packach.

Obrézek 3 - Obrazek ukazuje ovlddaci plosku/kolébku/joystick.

Obrazek 4 - Obrdzek ukazuje ovladaci kolébkové prepinace pro elektrické ovlddani stahovani oken.

Obrazek 5 - Obrdzek ukazuje smysl otaceni klicek u ru¢né ovlddaného stahovani oken.

© Silmos, s.r.o0. 2018 - 2026. PomUiZzeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit sprédvnou normu.



