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obr. 2 - Pfiklad komunikace mezi vozidly A, B

Kapitola popisuje moZnosti nastaveni spolehlivého zpUsobu pFijmu viech informaci bez chybovych hlaseni. Princip je zobrazen na
nize uvedeném obrazku. Vozidlo, které neobdrzi vSechny informace nebo obdrzi informace s chybami, vyhledava a prostfednictvim
dostupné sité informuje vysilaci stanici o chybné prijatych informacich. Tyto informace pak dostadva separatné pres tuto jinou
dostupnou komunikacnf sit.
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obr. 3 - Princip FeSeni spolehlivé komunikace

8 MAC pristup k zafizeni
Kapitola odkazuje na ISO 25111, které definuje tyto parametry.

Kapitola definuje konkrétni parametry pro spravnou komunikaci v ramci téchto siti.

9 Metody zkousSeni

PoZadavky shody definuji standardy 1SO21210 a ISO 21217.

10 Potvrzovani patentu a dusevni vlastnictvi

Kapitola upozorfuje, Ze standard neobsahuje zadné informace, které by musely byt ochrdnény zakony o ochrané dusevniho
vlastnictvi. NevyluCuje v3ak, Ze néktera zafizeni mohou toto obsahovat.

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. PomuZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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