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Clanek popisuje dva pripady Upravy lokalniho fizenf na SSZ pro konkrétnf kfizovatkové pohyby vozidel.
Nésledujici pFiklad znazorfiuje aktivaci signainiho planu pro levé odboceni vozidel v Fadici SSZ na zékladé vyzvy vozidel odbocujicich vlevo. Ke komunikaci je vyuZito dat na bazi prenosu kratkého dosahu
vozidlo x modul v fadic¢i SSZ (viz normy I1SO 21215, ISO 29281-1).

Obrazek 3: Schéma fizeni pro levé odboceni (Obr. 3 normy)

Druhym ptikladem je tprava délky zelené na SSZ ve sméru pfijezdu vozidel, jejiz zkraceni &i prodlouZeni ovliviiuji pfijizdé&jici vozidla podle poctu narokii v daném sméru (opét bezdratova komunikace vozidlo x
modul).

7 Datové prvky a datové ramce

Kapitola obsahuje 2 podkapitoly a celkem 3 obséahlé tabulky, z nichZ tento dokument uvadi pouze pfiklad pro predstavu o rozsahu a vyznamu.

Tato kapitola definuje poZadavky na datové prvky a datové ramce pro vyménu dat mezi zafizenimi na infrastruktufe a fadici SSZ, mezi zafizenimi na infrastruktufe a dopravnim centrem a mezi dal3imi
pripadné dal$imi zafizenimi na infrastrukture.

Rozsahla tabulka ¢.2 obsahuje definovani jednotlivych datovych prvki; pro piklad je zndzornéno nékolik Fadkd z této tabulky.


https://www.standardland.cz/iso-21215/t127?appgroups=109%3D10
https://www.standardland.cz/iso-29281-1/t1022?appgroups=109%3D10
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@ Table 2 —
Descriptive Name oID Definition
IntersectionLane. The arithmetic mean speed of ti
VehicleSpeed: me: vehicles travelling in the interse
meanVehicleSpeed:measure tion lane.
IntersectionLane. The compass direction from wh
. vehicles enter the intersection.
approachingFrom:code
< IntersectionLane. The distance from the leading e
_ . , , of an approaching vehicle and tt
approachingVehicleDistance stop line associated with the vel
‘measure cle'slane.
IntersectionLane. The number of authorized entit
freeFlowRate: that flow across the stop bar for
reedlowRate:measure the intersection lane (as definec
by the intersection map) divide«
by the amount of time the signa!
indicates that entities using the
intersection lane have permissi
to enter the intersection, expres
in the equivalent entities per ho
rate. The type of authorized ent
is defined by the definition of th
intersection lane in the intersec
map (i.e., a vehicle would be the
@) thorized entity in a lane designe
g for vehicles).

Tabulka €. 2 - Datové prvky (viz Tab. 2 originalu normy)

7.2 Datové ramce pro zpracovana a statisticka data

Rozsahla tabulka ¢.4, ktera je hlavni naplini kapitoly, obsahuje definovani jednotlivych datovych ramcd. Pro pfiklad je znazornéno nékolik Fadkd z této tabulky.
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Table 4 -
Descriptive Name OID Definition

Snapshot.vehiclePositions:
VehiclePositionSnapshot

A summary of the loc:
instantin time.

paAlasal sIY3LI [V - 8102 OS] @

Intersection.snapshot:Measure:

A summary of the loc:
intersection at an inst

verhicle.LocalPosition:Measure

The position of vehicl
distance and directiol

Snapshot.dateStamp:datetime

A Gregorian calendar

E p Sem zadejte hledany vyraz

Tabulka €. 3 - Datové ramce (viz Tab. 4 origindlu normy)

PFiloha A (informativni) - Vazba na stavajici normy
Informativni p¥iloha vysvétluje provazanost této normy se stavajicimi dvéma normami.

A.11S0 22951

Uvedena norma ISO 22951 PRESTO definuje pozadavky na datové prvky a rdmce pro vyménu dat probihajici mezi vozidlem s narokem prednosti v jizdé (1ZS, MHD) a zafizenim na komunikaci ¢i fadicem SSZ.
Norma dale doplriuje pozadavky na datové prvky a rémce pro vyménu dat mezi zafizenimi na infrastrukture a Fadi¢em SSZ, a mezi zafizenimi na infrastruktufe a dopravnim centrem.

Graficky toto propojeni znazorriuje nasledujici schéma, uvedené na obr. 4 popisovaného dokumentu.


https://www.standardland.cz/iso-22951/t62?appgroups=109%3D10

In-vehicle Unit

A.21S0 22837

roadside units

signal
controllers

roadside units

Raw probe data specified in ISO 22837

Preemption requests specified in I1ISO 22951

. Processed and statistical data specified in this standard

Obrazek 4 - Vztah s 1SO 22951 (Obr. A.2 origindlu normy)

Uvedena norma se zabyva definici pfenosu dat z vozidlovych detektor(i ve vozidle do zafizeni na infrastrukture.
Prolnuti této normy ISO 22837 s normou tohoto extraktu je uvedeno na nasledujicim obrazku. Tu¢né znazornéné Sipky naznacuji obsah popisované normy.
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Obrazek 5 - Propojeni této normy s ISO 22837 (Obr. A.3 origindlu normy)

® |SO 22951 - ITS - Datovy slovnik a sada zprav pro signdlni systémy nuceného preruseni a pfidéleni priority pro vozy zadchranné sluzby a verejné prepravy osob (PRESTO)

® SO 22837 - Inteligentni dopravni systém:

- Konfigurace dat vozidlové sondy pro délkové komunikace

© Silmos, s.r.o. 2018 - 2025. PomiiZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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