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Jedna se zejména o normy:
ISO 21212 Mob||n| celularni sité 2.generace
ISO 21213 Mobilni celularni sité 3.generace
ISO 21214 Systémy infracervené komunikace
ISO 21215 Bezdratové sité operujici v pdsmu 5Ghz
ISO 21216 Bezdratové sité operujici v pasmu 60Ghz
ISO 21218 CALM - Protokoly spodni Grovné

3. Symboly a zkratky

3GPP- Mobilni celularni sité 3.generace projekt 1
3GPP2- Mobilni celularni sité 3.generace projekt 2
CALM- Komunika¢nf infrastruktura pro pozemni mobilni zafizeni

CDMA- Prenosovy systém ,Code division multiple access”
DSRC- Komunikace kratkého dosahu

ETSI- Euroepean Telecommunication Standard Institute

GERAN- Systémy GSM/EDGE

GPRS-Systém ,Global packet radio service”

GSM- Globalni systém mobilni komunikace

GSM-MAP Globalni systém mobilni komunikace - aplikacni ¢ast
ITU- International telecommunication union

ITU-R- International telecommunication union - radiokomunikacni sekce
SAP- Servisni pFistupovy bod

TDD-Casové rozliseny multiplex

TDMA- Casové rozliseny multiplexovany pFistup

TD-SCDMA- Casové rozliseny CDMA

UMTS 3G- Systém ,Universal mobile telecommunication system”

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology (www. ITSterminology.org).

6 Zakladni pozadavky

® 3GPP Active Standards
® 3GPP2 Active Standards
* GSM-MAP

* W-CDMA

e CDMA2000

® ANSI/ITA-41

e ULTRA-TDD
6.2 Provozni ramec

6.2.1 Mobilni sité na bazi pFepinani paketud

PIna CALM komunikace je podporovana pouze ve 3G mobilnich celuldrnich sitich, které podporuji prenos na bazi pfepinani paket. CALM komunika¢ni spojeni

Komunika¢ni rdmec muze byt inicializovan nebo ukoncen dvéma zplsoby:

e Zakladni rezim - komunikani spojeni je aktivovano okamZité po nastartovani vozidla, ukonceno po zastaveni a vypnuti vozidla. V pfipadé nedostupnosti
signalu 2G sité je komunika¢ni rdmec navazovan v periodickych vyrobcem nebo uZivatelem definovanych cyklech.

e UzZivatelsky Fizeny reZim - komunikacni spojeni je aktivovano a deaktivovano na zakladé povelu uZivatele
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SAP with apps
and

convergence

Obrazek 1 - Architektura CALM s vyznacenim modulii 2G a 3G mobilnich siti

6.2.4 Sitovy kontext

Clanek uvadi stru¢ny soubor pozadavk(i na kompatibilitu sitovych protokol(. V €lanku je uveden prehled souvisejicich norem CALM.

6.3 Definice parametrd

Clanek uvadf stru¢ny soubor pozadavk(i na zpdsob definice komunika&nich parametrd. V ¢lanku je uveden prehled souvisejicich norem CALM.

6.4 Spektrum management

8 Servisni pfistupovy bod

Kapitola odkazuje na normu ISO 21218 definujici architekturu SAP.

V kapitole jsou velmi stru¢né definovany zakladni pozadavky na inicializaci komunikacniho ramce, vytvoreni spojeni a funkcionality v ramci prostredi |Pvé.

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. PomiiZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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