ISO 21214 - Inteligentni dopravni systémy - Komunikacni infrastruktura pro pozemni mobilni zaFizeni (CALM) - Systémy na bazi infracervené
komunikace

Aplikacni oblast: ZajiSténi pfenosu dat a informaci, Komunikace (CALM)

Rok vydéni normy a pocet stran: Vydana 2015, 116 stran

Rok zpracovani extraktu: 2012

Skupina témat: CALM

Téma normy: CALM protokoly

Charakteristika tématu: CALM - komunikace s vyuzitim infraterveného pasma (InfraRed)

Uvod, vysvétleni vychodisek

Zakladni principy zavedeni protokoltl InfaRed do systému CALM

Popis architektury, hierarchie, roli a vztah( objektd

Popis architektury a protokol( InfraRed na bazi CALM

Popis procesu / funkce / zpUsobu pouZiti

Detailni popis funkci obsluhy InfraRed interface CALM na staanici CALM

Popis rozhrani / AP1 / struktury systému

Detailni popisy rozhrani jednotlivych funkénich moduld InfraRed v ramci CALM

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Detailni parametrizace InfraRed protkolu v rdmci CALM aZ do nejnizich vrstev modelu OSI, kompatibilita s jinym InfraRed protokoly

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Definice konstant / rozsahii / omezeni

Uvod
Tato mezinarodni norma je soucasti skupiny norem, které jsou FeSeny v ramci WG16 a definuji architekturu a rozhrani pro viechny dostupné komunikacni systémy (bezdratova komunikace 2G, 3G, 5GHz
a infracervenou komunikaci-IC pFenos).

Tato norma definuje rozhrani pro systémy komunikujici na bazi infracerveného pfenosu (déle IR) na vinové délce od 850nm do 1010nm. Norma je nezbytnym dokumentem pro vyrobce zafizeni do vozidel,
pevnych stanic a zafizeni v dopravnich centrech.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pavodni &islovani kapitol.
Uziti
Tato norma slouZi ke stanoveni jednotného rozhrani a protokold pro zafizeni komunikujici na bazi IR pfenosu.

Pro organy statni spravy pfinasi norma informace o pozadavcich pfi vypisovani vefejnych zakazek na dodavku napf. zafizeni pro komunikaci s vozidly, &i specifikaci poZzadavki na vozidla pfi jejich uvadéni na
trh.

Pro vyrobce telematickych zafizeni a jejich provozovatele je norma nepostradatelnd, protoze definuje vyrobclim a provozovatelim pozadavky na rozhrani jednotlivych zafizeni pro umoznéni komunikace na
bazi IR.

1. Predmét normy
Tato norma definuje komunikacni protokoly a parametry pro bezdratovou komunikaci vdech dostupnych zafizeni komunikujicich na bazi IR.
Tato komunikace probiha témito pfenosovymi zplsoby:

e Vozidlo x zaFizeni na infrastruktufe

® Vozidlo x vozidlo

® Mobilnf zafizeni x pevna stanice

Norma je zpracovana za nasledujicich pfedpoklad(i a omezeni:
® Prenosové rychlosti zafizeni od 1Mbit/s do 128Mbit/s
® Rychlost vozidel do cca 200km/h
e Vzdalenost zafizeni pro komunikaci do 100m
® Zpozdéni komunikace v fadu ms
2. Souvisici normy
ISO/IEC 8802-11, Information technology — Telecommunications and information exchange betweensystems — Local and metropolitan area networks — Specific requirements — Part 11: Wireless LAN MediumAccess
Control (MAC) and Physical Layer (PHY) specifications
IEC 60050-845, International Electrotechnical Vocabulary. Lighting

IEC 60825-1, Safety of laser products — Part 1: Equipment classification, requirements and user’s guide

3. Terminy a definice

Kapitola 3 a 4 obsahuje velky pocet termind a definic souvisejicich s touto normou.

Kapitola je rozdélena do dvou ¢asti, na obecné terminy (27 terminG a definic), optické parametry (9 parametrd, véetné vzorct a vykrest nazorného vysvétleni termint).
Kapitola 5 obsahuje pfehled symbolli a zkratek, a to v rozsahu cca 50 zkratek.

Klicové terminy:

Komunikaéni zéna - oblast, ve které je schopno IR zafizeni komunikovat v akceptovatelném vykonu

Registracni faze - faze, béhem které master zafizeni identifikuje dostupna zafizenf vstupujici do komunikaéni zény

Budici okno WuW - speciélni pfipad okna, které slouzi k buzenf jednotek vstupujicich do komunikacni oblasti

Slave - zafizeni, které je pod dohledem a ovladano jinym zafizenim

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology (www. ITSterminology.org).

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

6 PoZadavky na vysilac a pfijimac

Kapitola uvadi pfesné pozadavky na technické provedeni vysilace a pfijimace pro komunikaci na bazi IR.
6.1 - PoZadavky na vysilac

Nasledujici tabulka znazornuje technické pozadavky na vysilac:

Tabulka 1 — Parametry pro IR vysilaé

Parametr Specifikace
kanal 870 kanal 970
(hlavni kanal) (alternativni kanal)

TX1 Nominalni vinova délka 870 nm 970 nm



https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=110&sources=10
https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=14&sources=10
https://www.standardland.cz/ms/d1652?appgroups=2&sources=10
http:/
http://www.itsterminology.org

TX2 Razsah 220Nm a7 910 nm 920 nm 271010 nm
TX3 koherence <1mm

TX4 Celkové vyzafovani zavisi na tfidé vysilace (viz kap. 6.2)
TX5 Min zéfeni pfijimace (RX2) 80 % z TX4

TX6a Zareni pfi rozsahu pod limitem neni specifikovdno < 10 % z TX4

TX6b ZaFeni pfi rozsahu nad limitem < 10 % z TX4 neni specifikovdno

Vysilage se fadi do 16 t¥id podle jednotlivych technickych parametrd, které uvadi tab. 3.

TX class
Parameter
T1 |T2 |T3|T4|T5|7T6|T7|T8|T@ |T10|T11|T12|T13 |T14 |T15 |T16
Txda -
Minimum radiant intensity [W/sr] |0.36|0.75|1.5|3 |6 |12 |25 |50 | 100 200 |400 |800 | 1600 | 3200 | 6400 | 12800
(pulse peak value)

6.3 - PoZadavky na pfijimac
Nasledujici tabulka znazorfiuje technické pozadavky na pfijimac:
Tabulka 4 uvadi parametry pro IR pfijima¢ v obdobném formatu, jako poZadavky na IR vysilac.

Prijimace se fadi do 11 tfid podle jednotlivych technickych parametr(, které uvadi tabulka 5.

RX class
Parameter
R1 R2 R3 R4 RS Ré R7 R8& RS R10 | R11
RX6 [mWim?]
Receiver sensitivity | better | befter | better | better | better | better | befter | better | better | better | better
in boresight than | than | than | than | than | than | than | than | than | than | than
2 9
@ RX2, RX8, RX9 32 16 -] 4 2 1 05 | 025 )] 0,12 | 0,06 | 0,03
and RX11
RXT [mWim?]
Saturation mit in 128006400 (3200|1600 800 | 400 | 200 | 100 | 48 24 | =12
boresight
Rx8
Reference bit emor 10-8
ratio (B.ER.)
Rx9
Immunity to 2 ) A
interference caused = 1120 W/m= (sunlight spectral distribution)
by natural optical
radiation
RX10 [mWim2]
- better | better | better | better | better | better | better | better | better | better | better
Wake-up sensitivity | than | than | than | than | than | than | than | than | than | than | than
in boresight 32 16 8 4 2 1 05 (025]| 012|008 | 003
@ 500 kHz
Rx11
Reference Default communication profile
communication
profile

Tab. 5 - tFidy IR pFijimace

7 Modulace a kédovani

7.1 - Obecné modulaéni parametry

Kapitola uvadi zdkladni modulacni parametry:

e Budici signal (Casova mezera zaslana ,master” zafizeni probouzi zafizeni v rezimu ,slave”)

e rerLrerL

Time slot

A
Y

® Pozadavky na parametry pro modulaéni signal vysilace/pfijimace

7.2 - Komunikacni profily

ZpUsoby prenosu dat a jejich kédovani vytvareji jednotlivé komunikaéni profily, které tato kapitola definuje.

Priklad tabulka 9, ktera definuje komunikaéni profily dle cca 10 parametrd, zde v 1. Fadku dle rychlosti pfenosu:

Profile
0 1

(base (default 2 3 4 S 6
profile) profile)

Parameter

Data rate 1 Mb/s 2 Mb/s 8 Mb/s 16 Mb/s 32 Mb/s 64 Mb/s 128 Mb/s

-~ -~ —~—— - s —~r— - - s o~




Konkrétni pozadavky na kédovani a dekédovani dat uvadi pfilohy A, B.

8 Ridici a komunikaéni zény
Clanek 8.1 popisuje Fidici parametry z hlediska umisténi vysilace, a to v 3D rezimu (x, y,z soufadnice).

Clanek 8.2 definuje parametry komunikaénich zén a to zvlast pro vysila¢ a prijimaé, priklad definovani jednotlivych zon pro vysilaé uvadi tabulka 10.

Parameter
Zone 9 ) &y Oy
[l [l [1 [
FG | Forward general 0 30 90 90
FS | Forward straight 0 0 7,5 75
FR | Forward right -18 0 9 7.5
FL | Forward left 18 0 9 7.5
BG | Backward general| 180 30 90 90
BS | Backward straight] 180 0 7,5 75
BR | Backward right -156 0 21 7.5
BL | Backward left 156 0 21 75
GR | General right -90 30 90 90
SR | Side right -45 0 15 7,5
UR | Up right -60 36 21 21
GL | General left 90 30 90 90
SL | Side left 45 0 15 7.5
UL | Up left 60 36 21 21
HS | Hemispheric 0 90 210 210
US | Up straight 0 42 21 21
DR | Disk-radiator 0 0 360 7.5
Parameter
Zone 0 é ey | &y
r|nm rr | nm
FG | Forward general 0 30 20 @0
FS | Forward straight 1] 1] 75 75
FR | Forward right -18 o e 7.5
FL | Forward left 18 o e 7.5
BG | Backward general | 180 30 o0 0
BS | Backward straight | 180 (1] 75 75
BR | Backward right -156 o 21 7.5
BL | Backward left 156 1] 21 7.5
GR | General right -80 30 e0 80
SR | Side right 45 0 15 | 75
UR | Up right -60 36 21 Fal
GL | General left 60 30 e0 0
SL | Side left 45 1] 15 7.5
UL | Up left 80 38 21 21
HS | Hemispheric (1] @0 210 210
US | Up straight 1] 42 21 21
DR | Disk-radiator 0 o 360 7.5

Souvisici terminy
* |R-MAE

® palubni jednotka

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2024. PomiZeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.


https://www.standardland.cz/d1015?appgroups=2&sources=10
https://www.standardland.cz/d1675?appgroups=2&sources=10
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