ISO 22837 - Inteligentni dopravni systémy - Konfigurace dat vozidlové sondy pro dalkové komunikace

Aplikaéni oblast: Komunikace (CALM), Hardwarova a softwarova zafizeni pro zajisténi komunikace

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2009, 61 stran
Zavedeni normy do CSN: nezavedena

Rok zpracovani extraktu: 2008

Skupina témat: CALM

Téma normy: CALM plovouci vozidlo

Charakteristika tématu: CALM - datové struktury plovouciho vozidla v systému CALM

Uvod, vysvétleni vychodisek

CALM - z&kladni pozadavky na datové struktury plovouciho vozidla v CALM

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahti objektt

Popis architektury plovouciho vozidla a jeho zaclenéni do CALM

Popis procesu / funkce / zptisobu pouziti

Popis zékladni funkci plovouciho vozidla v rdmci CALM, popis architektury

Popis rozhrani / API / struktury systému

Definice zdkladnich ASN.1 modull zakladnich procedur stanice CALM

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikalniho vyznamu

Definice datovych struktur v XML

Definice konstant / rozsahil / omezeni

Uvod
Tato norma nebyla doposud zavedena do soustavy CSN.

Tato norma stanovuje zakladni a poc¢ate¢ni sady prvkd a pfiklad zprav vozidlové sondy, aramec pro definovani téchto prvk( a zprav, nezavislych na
prenosovém médiu.

Normativné zdvazné datové prvky jsou uvedeny v kapitoldch 7 a 8, ¢ldnek 5.3 k tomu uvadi modelovani informace. Zprévy vozidlové sondy jsou uvedeny
v priloze D. Informace pro obecné pochopeni této normy jsou uvedeny v kapitole 5 a 6 a priloze A.

Pozndmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a pfejima plvodni ¢islovani kapitol.
Uziti

Tato norma je ur¢ena pro usnadnéni prace vyvojardim systému a operatorlim, ktefi potfebuji specifikovat prvky dat a zpravy vozidlové sondy tak, aby mohly byt
data sbirédna vozidly riznych znac¢ek a modeld od vsech vyrobcl.

1. Pfedmét normy
Tato norma definuje nasledujici:

« Referenéni architekturu pro systémy vozidlové sondy a data sondy, kterd objasfiuje hlavni stavebni bloky a logické vazby systémd vozidlové sondy

a klasifikuje data sondy podle informac¢niho modelu;

« Definice zakladnich datovych prvkd, které se objevuji v kazdé zpravé sondy; jednéa se o polohu a ¢as, ve kterém byla data ziskana ze snimace;

« Priklad zprav sondy, nebot zpravy definuji zplsob, jakym prenaset informace do center zpracovéni dat sondy.

Obrézek 1 vymezuje predmét této normy.
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Obrazek 1 - Pfedmét normy

2. Souvisici normy

ISO 14817 definuje pravidla pro mapovani informaénich modell datovych prvkd azprév vozidlové sondy. ISO TR 14813-5 uvadi pozadavky na popis
architektury a ISO 15662 strukturu protokolu zprav.

3. Terminy a definice

4.1 systém sledovani sond vozidel (probe vehicle system) - systém obsahujici 1) vozidla se sondami zasilajicimi data ke zpracovani a 2) zédkladnové stanice

vozidel a dat z jinych zdrojl; takto zpracovana data jsou zasildna zpét vozidldm pro usnadnéni jizdy fidici, subjektdm plsobicim v dopravé pro pomoc s fizenim
dopravy a dal$im uzivatellm

4.2 vozidlovy senzor (vehicle sensor) - zafizeni ve vozidle, které snima podminky uvnitf a/nebo vné vozidla nebo detekuje kroky, které ridi¢ provadi, napr.

zapinani/vypinani svétlometd, stéracl, aktivace brzd apod.

4.3 data sondy (probe data) - informace senzor( vozidla formatovana jako prvky dat sondy zpravy sondy, kterd je zpracovéna, forméatovéna a pfenesena do

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology ( www. ITSterminology.org).
Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

5 Referencni architektura

Referencni architektura sestavéa z architektury pro systémy sledovani sond vozidel (¢l. 5.2) a architektury pro data sondy (¢l. 5.3).

6 Ramec zakladnich dat

Ramec zakladnich dat stanovuje pozadavky na definovani datovych prvk@ sondy a zprav sondy.

identifikator ASN.1, definice, kontext popisného nazvu, typ datového konceptu, norma, typ dat, format, jednotka méreni, pravidlo platné hodnoty, kvalita dat.

Clanek 6.3 uvadi pozadavky na zpravy sondy v€etné povinnych meta atributd. Mezi povinné metaatributy patfi: popisny nazev, nazev v ASN.1, identifikator
ASN.1, definice, kontext popisného nazvu, typ datového konceptu, odkaz na architekturu ITS, ndzev architektury, zdroj metadat, priorita, méd frekvence zpravy,
referencni datové ramce, referencni datové prvky, typ dat.

Clének 6.4 uvadi zapis datovych prvk{ sondy a zprav sondy ve formatu XML.

byl prvek sondy snimacem zaznamenéan a poloha vozidla v ¢ase zdznamu (¢l. 7.3), vice viz obrazek 5.
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8 Zavazné datové prvky

Zavazné datové prvky jsou odvozeny od palubnich snimacd a palubnich aplikaci a jsou dostupné na sbérnici dat vozidla. Tyto datové prvky maji vazbu na
aplikace jako je dopravni provoz, pocasi, stav vozovky, bezpecnost a navigaci.

Clanek 8.2 Datové prvky uvadi tabulku 3, které obsahuje datové prvky s jejich hlavnimi parametry.

Tabulka 3 - Zakladni datové prvky

Name Description Data Source Data Type Format Unit of Measure | Valid Value Rule Data Quality
Environment.temp | ambient air temperature sensor | QtyDegressCelsiusWithConfidence = | air temperature. Format | degree Celsius, integer(-49...50, n.a.
erature:gty- temperature with = SEQUENCE { of confidence is degree Celsius. | FFFF = unknown),
degrees-Celsius- | confidence degrees INTEGER, expressed in degrees integer{0...20]
with-confidence confidence INTEGER Celsius.
)
Wiper.statusiinteg | activation of wipers wiper switch INTEGER 0 = no wiper active, concatenated integer [0...3] n.a.
er and operational mode = intermittent, code
(intermitient, slow, 2 = slow,
fast) 3 =fast
Environment.preci | precipitation intensity | rain sensor INTEGER Precipitation intensity code Integer [0...7) n.a.
pitation:integer from0 -7
0 = no precipitation
detected;
7 = maximum
precipitation detected

Pfiloha A (normativni) Referencni architekturadat sondy (informacni model) pro zavazné datové prvky

Informacni model uvadi ObjectClassTerms a propertyTerms, jak je popisuje rdmec zakladnich dat (¢l. 5.3 a kapitola 6). Je popsan pomoci UML. Informacni model
obsahuje jakykoliv koncept datovych prvkd, ktery je touto normou pozadovan pro definovani datovych prvkd.

Struktura informa¢niho modelu je zndzornéna pomoci bali¢kl (package), které predstavuji oblasti sledované snimaci vozidla. Jsou rozliseny 4 bali¢cky -

ProbeCorePackage definuje koncepty datovych prvk( pro zakladni datové prvky, a proto na ném zavisi ostatni tfi balicky - VehiclePackage definuje

koncepty datovych prvk(, které odpovidaji vliastnostem vozidla a jeho soucasti, SurroundingPackage definuje koncepty datovych prvk(, které odpovidaji
stavu vozovky, okolniho prostfedi, tzn. jakéhokoliv objektu kolem vozidla a RoadNetworkPackage definuje koncepty datovych prvkd, které odpovidaji stavu

silni¢ni sité.

Priloha B (normativni) Zakladni datové prvky ve formatu XML

Priloha C (normativni) Datové prvky ve formatu XML
Pfiloha C uvadi zavazné datové prvky pomoci XML.

Pfiloha D (informativni) Priklady zprav sondy

D.2.

Tabulka D.1 - Zprava s vice prvky
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Application domain

Data elements (excluding core data elements)

Traffic

Vehicle velocity:rt-velocity-with-confidence
Vehicle direction:qty-direction-with-confidence

Weather

Wiper status:integer
Environment.precipitation-integer
Environment.temperature:qgty-degrees-Celsius-with-confidence

ExteriorLights status:code-exterior-light-status
Environment.temperature aty-degrees-Celsius-with-confidence

Sensing timesta
mp:real
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Obrazek D.2 - Priklad zpravy s vice prvky

Pfiloha E (informativni) Kontextovy model procesniho zpracovani sond

Neformalini popis aktivit procesniho zpracovéni dat ze sond a neformalni popis druhl aktivit, které se ocekavaji, ze budou probihat paralelné se zpracovavanim
téchto dat. Zpracovani dat ze sond tvofi celkovy pohled prostredi fidi¢e zalozeného na ¢teni snimacd pochézejici z mnoha vozidel a vyuziti dat z mnoha jinych
zdroj@. Clanek E.2 uvadi model procesniho zpracovani dat ze sond, ktery je zndzornén obrézkem E.1, ¢lanek E.3 Kontextovy model procesniho zpracovani dat ze

sond uvadi popis jednotlivych entit (¢. E.3.2) a datovych tokl (¢l. E.3.3)
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Obrazek E.1 - Model procesniho zpracovani dat ze sond

Souvisici terminy

data sondy
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