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Obrazek 2 - Architektura udalostné orientovanych dat sond vozidel

Kapitola definuje strukturu zprav pfenasenych z vozidel: Kapitola detailné popisuje jednotlivé ¢asti zpravy tak, jak jsou ¢lenény
na nasledujicich schématech

Clanek 5.1 uvadi koncept zékladni struktury datového prvku:
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Clanek 5.2 uvadi Strukturu zpravy:

Event detection
by a sensor
Az guisiion of I

T P e

Event Type System
Object Confidence identification Trust Value

Az quisition of
imestarng

6 Typy (objekty) udalosti

Tabulka 1 znazornuje typy jednotlivych zprav podle udalosti, které vytvoreni zpravy vyvolaji. Je uveden pfiklad:
Tabulka 1 - Objekt typ udalosti

Event
Event ID /|Value /

Event Type / typ udalosti C.udalosti [hodnota

Description / popis

udalosti
DetectedAreaCongestion / T%to zpraveil >¢ vza5||a’prubeznevzl
. 1 1 béhem celého casového okamziku
detekovana kolona
detekce kolony
DetectedArea. Begginingof. [Tato zprava se odesle jen v pfipadé,

Congestion / detekovan zacatek 1 2 kdy je detekovan pfijezd vozidla do
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kolony

kolony

DetectedArea. Endof.
Congestion / detekovan konec
kolony

lvozidlem

[Tato zprava se odesle jen v pfipadé,
3 kdy je detekovano opusténi kolony

7 Referencni zpravy vozidlové sondy vyvolané udalosti

Tabulka 2 definuje typy zprav zasilanych v pfipadé vzniku definované udalosti z vozidla. Je uveden pfiklad:

Tabulka 2 - Referenéni zpravy vozidlové sondy vyvolané udalosti

. Valid Data
Unit of Value [ Qualit
Name / nazev Description / Data Source . Format | Measure y
. . X Data Type / datovy typ p - .| Rule/ /
zpravy popis / zdroj dat /format | / mérna . .
e iednotka p|atna kvalita
J hodnota | dat
Tato zprava se DetectedArea.
zasila prabéiné Congestion ::=
é 3 avisi SEQUENCE
DetectefiArea. I3ehen’1 celého ?avm na . Q { SEQUENCE | CODE INTEGER | n.a.
Congestion casového implementaci| EventID 1
okamziku EventValue 1
detekce kolony }
Tato zprava se DetectedArea.
odesle jen BeginingCongestion ::=
DetectedArea.
Fipadé j avisi SEQUENCE
Begginingof. vpripadé, kdyje |Zavisina | SEQ ¢ SEQUENCE | CODE INTEGER |n.a.
. detekovan implementaci| EventID 1
Congestion fiiezd idla d
prijezd vozidia do EventValue 2
kolony
}
Tato zprava se DetectedArea. End.
odesle jen Congestion ::=
DetectedArea. Fipadé, kdy j Zavisi SEQUENCE {
etecteanrea. vpFipadé, kdyje |Zavisina | SEQ SEQUENCE | CODE INTEGER |n.a.
Endof. Congestion detekovano implementaci| EventID 1
opusténi kolony EventValue 3
vozidlem }

Souvisici terminy

® prvek zpravy sondy vyvolané udalosti

® zprava sondy vyvolana udalosti
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