ISO 29284 - Inteligentni dopravni systémy - Komunika¢ni infrastruktura pro pozemni
mobilni zafizeni (CALM) - Data sondy ve vozidle vyvolané dopravni udalosti

Aplikacni oblast: Zajisténi pfenosu dat a informaci, Komunikace (CALM)

Rok vydani normy a pocet stran: Vydana 2012, 11 stran

Zavedeni normy do CSN: nezavedena

Rok zpracovani extraktu: 2010

Skupina témat: CALM

Téma normy: CALM plovouci vozidlo

Charakteristika tématu: CALM - data z plovouciho vozidla vyvolana udalosti

Uvod, vysvétleni vychodisek

CALM - zakladni pozadavky na udalostné Fizené prenosy dat z plovoucich vozidel

Popis architektury, hierarchie, roli a vztaht objektd

Popis architektury udalostné fizenych prenosl z plovoucich vozidel

Popis procesu / funkce / zpusobu pouZiti

Popis zakladni funkci a zakladnich udalosti udalostné fizenych pfenost z plovoucich vozidel

Popis rozhrani / APl / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikadlniho vyznamu

Definice jednotlivych udalosti

Definice konstant / rozsahti / omezeni

Uvod

Tato mezinarodni norma je soucasti skupiny norem, které jsou FeSeny v ramci WG16. PfestoZe se jedna o systémy vozidlovych
sond, které nepfimo patfi do problematiky CALM, je rozhrani CALM pro tento systém velice dUleZité. Jedna se o zajisténi

velkou perspektivu a predpoklada se jejich postupné rozsifovani a s tim vznikaji i pozadavky na zajiSténi prenosové trasy.
Tato norma si klade za cil definovat pfenosovou trasu tak, aby bylo mozné z riiznych vozidlovych sond rlznych typ G a vyrobcl
prendset tato data pres standardizované rozhrani.

a. definovat rdmcovou architekturu systému,

b. definovat datovou strukturu prenosu,

c. definovat jednotlivé zpravy.

Poznémka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pavodni ¢islovani kapitol.

Uziti
uddlosti. T T T e e T sttt

Pro organy statni spravy prinasi norma informace o pozadavcich v ramci zpracovani tendrovych dokumentaci na dodavku nap
f. zafizeni pro komunikaci s vozidly, ¢i specifikaci pozadavk( na vozidla pfi jejich uvadéni na trh.

Pro vyrobce telematickych za Fizeni a jejich provozovatele je norma nepostradatelnd, protoZe definuje vyrobclm
a provozovatelm pozadavky na strukturu a formu prenasenych zprav ze sond vozidel.

1. Pfedmét normy

Samotna norma specifikuje:
® ramcovou architekturu pro systémy vozidlovych son d, strukturu dat a jednotlivé datové prvky (v souladu s ISO 22837);
® obecny datovy ramec pro udalostné orientovana data z vozidlovych sond v souladu s IS 0_22837);

e definice standardné pouzivanych datovych zprav v sektorech doprava, pocasi, atd. (definice maji dopad na vyrobu za
fizeni).


https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=110&sources=10
https://www.standardland.cz/vysledky-vyhledavani?appgroups=14&sources=10
https://www.standardland.cz/komunikacni-infrastruktura-pro-pozemni-mobilni-zarizeni/d1147?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/komunikacni-infrastruktura-pro-pozemni-mobilni-zarizeni/d1147?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/si/d1657?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/cil/d276?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/cil/d276?appgroups=65&sources=10
http://www.standardland.cz/data-vozidlove-sondy/d377?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/iso-22837/t137?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/iso-22837/t137?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/iso-22837/t137?appgroups=65&sources=10

2. Souvisici normy

ISO 22837 Data z vozidlovych sond pro Sirokopasmoveé sité.

3. Terminy a definice

systém vozidlové sondy (Probe vehicle system) systém sledovani sond vozidel - systém sestavajici z vozidel se sondami

pfesnou predstavu o celkové situaci na PK a podminkach Fidice

vozidlovy senzor (Vehicle sensor) zatizeni ve vozidle, které snima podminky uvniti a/nebo vné vozidla nebo detekuje kroky,

které ¥idic provadi

data sondy (Probe data) |nformace senzoru v02|dla formatovana Jako prvky dat sondy zpravy sondy, ktera je zpracovana

pOpISUJICI udalost, ktera spustila pfenos zpravy

datovy prvek sondy (Probe data element) datovy prvek obsaZzeny ve zprav € sondy, vétSinou ziskany ze senzor( vozidla;

systémy ve vozidle mohou provést urcité zpracovani téchto dat jejich konverzi do formatu vhodného pro pfenos

prvek zpravy sondy vyvolané udalosti (Event based probe data element) poloZka dat zahrnuta ve zprav € sondy vyvolané

udalosti, typicky popisujici udalos t, ktera spustila pfenos zpravy

zakladni datovy prvek (Core data element) datovy prvek VySkthJICI se v kazdé datové zprave

zdrojli

DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology (www. ITSterminology.org).
DalSi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsaZeny ve slovniku ITS terminology.

4 Referencni architektura

Clanek 4.1 se zabyva architekturou pro systém sledovani sond vozidel. Nasledujici schéma predstavuje referencni architekturu
systému.
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V normé jsou jednotlivé prvky architektury funkéné popsany.

Clanek 4.2 popisuje rozifeny informaéni balik pro udélostn& orientovana data sondy.


https://www.standardland.cz/iso-22837/t137?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/iso-22837/t137?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/sirokopasmovy/d2701?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/system-sledovani-sond-vozidel/d2681?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zakladnova-stanice/d3123?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/vozidlovy-senzor/d2988?appgroups=65&sources=10
http://www.standardland.cz/data-sondy/d374?appgroups=65&sources=10
http://www.standardland.cz/data-sondy/d374?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zprava-sondy/d3278?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zakladnova-stanice/d3123?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/cil/d276?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zprava-sondy-vyvolana-udalosti/d3279?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/datovy-prvek-sondy/d408?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/prvek-zpravy-sondy-vyvolane-udalosti/d2025?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zakladni-datovy-prvek/d3107?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zprava-sondy/d3278?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zakladnova-stanice/d3123?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zpracovana-data-sond/d3258?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/zprava-sondy/d3278?appgroups=65&sources=10
http:
http://www.itsterminology.org
https://www.standardland.cz/system-sledovani-sond-vozidel/d2681?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/system-sledovani-sond-vozidel/d2681?appgroups=65&sources=10
http://www.standardland.cz/data-sondy/d374?appgroups=65&sources=10
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Obrazek 2 - Architektura udalostné orientovanych dat sond vozidel

Kapitola definuje strukturu zprav pfenasenych z vozidel: Kapitola detailné popisuje jednotlivé ¢asti zpravy tak, jak jsou ¢lenény
na nasledujicich schématech

Clanek 5.1 uvadi koncept zékladni struktury datového prvku:
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Clanek 5.2 uvadi Strukturu zpravy:
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6 Typy (objekty) udalosti

Tabulka 1 znazornuje typy jednotlivych zprav podle udalosti, které vytvoreni zpravy vyvolaji. Je uveden pfiklad:
Tabulka 1 - Objekt typ udalosti

Event
Event ID /|Value /

Event Type / typ udalosti C.udalosti [hodnota

Description / popis

udalosti
DetectedAreaCongestion / T%to zpraveil >¢ vza5||a’prubezm::"
. 1 1 béhem celého casového okamziku
detekovana kolona
detekce kolony
DetectedArea. Begginingof. [Tato zprava se odesle jen v pfipadé,

Congestion / detekovan zacatek 1 2 kdy je detekovan pfijezd vozidla do



http://www.standardland.cz/data-sondy/d374?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/prvek-zpravy-sondy-vyvolane-udalosti/d2025?appgroups=65&sources=10

kolony

kolony

DetectedArea. Endof.
Congestion / detekovan konec
kolony

lvozidlem

[Tato zprava se odesle jen v pfipadé,
3 kdy je detekovano opusténi kolony

7 Referencni zpravy vozidlové sondy vyvolané udalosti

Tabulka 2 definuje typy zprav zasilanych v pfipadé vzniku definované udalosti z vozidla. Je uveden pfiklad:

Tabulka 2 - Referenéni zpravy vozidlové sondy vyvolané udalosti

. Valid Data
Unit of Value [ Qualit
Name / nazev Description / Data Source . Format | Measure y
. . X Data Type / datovy typ p - .| Rule/ /
zpravy popis / zdroj dat /format | / mérna . .
e iednotka p|atna kvalita
J hodnota | dat
Tato zprava se DetectedArea.
zasila prabéiné Congestion ::=
é 3 avisi SEQUENCE
DetectefiArea. I3ehen’1 celého ?avm na . Q { SEQUENCE | CODE INTEGER | n.a.
Congestion casového implementaci| EventID 1
okamziku EventValue 1
detekce kolony }
Tato zprava se DetectedArea.
odesle jen BeginingCongestion ::=
DetectedArea.
Fipadé j avisi SEQUENCE
Begginingof. vpripadé, kdyje |Zavisina | SEQ ¢ SEQUENCE | CODE INTEGER |n.a.
. detekovan implementaci| EventID 1
Congestion fiiezd idla d
prijezd vozidia do EventValue 2
kolony
}
Tato zprava se DetectedArea. End.
odesle jen Congestion ::=
DetectedArea. Fipadé, kdy j Zavisi SEQUENCE {
etecteanrea. vpFipadé, kdyje |Zavisina | SEQ SEQUENCE | CODE INTEGER |n.a.
Endof. Congestion detekovano implementaci| EventID 1
opusténi kolony EventValue 3
vozidlem }

Souvisici terminy

® prvek zpravy sondy vyvolané udalosti

® zprava sondy vyvolana udalosti

© Silmos, s.r.o. 2018 - 2025. Pomizeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.



https://www.standardland.cz/zdroj-dat/d3190?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/d2025?appgroups=65&sources=10
https://www.standardland.cz/d3279?appgroups=65&sources=10
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