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Uvod

Tato technickd zprdva poskytuje informativni rdmcovy prehled o kooperativnich inteligentnich dopravnich systémech.
Méla by byt chdpana spole¢né se souvisejicimi normami ISO 17427-1, ISO TR 17456-1 a dalSimi ¢astmi této technické
zprédvy alSO 21217. Text popisuje zékladni rdmec a komponenty kooperativnich systém( (C-ITS) vcetné popisu

jednotlivych sluzeb. Cilem technické zpravy je zvysit povédomi o problematice kooperativnich systémd. Technicka
zprava definuje provéazanost jednotlivych ITS vcetné vyctu uplatnitelnosti v provozu.

Technickd zprava explicitné nepopisuje konkrétni reSeni ani datovou strukturu, kterou by bylo mozné dale vyuzivat.
Popisovand technickd zprdva ale napomahd zpresnit funkce a provdzanosti kooperativnich inteligentnich dopravnich
systéma.

Poznamka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima pavodni ¢islovani kapitol.

Uziti

Popisovana druhéd ¢ast ISO/TR 17427-2 UGzce souvisi s prvni ¢asti ISO 17427 - Role a odpovédnosti z hlediska
architektury kooperativnich ITS. Dale na tuto normu navazuji dalsi ¢asti oznacené 3-10, které zpresnuji pozadavky,
odpovédnosti a dalsi aspekty tykajici se kooperativnich systémt. Norma nabizi rdmcovy prehled C-ITS z hlediska

poskytovani sluzeb, vzadjemné komunikace, senzor( silni¢nich systém apod.

1. PFredmét normy

ISO/TR 17427-2 rdmcové popisuje a uvadi zédkladni informace o architekture a poskytovani sluzeb v ramci
kooperativnich systéma. Jejim cilem je zvysit povédomi o moznostech a rozvoji kooperativnich systému v¢etné uvedeni
vazeb na dalsi normy a predpisy. TZ na druhé strané neposkytuje konkrétni reSeni danych probléma ¢&i uvedeni
konkrétnich kéd{. Norma systémové C-ITS popisuje véetné vyuziti komunikaéni sité v intravildnu a extravilanu.

2. Souvisici normy

Tato norma navazuje na normu ISO 17427-1 a souvisi s ostatnimi ¢astmi ISO/TR 17427, které dédle zprévu vice
rozpracovavaji a zpresiuji. Na tuto ¢ast TR navazuji dal$i normy 1SO 21214, 1SO 21215, CSN I1SO 24102 a dalsi, které
déle zpresnuji a definuji inteligentni dopravni systémy, a to z hlediska komunikacni architektury, vozidlovych

komponent, rozhrani a dalSich systémui tykajicich se kooperativnich systéma.

3. Terminy a definice

Norma uvadi zakladni pojmy, definice a symboly. NiZze jsou uveden pouze vybrané pojmy z celkovych 17.

systém ve vozidle (in-vehicle system) - hardware, firmware a software ve vozidle, které poskytuje platformu pro

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology.

4. Symboly a zkratky
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Technicka specifikace obsahuje 26 zkratek. Mezi nejdllezitéjsi patri:

CVIS- Kooperativni systémy vozidlo-infrastruktura (Cooperative vehicle infrastructure systems)

HMI- rozhrani ¢lovék stroj (Human-Machine Interface)

CALM- komunikacni infrastruktura pro pozemni mobilni zafizeni (Communications Access for Land Mobiles)

Terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsahem slovniku terminologie ITS terminology (www. ITSterminology.org).

5 Prehled komponent C-ITS systému

5.1 Specifikace sluzeb dostupnych v C-ITS

Rozdil mezi obecnym ,ITS” systémem a ,C-ITS" je, ze C-ITS systémy jsou zdvislé na interakci s jinymi vozidly nebo
s infrastrukturou, jez umozni poskytnutim dat aktivovat funkci kooperativniho systému, nebo naopak poskytnutim dat
ostatnim vozidlim ¢i infrastrukture umozni vyuziti jejich C-ITS komponent.

Kooperace z hlediska C-ITS znamena spolupraci na dvou Urovnich:
a. prima komunikace a vymeéna prislusnych informaci mezi subjekty;

b. dynamickd interakce mezi Ucastniky silni¢niho provozu nebo mezi UGcastniky silni¢niho provozu a dopravni
infrastrukturou ve prospéch Ucastnikd silni¢niho provozu;

a mGze také znamenat sbér (anonymnich) dat za Gc¢elem jejich vyuziti ve prospéch Gcastnikd silni¢niho provozu.

C-ITS jako celek ma funkci, kterd umoznuje takovou "kooperativni" a ,kolaborativni“ vyménu dat ¢i kolaborativni rizenf
nebo podfizené rozhodovani, s cilem poskytovat aplika¢ni sluzby jednomu nebo vice aktérim silni¢niho provozu.

C-ITS mize fungovat nejméné v péti zakladnich rezimech komunikace:
a. Primy vozidlo-vozidlo

b. ITS stanice na jiné ITS stanice

c. Vozidla pro aplika¢ni sluzby na poskytovatele aplikacnich sluzeb
d. Prostrednictvim centra (back office)

e. Mezi "jadrem" systémU nebo "aplikacemi"

5.2 Subjekty zapojené do C-ITS poskytovani sluzeb

Kapitolu je mozné predstavit pomoci obrazku ¢. 1, ktery ukazuje pohled na poskytovani sluzeb C-ITS. Schématicky
obrazek ukazuje ITS stanice, které leZi nejen v centralnim systému, ale i u ostatnich ITS sluzeb. Poskytovani ITS stanice
mdze byt pripojeno pres celou rfadu bezdratovych médii nebo pfimo pres internet. Ze schématu je zfejmé, ze kazda
stanice mUze komunikovat a sdilet data s dal$imi stanicemi v okoli na zadkladé sdilenych informaci. Velmi ¢asto bude
dochézet ik paralelnim strukturdm s nékolika centralnimi, které na sebe budou plsobit a vzdjemné se ovlivhovat
a kooperovat. Toto je vobrazku naznaceno <cerchovanou Sedivou carou a jednotlivé systémy je mozné

i nékolikanasobné duplikovat.


/komunikacni-infrastruktura-pro-pozemni-mobilni-zarizeni/d1147
/komunikacni-infrastruktura-pro-pozemni-mobilni-zarizeni/d1147
http://www. ITSterminology.org/
/cil/d276
/its-stanice/d1017
/its-stanice/d1017
/its-stanice/d1017

Service Vendor
JurisdictionfAutherity Central system
service provider

Roadside system

Application
Service Provider

Central System

Certification and

Registration
Authorities

Vehicle System

Other vehicle occhpants

A

Vehicle speratar

Personal Systems

“Wehidle Owner

termodal
connection
displa

Personal
mobile

Maobility
Assistance

iE Other Maodal Service Provider

Pedestrian/Personal user

Personal
SatNav

Obréazek 1 - Funkce subjektd v ITS sluzbé pouzité v definovaném pripadé.

Pro lepsi predstavu je systém C-ITS komplexné zobrazen na obrazku ¢. 2: Jedna se o aktualizace pouzité v CVIS, ktery je

vyuzit v ISO 21217.
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Obrazek 2 - Vrchni droven C-ITS konektivity paradigmatu

Hlavnimi komponenty systému jsou tedy:


/iso-21217/t123

o Aplikace - které poskytuji funkce zvyseni bezpecnosti, mobility a prinosu pro zivotni prostredi
e Vybavena vozidla - vozidla vybavend komunikaci a sbérem dat pro zpracovani kapacity v C-ITS

e Vybavené osoby - osoby s mobilnimi telefony, tablety nebo se zarizenim s podobnym typem komunikace
a sbérem dat.

¢ Komunikace - umoznuje vyménu dat, véetné komunikace ITS-stanice

e Zakladni systémy - poskytuji potrebné funkce, aby mohla probéhnout vyména dat mezi stacionarnimi
a mobilnimi Gcastniky dopravy

e Podplrné systémy - obsahuji bezpecnostni povéfeni certifika¢nich a registra¢nich autorit, které umozni
zafizenim a systémm navdazat zabezpecené spojeni

6 Ramcovy prehled C-ITS systému

Kapitola obsahuje prehled a popis jednotlivych systémd, které pouzivaji kooperativni inteligentni dopravni systémy.
Prikladem jsou nasledujici reseni:

e Komunikace

e Systémy ve vozidle
e Silni¢ni systémy

o Ukladani dat

e Jadro systému C-ITS atd.

7 Shrnuti ramcového prehledu

Kapitola predkladd sumarni prehled k pristupdm kooperativnich systém ITS. Zakladni technologicka platforma s ridicim
jadrem systému musi mit velmi dobre definované vlastni technologie systému, rozhrani procesd, které zajisti bezpecny,

stabilni a interoperabilni spolehlivy systém, ktery bude minimalizovat riziko a maximalizovat pfilezitosti v nasledujicich
oblastech:

o Kooperativni vozidla a technologie dalni¢niho systému

o Kooperativni vozidla a aplikace dalni¢niho systému

Uspé3né platforma C-ITS se bude rozvijet, pokud bude splfovat Fadu pfisnych kritérii napfiklad:
e Platforma bude muset pocitat s narlistem, rozsifitelnosti a za¢lenénim nové se vyvijejicich technologii.

e Inovativni firmy soukromého sektoru budou moci vyvijet nové aplikace, které nejsou dosud znamy, ale
v budoucnu pljdou efektivné uplatnit.

Priloha A (informativni) - ISO 14813-1 Domény sluzeb a sluzby ITS
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Tato priloha uvadi soupis sluzeb v rdmci C-ITS, které vychazi z normy 1SO 14813-1 a pro prehlednost dokresluje obsah
normy. Tabulka uvedena v pfiloze popisuje strukturu prifazeni sluzby ke kazdé vybrané skupiné.
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