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Uvod, vysvétleni vychodisek

Uvod do procesné orientované metodiky tvorby architektury

Popis architektury, hierarchie, roli a vztahli objektt

Popis procesu / funkce / zptisobu pouziti

Pouzivani procesné orientované metodiky v mezinérodnich norméch, technickych specifikacich, zprdvach a souvisejicich dokumentech

Popis rozhrani / API / struktury systému

Definice protokolu / algoritmu / vypoctu

Definice reprezentace dat / fyzikdlniho vyznamu

Definice konstant / rozsahli / omezeni

Uvod

Cilem této technické zpravy je poskytnout navod na pouzivani ,procesné orientované metody“ nazyvané také ,modelovani toku dat” pfi zpracovavani
mezinarodnich norem a dokumentd pro ,inteligentni dopravni systémy* (ITS) a pfi tvorbé a zavadéni ITS. Jejim Uc¢elem je slouZit pfedevsim za zaklad pro vyvoj
systémovych architektur vysoké Grovné pro ITS. Tyto architektury jsou ndstroji, jez maji pomahat pri zavadéni ITS, a mechanizmem pro identifikaci a podporu

tvorby a pouzivani norem.

Poznédmka: Extrakt uvadi vybrané kapitoly popisovaného dokumentu a prejima plvodni ¢islovani kapitol.

Uziti
Tato zpréva je navrzena tak, aby popsala pouziti procesné orientované metodiky pfi tvorbé mezinarodnich norem a dokumentt pro inteligentni dopravni

néaklady.

Hlavni vyhodou pouziti procesné orientované metodiky pri ndvrhu architektury ITS je jeji jednoduchost a srozumitelnost, zejména pro Gcastniky bez technické

1. Pfedmét normy

Tato technicka zpréava je uréena pro pouzivani procesné orientované metodiky (POM) v mezinarodnich normach, technickych specifikacich, technickych

a féra FRAME.

2. Souvisici normy

ISO TR 24529 Inteligentni dopravni systémy - Architektura systémd - Pouzivani unifikovaného modelovaciho jazyka (UML) v mezinarodnich norméch
a dokumentech pro ITS

3. Terminy a definice

aktor (actor) dil¢i prvek termindtora
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ocekavani (aspiration) vyjadreni toho, co Gcastnik chce, aby zavedeni ITS prineslo; obvykle formulované v jazyce Ucastnika a proto zpravidla témér nebo zcela

bez formalni struktury

komunikacéni rovina (communications viewpoint) pohled na architekturu, jenz zndzorfiuje vazby mezi stavebnicovymi prvky ve fyzické roviné, které jim

umozni navzajem komunikovat; bude obsahovat Udaje o ocekdvanych propustnostech dat a pripadnych ostatnich omezeni

vybér komunika¢niho hardwaru a softwaru

funkéni rovina (functional viewpoint) pohled na architekturu, jenz znazorfiuje funkcionalitu, kterd bude potfebnéa pro spinéni pozadavk{ vyjadfenych

typdm organizace (nebo organizacim samotnym, jsou-li zndmy), které budou zapojeny do zavadéni ITS

fyzicka rovina (physical viewpoint) rovina znazoriujici, jak Ize funkcionalitu z funk¢ni roviny pfifadit riznym fyzickym mistdm a sloudit do jednotlivych

uéastnik (stakeholder) subjekt uréitym zplsobem zapojeny do zavadéni ITS

potreby uéastniki (stakeholder needs) oficialni formulace toho, co G¢astnici oZekavaji od zavedeni ITS a z ¢eho je vytvofena funkéni rovina zaloZzena na
pouzivani slova ,bude” nebo ,musi“ (v anglictiné "shall"); také se pouziva ozr

enf ,potreby uzivateld*.

systémova architektura (system architecture) uceleny, z vysoké Grovné provedeny popis hlavnich prvk( nebo pfedmétl systému véetné jejich vzajemnych

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology .

4. Symboly a zkratky

E-FRAME- Rozsifend rémcové architektura vytvorena pro Evropu

ITS- Inteligentni dopravni systémy

KAREN- Zakladni architektura vyzadovana pro evropské sité

Dalsi terminy a zkratky z oboru ITS jsou obsazeny ve slovniku ITS terminology ( www. ITSterminology.org).

5 Vysvétlujici informace

V kapitole jsou uvedeny informace, které blize vysvétluji:

¢ ISO TC 204 - pracovni skupina WG1, ktera se zabyva tvorbou norem pro architekturu ITS, jako subjekt, pro ktery je technicka zpréva hlavné urcena.

« Pojmy systémy a architektury.

2. Potfeby utéastniki
jsou strukturovana vyjadreni, kterd tvori pozadavky architektury ITS na systém. Mély by byt formulovény jednoduchymi standardizovanymi prohlasenimi,
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1. Kontextové schéma

definuje systém jako uceleny subjekt, identifikuje vsak i vsechny externi subjekty, s nimiz musi systém komunikovat. Proto se pouziva k ilustraci hranice
mezi systémem a vnéjsim svétem.

. Funkce

definuje, co je tfeba ucinit, aby z daného souboru vstupl od jednoho terminatora(d) byly vytvofeny pozadované vystupy pro dalsiho terminatora(y).

. Datové sklady
slouzi k ukladani dat, kterd je zapotrebi uchovavat po urcitou dobu, po kterou budou tato data pouzita jednou nebo vice funkcemi.

iii. Funkcni toky dat
slouzi k zajisténi datovych spojeni mezi funkcemi, datovymi sklady a terminatory.

2. Schémata toku dat
slouzi ke znazornéni vzajemné komunikace mezi funkcemi a datovymi sklady, pouzivanymi k uspokojovani potieb G¢astnikl a jejich komunikaci s
terminatory a aktory, pomoci funk¢nich tokd dat.

definuje, jakym zplsobem budou data zpracovavana.
Na nésledujicim obrézku je zndzornén priklad jednoduchého kontextového schématu

Face
Obrazek 1 - Pfiklad kontextového schéma
SYSTEM i=Fyzické rovina
E = YZIcka roving

Fyzické rovina (fyzicka architektura) obsahuje subsystémy a pripadné moduly, které jsou propojeny fyzickymi

'\;‘mky dat. Reprezentuje fyzickou realizaci systému, kde vztahy mezi jednotlivymi komponentami jsou
-::, znézornény schématy.

a. Kontextové schéma

b. Subsystémy a moduly
tvori zakladni stavebni kameny, kde pro kazdou ¢ast systému je pfri fyzické realizaci pridélen samostatny subsystém, ktery se déle jesté obvykle déli na
moduly. Zplsob tohoto pfidéleni zavisi na tom, jaké fyzické ¢asti jsou povaZzovanéa za vhodné pro realizaci rlznych ¢asti funkénosti systému.

c. Schémata fyzické roviny

a pouzivaji se k vypoctu parametri komunikace.

7 Typy architektury ITS

V procesné orientovaném modelu se v zadsadé daji vytvorit tyto typy architektury ITS:

1. Ramcova architektura ITS

pfindsi uceleny a flexibilni pfistup k tvorbé architektur ITS. Pouziva se k vyjadfeni, co je tfeba ucinit pro napinéni ,vize* ITS. Jde o soubor vyrokd

o sluzbach, které by mély byt podle pfedpokladd podporovany v budoucnu, bez uréeni zplsobu realizace.

2. Definovana architektura ITS

ITS, které z nich mohou byt vytvoreny.

4. Specificka architektura ITS

pro danou sluzbu, region, zemi nebo projekt.

8 Tvorba architektury ITS s pouzitim , procesné orientovaného* modelu
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Zakladni proces tvorby architektury ITS je vZdy stejny, at jiz se vychdzi z rdmcové architektury ITS nebo definované architektury ITS. Rozdil spociva v tom, kdo

provadi jednotlivé ¢asti tohoto procesu.

1.

Tvorba ramcové architektury ITS

a pfipadnym rozdélenim nékterych nebo viech subsystémd na moduly. Z funkénich tokd dat mezi funkcemi obsazenymi v subsystémech a modulech se
vytvorfi fyzické toky dat mezi subsystémy a moduly.

. Pfeurcené definovana architektura ITS

Souvisici terminy

funkéni rovina

uzivatelskd potreba

unifikovany modelovaci jazyk

Ucastnik
terminator

potreby zicastnénych stran

organizacni rovina
ocekavani
komunikacni rovina
fyzickd rovina

zainteresovana strana
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