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6 Struktura VLI

Tato kapitola (rozsah 1 obrazek) obsahuje UML model zprévy aplikace VLI.

Obrézek 1 - UML model tFid aplikace VLI (obrézek 2 normy)

7 Komponenty zpravy VLI

Tato kapitola (rozsah 2 strany, 3 tabulky) popisuje jednotlivé komponenty zpravy VLI.

Stanovuje pro zpravu VLI jeji zakladnf strukturu ,VigilanceMessage” kterd mlize obsahovat informaci o potfebé zvysené pozornosti (Vigilancelnformation) a informaci
o poloze (LocationReferenceLink) ne nezbytné v jedné zpraveé.

Struktura Vigilancelnformation obsahuje informace o typu situace, ¢asu, davéryhodnosti, rychlostnim omezeni (SpeedLimit) a volny text. Struktura SpeedLimit obsahuje
informace o case, typu rychlostniho omezeni, jizdnim pruhu, typu vozidla a souvisejicich povétrnostnich podminkach.

Popis polohy neni specifikovan.

8 Datové typy VLI

Tato kapitola (rozsah 2 stran, 2 tabulky) obsahuje definice 2 pouzitych datovych struktur (typ(), LaneNumber stanovujici vycet ovlivnénych jizdnich pruhd (laneX)
a SubdivisionCountryCode stanovujici kod zemé a statu, napf. pro USA stat Massachusetts US MA.

Struktury se skladaji ze slozitych ¢i jednoduchych datovych objekt(, vyskyt kazdé polozky datové struktury (tj. jeji multiplicita) je doplnén datovym typem a popisem. Tabulka
nize uvadi datové struktury stanovené v této kapitole.

9 Tabulky VLI

Tato kapitola (rozsah 5 stran) obsahuje definice vy¢tovych typ( aplikace VLI (v 4 tabulkach). Nasledujici tabulka jmenovité uvadi jednotlivé tabulky a dopliiuje je popisem

a prikladem obsahu.

Tabulka 1 - Seznam tabulek VLI (vy¢tl hodnot) (zdroj: autor extraktu)

Tabulka VLI Popis Obsah



https://www.standardland.cz/kod-zeme-funkce-rds/d1103?appgroups=52

vli001:VigilanceType Typ zvySené pozornosti (0-31) PF.: 013: congestion charge camera

vli002:ConfidencelLevel [ Urover dGvéryhodnosti (0-3) PF.: 002: high

vli003:VehicleType Typ vozidla (0-6) PF.: 002: caravan

vli004:WeatherCondition | Povétrnostni podminky platnosti rychlostniho omezeni (0-5) | PF.: 001: high winds

Néasledujici tabulka obsahuje ukazku tabulky ,vIi001:VigilanceType” z popisovaného dokumentu.

Tabulka 2 - Priklad ¢asti definice vyctového typu vli001:VigilanceType (tabulka 7 normy)

Kéd | Fraze komentar

000 [ Neznamy (unknown)

001 [ pevna rychlostni kamera (fixed speed camera) Kamera na stalém misté, kterd se aktivuje pfi prekroceni povolené rychlosti.

002 rychlostni kamera s detekci prljezdu na Cervenou (red light speed | Kamera na stalém misté, ktera se aktivuje pfi prdjezdu na Cervenou nebo pfi prekroceni
camera) povolené rychlosti.

003 | kamera s detekci priijezdu na Cervenou (red light camera) Kamera na stalém misté, ktera se aktivuje pfi prijezdu na cervenou.

004 [ mobilni rychlostni kamera (mobile speed camera) Kamera na doasném misté, ktera se aktivuje pfi prekroceni povolené rychlosti.

Pfiloha A (normativni) TPEG-bin reprezentace VLI

zapsané struktury je zndm jeho binarni tvar.

PFiloha obsahuje samostatné uvedené binarni reprezentace ramce TPEG, zpravy VLI a jejich sou&asti, prvkd uréenych pro budouci rozsifeni a datovych typl. Dale obsahuje
identifikatory komponent zpravy a vysvétleni pouZiti obecnych atributl TPEG. Pfiklad pseudokédu bindrni specifikace prvku VigilanceMessage je uveden v nasledujici
tabulce.

Tabulka 3 - Pfiklad pseudokédu binarni specifikace prvku VigilanceMessage (¢lanek A.2.4 normy)

<VigilanceMessage(0)>:=

<IntUnTi>(0), : Id této komponenty
<IntUnLoMB>(lengthComp), : Pocet bajtd v komponenté&, kromé indikatort id a lengthComp
<IntUnLoMB>(lengthAttr), : Pocet bajtd v atributech
ordered {
<MMCSwitch>(mmt), : kontejner pro management zprav

n * <Vigilancelnformation>(vigilancelnformation)[0..1], | : popis informace s omezenim rychlosti

n * <LocationReferenceLink>(loc)[0..1] : kontejner pro odkazovani na polohu

Priloha B (normativni) TPEG-ML reprezentace VLI

Tato pfiloha (rozsah 6 stran) obsahuje nejprve samostatné uvedené XML schéma ramce TPEG, dale zpravy VLI a jejich soucasti, prvkd uréenych pro budouci rozsireni,
datovych typU a tabulek VLI (definovanych jako xs:complexType), viz pfiklad na obrazku nize. Nasledné uvadi vie vySe zminéné v jednom funkénim XML schématu.

<xs:complexType name="SpeedLimit">

<xs:sequence>

<xs:element name="variableSpeedLimit" type="tdt:Boolean"/>

<xs:element name="speedLimitinMilesPerHours" type="tdt:Boolean"/>
<xs:element name="speedLimit" type="tdt:IntUnTi" minOccurs="0"/>
<xs:element name="timelnterval" type="tdt:TimeToolkit" minOccurs="0"/>
<xs:element name="laneNumber" type="LaneNumber" minOccurs="0"/>
<xs:element name="vehicleType" type="vli003_VehicleType" minOccurs="0"/>
<xs:element name="weatherCondition" type="vli004_WeatherCondition" minOccurs="0"/>
</xs:sequence>

</xs:complexType>

Obrazek 2 - VystFizek schématu XSD stanovujiciho strukturu prvku SpeedLimit (¢lanek B.2.4 normy)

Souvisici normy

® |SO TS 21219-1 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravn{ a cestovn{ informace v dopravnim protokolu expertni skupiny, druhé generace (TPEG2) - C4st 1: Uvod
Cislovani a verze

e CENISO TS 21219-3 - ITS - Zpréavy TTI pfeddvané oznacovacim jazykem s moZnosti rozsireni Expertni skupiny protokol( pro dopravu, druhé generace (TPEG 2) - Cést 3:
Pravidla pro konverzi z UML do bindrniho kédu

® CENISO TS 21219-4 - ITS - Zpréavy TTI pfeddvané oznacovacim jazykem s moZnosti rozsireni Expertni skupiny protokol( pro dopravu, druhé generace (TPEG 2) - Cést 4:
Pravidla pro konverzi UML do XML

® |SO TS 21219-5 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny, 2. generace (TPEG2) - Cast 5: Rdmec pro
sluzby TPEG

® |SO/TS 21219-9 - Inteligentni dopravni systémy - Dopravni a cestovni informace v dopravnim protokolu expertni skupiny, druha generace (TPEG2) - C4st 9: Informace
o sluzbéch a siti

Souvisici terminy

e aplikace TPEG

© Silmos, s.r.0. 2018 - 2025. Pomiizeme Vam se zorientovat v oboru Dopravni telematiky a najit spravnou normu.
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